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Terminologia

Eco-localizacion
Queridos amigos:

Latapa de nuestro tesoro de términos relativos ala Automaética e Informética esta aln cerrada, a pesar de que en € nimero del
pasado abril solicité vuestra colaboracion para abrirla y analizar alguna pieza de su contenido cada trimestre. Mientras no
renuncie a la tarea que os propuse y € [lamamiento general no de frutos, haré peticiones individua es, mucho mas dificiles de
rechazar. Sin embargo no me comprometo a ser sistemética, aprovecharé la ocasion y la oportunidad.

El primero es el Dr. Fernando Seco, cientifico titular y compafiero del IAl; de su mano haré una breve introduccion y un
somero andlisis terminolégico y posterior catalogacion del término eco-localizacion en las clasificaciones de las entidades
citadas en €l nimero anterior.

Lavida es una fuente de inspiracion, también paralos especialistas en informatica y automética que disefian sistemas, model os,
materiales e instrumentos inspirados en sistemas biol6gicos 0 que satisfacen requisitos bioldgicos. En este dmbito se pueden
citar los sistemas de percepcion del entorno y localizacién de objetos basados en la capacidad de algunos animales para
orientarse en su habitat.

Algunos mamiferos, notablemente murciélagos, ballenas y delfines, poseen la capacidad de orientarse, desplazarse por su
entorno y adquirir alimento usando ondas de sonido, prescindiendo en gran medida o totalmente del sentido de la vista. Esta
capacidad fue intuida por €l naturalista italiano Lazzaro Spallanzani y € zodlogo suizo Charles Jurine a fina del siglo XVIII,
y demostrada de forma clara por e zo6logo norteamericano Donald Griffin en 1944, quien consigui6 captar, con un primitivo
microfono piezoeléctrico, las ondas ultrasonicas emitidas por los murciélagos y demostrar que dependian de ellas para las
funciones mas basicas. Aunque en un principio se pensd que se trataba de una especie de bio-sonar rudimentario, mas de
sesenta afios de investigacion han demostrado que la evolucion ha refinado este sénar hasta un punto inalcanzado hasta hoy por
los sistemas equival entes construidos por el ser humano.

Griffin acufio el término "echolocation” para nombrar esta capacidad sensoria desconocida hasta e momento. En espafiol, 1a
Real Academia de la Lengua ha traducido el término por "ecolocaciéon”. La traduccién, degjando aparte su correccion
etimolégica, parece un callgjén sin salida en nuestro idioma, donde la determinacion de la posicion de un objeto se denomina
"localizacion”, en lugar del inexistente "locacion”. En inglés, que es un idioma més plastico que € espafiol, répidamente se
crearon, y son de uso comun en laliteratura sobre este fendmeno, el verbo "to echolocate” y € adjetivo "ecolochating”. ¢Como
se diria en esparfiol? "Ecolocar" suena extrafio a nuestro idioma (puesto que no existe "locar”, ¢qué sentido tiene "eco-locar"?),
y, en estos tiempos donde internet es ubicua, podria confundirse con e-colocar, con incierto significado. "Ecolocante” es
igualmente inverosimil. ¢Por qué no modificar la traduccién y usar los mas largos, pero inequivocos "ecolocalizacion”,
"ecolocalizar", etc?

Segln la clasificacion ACM el tema eco-localizacion esta incluido en la robética y la inteligencia artificial a través de los
temas sensores e interpretacion del entorno. (En mi opinidn la eco-localizacién puede incluirse en el Ultimo tema, si éste 1o
entendemos en sentido amplio y no lo limitamos a la percepcién con visién artificial). También se puede incluir en €l
reconocimiento de patrones através del tema procesamiento de sefial, segln las cadenas:

I.2 Inteligencia artificial

1.2.9 Robdtica. Sensores. Eco-localizacion

1.2.10 Vision e interpretacion del entorno. Razonamiento perceptivo. Eco-localizacion
I.5 Reconocimiento de patrones

1.5.4 Aplicaciones. Procesamiento de sefial. Eco-localizacién
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Con laclasificacion AMS la eco-localizacién también va aparar alainteligencia artificial:
68T Inteligencia artificial
68T 10 Reconocimiento de patrones. Eco-localizacion
68T45 Vision automatica e interpretacion del entorno. Eco-localizacion
Seglin laclasificacion de la UNESCO tenemos las cadenas:
12 Mateméticas
1203 Ciencia de los ordenadores
1203.21 Sistemas de navegacion y telemetria del espacio. Eco-localizacion
22 Fisica
2201 Acustica
2201.07 Sbnar. Eco-localizacion
2201.09 Ultra-sonidos. Eco-localizacion
24 Ciencias delavida
2406 Biofisica
2406.01 Bioacustica. Eco-localizacion

Finalmente segun el |EEE la eco-localizacion se puede considerar parte de cualquiera de los temas siguientes. Deteccion por
sonar. Medida de la distancia por sonar. Imagen sonar. Navegacion por sonar. Medida de la posicion por sonar, etc.

Como veis tenemos un amplio abanico de temas para elegir, quiza en funcion de la aplicacion a la que se dirija la eco-
localizacion sea posible hilar una clasificacion un poco mas fina.

Hasta el proximo nimero.

Fernando Seco Granja, Cientifico Titular
Teresa de Pedro, Investigadora Cientifica
Instituto de Automatica Industrial, CSIC





