
数 学 年 刊
25 A : 2(0 20 4 )

,
1 8 9一1 9 8

.

一 类半线 性双 曲 系统 的状 态观 测 问题
*
**

*

潘 立 平
* K

.

L
.

eT *o *

张 旭** *

本文考虑一类半线性双曲系统的状态观测间题
,

的意义上的有效性
.

要

给出了一个 (求解) 算法并证明了其在某种相当强

关徽词 状态观测
,
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,
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,

考虑如下状态观测间题
:
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本文给出了可以求得 ( S O P )的一个 (足够好 )近似解的算法
,

然后在 貂 中证得的结

果的基础上
,
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.
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已有不少学者研究过动态微分系统的状态观测问题
:

l K am n a对线性 (常 )微分系统

提出了 (状态 )能观与能控概念
,

此后有许多工作致力于将这两个在现代控制理论中有着

基本的重要性的概念推广到更复杂或更一般系统情形
,

并对系统在何种条件下能观或能

控作了理论上的深入探讨 (见 11
一6

,

9
,

1 1一 13
,

15 一 19 ]及它们所引的有关参考文献 )
.

众所周

知
:

对线性动态微分系统
,

能观 (性 ) 与能控 (性 ) 常常是两个互为对偶的概念 (因而往往

研究其中之一就足够了
,

参见 !9
,

n
,

12
,

16 1;) 但对非线性动态微分系统
,

能观与能控这

两个概念之间一般说来并不存在对偶关系 (因此人们不得不分别研究非线性系统的能观

性和能控性 )
.

(对于半线性动态微分系统能控性方面的讨论
,

读者可见 【13
,

18
,

19」和它们

所引的丰富的有关参考文献 )
.

至于半线性动态微分系统的能观性问题
,

【1
,

4
,

6 { 和它们
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,
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但没有给出任何求解 (其所考虑的状态观测 ) 问题的算法
.
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.

主 要 结果 的 表述 及应 用
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:
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我们有如下结果 (本文两个主要结果中的一个
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:
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2 可证得下述结果 (本文两个主要结果中的另一个
,
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定理 2
.

3 若定理 .2 2 的假设条件都成立
,
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至此
,

以定理 .2 2 和定理 2
.

3 为理论基础
,

给出解 (状态观测问题 ) (S O P ) 的 4 步算法

淇有效性和有限终止性由定理 .2 2 和定理 2
.

3 保田
:
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分别以 万
。

(.) 与 红1
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.
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定理 2
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