AC 0 R ZENTRUM TECHNISCHE

é 4 FUR UNIVERSITAT
Al-enabled Cyber-Physical In-Orbit TELEMATIK DA R/V\ STA DT
Self-Recovering Factory

ACOR - Al-enabled Cyber-Physical In-Orbit Self-
Recovering Factory

Maximilian Muhlbauer!-2, Florian Leutert3, Christian Plesker4, Thomas Hulin?, Alessandro Giordano?:2,
Joao Silvério?, Freek Stulp?, Benjamin Schleich?, Klaus Schilling3, Alin Albu-Schaffers1

1Technische Universitat Minchen (TUM), 2Deutsches Zentrum fur Luft- und Raumfahrt (DLR), 3Zentrum fir Telematik e.V., “Technische Universitat Darmstadt

CubeSat-Produktion im Orbit

In-Orbit Factory Missionsspezifische /,
CubeSats "‘
Spezifikation %

Robotische
O
Integration
g '

o
Autonomie (KI) +‘
per Teleoperation

Probabilistischer Teleoperationsansatz
Mittelwer
] t " Roboterarm

Trajektorienfixture ‘
\" mit Greifer

Kovarianzen der

Trajektorienfixture, l
- ‘\‘\

Arbitrierung

Kamera

Kommunikationslink fiir Subsystem-Verbinder

Bestellungen + Teleoperation

Backplane-Verbinder N Visual Servoing

Fixture

Deployment

Orchestrierung durch den Digitalen Prozesszwilling

* Nutzung der kognitiven Fahigkeiten des Menschen
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Fehler im Produktionsprozess

» Fehlerdetektion bspw. durch optische Inspektion,
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direkt noch wahrend des Bauprozesses
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