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Kurzfassung

Das Institut fiir Getriebetechnik, Maschinendynamik und Robotik (IGMR) der RWTH Aachen
University entwickelt aktuell die Software ,,Mechanism Developer* (kurz MechDev) zur Analyse und
Synthese ebener Manipulatoren mit einem sowie mehreren Freiheitsgraden. Fokus der Entwicklung ist
es, ein leistungsfihiges Tool fir Konstrukteure zu schaffen, welches sich neben seinem
Leistungsumfang ebenso durch eine intuitive Bedienung auszeichnet. Dadurch soll die Benutzung auch
denjenigen zugénglich gemacht werden, die keinen tieferen getriebetechnischen Hintergrund besitzen.

In der Vergangenheit wurden bereits unterschiedliche Beitrdge zur kinematischen Berechnung ebener
Koppelgetriebe [2; 6], der Synthese und Analyse von Kurvengetrieben [1; 3; 4] sowie der Analyse von
Réder- und Réderkoppelgetrieben [S5] veroffentlicht. Der vorliegende Beitrag soll nun die Anwendung
der Software in den Vordergrund stellen. Dazu wird zundchst der aktuelle Funktionsumfang von
MechDev zusammengefasst. Im Anschluss werden diese Funktionen anhand eines Beispielgetriebes
validiert.

Der aktuelle Funktionsumfang umfasst die kinematische Analyse ebener Kurbelgetriebe bestehend aus
Dreh- und Schubgelenken und Wilzgelenken sowie die kinetostatische Analyse zur Berechnung der
Antriebsmomente aufgrund von Massenkréften, externen Kréften und Feder-Démpfer-Elementen. Eine
Beriicksichtigung von Gelenkreibung ist dabei ebenfalls mdglich. Dariiber hinaus bietet MechDev die
Funktion, durch Vorgabe von Bewegungen auch komplexe Kurvengetriebe zu synthetisieren bzw.
anhand einer importierten Kurvenscheibengeometrie das Kurvengetriecbe zu analysieren. Die
Bewegungsvorgabe, welche die Grundlage der Synthese von Kurvengetrieben darstellt, kann ebenso
zum Bewegungsdesign von Servomotoren verwendet werden. Des Weiteren ist sowohl die Entwicklung
und Analyse von Réder- und Réderkoppelgetrieben moglich.

Die zuvor genannten Funktionen sowie weitere Features werden anhand eines Anwendungsfalls
prasentiert. Der Anwendungsfall ist dabei das in [7] enthaltene und in Abb. 1 (a) dargestellte
Schneidgetriebe. Durch die unterschiedlichen Mdglichkeiten der Interaktion mit der in Abb. 1 (b)
dargestellten Oberfliche von MechDeyv, ist es moglich, das Getriebe interaktiv zu optimieren. Der
Beitrag beinhaltet den kompletten Prozess der Auslegung von der Definition des Getriebes in MechDev
bis hin zur interaktiven Optimierung des Antriebsmoments.
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Abb. 1: Schneidgetriebe aus der VDI 2142-3 [7] (a) und Screenshot von der Software MechDev (b)
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