
多関節ロボットアームの最短時間制御による関節屈
伸動作の最適化

著者 神谷 好承
著者別表示 Kamiya Yoshitsugu
雑誌名 昭和57(1982)年度 科学研究費補助金 奨励研究(A) 

研究課題概要
巻 1982
ページ 2p.
発行年 2016-04-21
URL http://doi.org/10.24517/00068537

Creative Commons : 表示 - 非営利 - 改変禁止
http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/3.0/deed.ja



 Back to previous page

多関節ロボットアームの最短時間制御による関節屈伸動作の
最適化
Research Project

Project/Area Number

57750197

Research Category

Grant-in-Aid for Encouragement of Young Scientists (A)

Allocation Type

Single-year Grants

Research Field

機械力学・制御工学

Research Institution

Kanazawa University

Principal Investigator
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