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GUION EXPLICATIVO

La asignatura de Algebra aplicada pertenece al area curricular
de ciencias basicas de la licenciatura en Producciéon Industrial
1impartida en la Unidad Académica Profesional Tianguistenco,
la cual tiene como propoésito que el estudiante conozca y utilice
los métodos elementales de las operaciones matricialesy la
manipulacion basica de vectores en la aplicacion a problemas
de ingenieria.

En esta unidad de aprendizaje aprenderemos que las
operaclones con matrices y determinantes nos sirven para
calcula sistemas de ecuaciones de manera mas simple y
obtener los resultados con operaciones simples. Para cumplir
con los objetivos particulares del programa que se enlistan a
continuacion:




Cognitivo: Diferenciar los diferentes métodos
para el calculo de inversas de matrices
Procedimental:Calcular inversa de matrices
mediante diferentes métodos

Psicomotriz: Explicar la importancia de las
Inversas de matrices en la ingenieria que se
estudia

Actitudinal: Analizar las aplicaciones de los
meétodos utilizados para obtener inversas de
matrices y su aplicacion en su entorno
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Una matriz nos permite escribir sistemas lineales de una
manera compacta que facilita la automatizaciéon del método de
eliminacion, dandonos un procedimiento rapido y eficaz para
determinar las soluciones.

Su uso, sin embargo, no nos proporciona solamente la
oportunidad de contar con una notacion conveniente, sino
también resolver sistemas de ecuaciones lineales y otros
problemas de manera rapida y eficiente, desarrollando
operaciones sobre las matrices y trabajando con ellas de
acuerdo con las reglas que cumplen. Por supuesto, como debe
hacer cualquier buena definicion, la del concepto de matriz no
solo permite mirar de otra forma los problemas existentes,
sino que, ademas, da lugar a muchas nuevas preguntas,
algunas de las cuales analizaremos en esta presentacion.
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6.2 INVERSA DE UNA MATRIZ POR
REDUCCION DE RENGLONES
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Las dos ultimas matrices pueden ser iguales unicamente si cada una de sus componentes corres-
pondientes son iguales. Esto significa que

2x =37 =1 3)
2y —3w=0 4)

—4x +5z =0 (5)
—4y + 5w =1 (6)

Este es un sistema de cuatro ecuaciones con cuatro incognitas. Observe que hay dos ecuaciones
que involucran Gnicamente a x y a z [las ecuaciones (3) y (5)] y dos que incluyen solo a y y w [las
ecuaciones (4) y (6)]. Se escriben estos dos sistemas en la forma aumentada:

3 =8 | 1)

| )
=4 5| 0/
(2 =3 | 0)

| ®)
-4 5 | 1

Si A es invertible, entonces el sistema definido por (3), (4), (5) y (6) tiene una solucion unica v,
por lo que acaba de decirse, la reduccion de renglones da

1 0 | x vy
01| z w










En resumen...

Procedimiento para encontrar la inversa

de una matriz cuadrada A

Paso 1. Se escribe la matriz aumentada (A|[).

Paso 2. Se utiliza la reduccién por renglones para poner la matriz A a su
forma escalonada reducida por renglones.

Paso 3. Se decide si 4 es invertible.

a) Sila forma escalonada reducida por renglones de A4 es la matriz
identidad 7, entonces 4 ' es la matriz que se tiene a la derecha
de la barra vertical.

b) Silareduccion de 4 conduce a un renglén de ceros a la izquier-

da de la barra vertical, entonces 4 no es invertible.




6.3 MATRIZ DE COFACTORES

6.4 INVERSA DE UNA MATRIZ POR
MEDIO DE LA ADJUNTA
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ADJUNTO DE UNA MATRIZ

Consideremos una matriz n-cuadrada A = (ajj ) sobre un cuerpo K. El
adjunto de A, denotado por adj A, es la traspuesta de la matriz de
cofactores de A:
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Obtenemos la determinante....

mea A=

+

+

Qutput —15

Solutions steps using diagonals

Solution steps using expansion by minors




Se obtienen los
cofactores....

L os cofactores de los nueve elementos de A son:
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Se hace la transpuesta de la e
matriz....
—-17 4 6
(—11 7 3 )
1 —2 =3

-17 =11 1
:Hljj,aﬂ|= 4 .-"r '2

b Jo=3

!




Utilizamos la formula.... G

1 [/-17 -11 1
—=(l ¢+ 7 -2

6 3 -3

Formula: 17 11 1
PREI P 15 15 15
n (adj A) A 7 ’
15 15 15
\ 2 1 1 ’

5 5 5




Comprobacion....




La traspuesta de la matriz de los cofactores anteriores proporciona el
adjunto de A:

17 =111
adjA=z| 4 7 -2
&3 -3

e Aplicacion del adjunto para hallar la matriz inversa

Para toda matriz cuadrada A,
A-(adj A)= (ad] A) - A = |A|/

De este modo, si |A| =0,

A [ad_| A)




Formulas...

D e—— e

Ejemplo 3 Sea A= u ﬂﬂ)- Entonces ad] A=(A‘1 ﬂz.j=[ Az "“11)_
21 U3z A Ass —

La adjunta de una matrizde 2 X 2

a, —a
Sea A:[H” H”].Entoncesade=[A“ A“]={ - '2].
y Ay 4, 4, —a a4,




Ejercicios...
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ODO GAUSS-JORDAN
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Matriz Identidad







Referencias

+« Grossman, S. (2008). Algebra Lineal. Mc Graw
Hill; 6ta. Ed.

+» Anton, H. (1980).Introduccion al Algebra
Lineal. Limusa, Noruega Editores, 3ra. ed.

+ Kolman, N., Hill, D. (2006). Algebra Lineal.
Pearson Education; Mexico. 8va.ed.




