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Zasady pro vypracovani:

1. Zpracujte analyzu soucasného stavu zadaného pracovisté a procesu lakovani.

2. Sestavte poZadavkovy list.

3. Navrhnéte varianty feSeni automatizovaného navésovani a svéSovani ramu s dily.

4. Vypracujte zadkladni simulace jednotlivych variant v softwaru Visual Components.

5. Proved'te vybér optimadlni varianty.

6. Rozpracujte optimalni variantu, vytvoite podrobnou simulaci procesu.

7. Zpracujte cenovou nabidku pro zadavatele, véetné podrobné poloZkové cenové nabidky.

8. Praci doloZte v elektronické podobé a konstrukéni feSeni ve formé 3D modelu ve formatu .stp
a nativni podobé CAD systému PTC Creo.

Seznam doporucené odborné literatury:

VSB-TUO: Pozadavky na BP a DP [online]. Dostupné z: https://www.fs.vsb.cz/354/cs/studium/podklady-
pro-vyuku/pozadavky/

SKARUPA, Jifi. Kreativita a inovacni mySleni v konstruovani. Ostrava: VSB, 2007. ISBN 978-80-248-
1717-0.

RTP - NAVRHOVANI A PRAKTICKE APLIKACE. Katedra robotiky: fakulta strojni VSB-TU Ostrava
[online]. Dostupné z: http://robot.vsb.cz/file.php/rtp navrhovani a praktické- aplikace.pdf

Quick Start For Visual Components [online]. Dostupné z: https://forum.visualcomponents.
com/uploads/short-url/5kI3XBDB7t99tnBe.3SmOgjoEcu.pdf



Formalni naleZitosti a rozsah diplomové prace stanovi pokyny pro vypracovani zvefejnéné na webovych
strankach fakulty.

Vedouci diplomové prace: Ing. Michal Vocetka

Datum zadani: 17.12.2021
Datum odevzdani: 16.05.2022

prof. Dr. Ing. Petr Novak prof. Ing. Robert Cep, Ph.D.
vedouci katedry dékan fakulty



