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Zásady pro vypracování:

1. Zpracujte analýzu současného stavu zadaného pracoviště a procesu lakování.

2. Sestavte požadavkový list.

3. Navrhněte varianty řešení automatizovaného navěšování a svěšování rámů s díly.

4. Vypracujte základní simulace jednotlivých variant v softwaru Visual Components.

5. Proveďte výběr optimální varianty.

6. Rozpracujte optimální variantu, vytvořte podrobnou simulaci procesu.

7. Zpracujte cenovou nabídku pro zadavatele, včetně podrobné položkové cenové nabídky.

8. Práci doložte v elektronické podobě a konstrukční řešení ve formě 3D modelu ve formátu .stp
     a nativní podobě CAD systému PTC Creo.
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