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Zásady pro vypracování:

1) Zpracujte teoretickou rešerši o možnostech programování řídicích jednotek automobilů na platformě
AUTOSAR.
2) Popište funkční vlastnosti řídicí jednotky automatické převodovky na úrovni komponenty a vozidla.
3) Nakonfigurujte BSW univerzální programovatelné řídicí jednotky tak, aby byla schopna realizovat
funkce řídicí jednotky automatické převodovky.
4) Vytvořte aplikační software realizující zvolené funkční vlastnosti.
5) Řídicí jednotku připojte do komunikační sítě simulačního modelu vozidla a ověřte funkčnost vytvořené
konfigurace a aplikačního SW.
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