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Принципова схема роботи шнекового транспортера, показана на рисунку 1. 

Технологічна речовина (гній) поступає в бункер – 4, у якому вмонтовано вал шнека – 5. 

Далі матеріал попадає на шнек – 3, який знаходиться на кінцях транспортера у 

бетонному жолобі – 8. 

Привід транспортуючого механізму відбувається за рахунок електродвигуна – 1 

за допомогою передачі – 2. Бункер кріплять на бетонній опорі. Вивантаження 

технологічно сировини проходить в ємність – 6, кінець транспортера кріпиться 

кронштейном – 7. 

Рисунок 1. Схематизація роботи 

шнекового транспортера для 

вивантаження гною
 

Зміни продуктивності із 

зміною частоти обертання, 

залежать від фізико-механічних 

властивостей транспортуючої 

сировини та геометричних 

характеристик шнекового 

транспортера та визначається за 

формулою [1-7 ]:  
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де 0Q – об’єм гною, який транспортується протягом однієї секунди; 

     D  – зовнішній діаметр шнека,  ;zDD J     JD  – діаметр труби (жолоба), в 

якому розміщений шнек; z  – зазор між зовнішньою кромкою шнека і трубою, 

JDz 02,0 ;       – коефіцієнт тертя сировини з поверхнею шнека; 
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     T  – крок спіралі шнека, ;7,0 JDT      0  – коефіцієнт заповнення об’єму 

транспортуючого механізму, 8,00  ;     – коефіцієнт, залежить від ширини спіралі 

шнека,      
 

;
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
   k  – коефіцієнт, залежить від характеру сировини, 

1k  – для сипких  матеріалів;     B  – ширина спіралі шнека, JDB 3,0 ; 

         – кутова швидкість шнека, ,
30

n



    n  – частота обертання шнека. 

Будуємо графіки залежностей продуктивності шнекових транспортерів від їх 

енергетичних та кінетичних параметрів (рис. 2). 

 

Рисунок 2. Графік залежностей 

продуктивності шнекового 

транспортера від його кінематичних та 

конструктивних параметрів 

 

За результатами графоаналітичних 

досліджень використовуючи рисунок 2 

визначаємо кінематичні та 

конструктивні параметри для 

забезпечення необхідної 

продуктивності. 
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