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(1) LUCS:

Laser based UAV Classification System

UAV-getragenes laserinduziertes Fluoreszenz-

spektroskopie-System zur aktiven Ferndetektlon
von Gefahrstoffen auf Oberflachen "
C. Kélbl, E. Ellingen, D. Weigl, K. Grinewald, F. Duschek

Deutsches Zentrum fur Luft- und Raumfahrt e.V.
Institut fur Technische Physik, 74239 Hardthausen

Laserspektroskopiesystem

= Rahmenbedingungen:

Benutzeroberflache

Mobile Basisstation

Laserinduzierte Fluoreszenz-
spektroskopie:

berihrungslose Erkennung und
Klassitizierung von CBE-Getahr-
stoffen auf Obertlachen

— Signaturen unabhangig vom Tages-
gang (Tag- & Nachtmessungen)

— chemische Selektivitat
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/ LUCS Spektroskopiesystem

nohe Messempfindlichkeit fur UAV baslierte Detektion und Erkennung
Detektion Uber groBe Distanzen von CBE Gefahrstotfen
automatisierte Klassitizierung der Technik: Fluoreszenzspektroskopie
detektierten Signaturen Arbersdictanz: 3_12m
niedrige Fehlalarmrate Detektionsrate: 100 Hz
Beriicksichtigung von Richtlinien & Grofe: 17 x 25 x 46 cm?
Grenzwerten (z.B. OStrV) Gewicht: 6.0 kg /
Probe Zeitspur Probe 1 Zeitspur
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Experimentelle Ergebnisse
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ntegrationszeit: 100 ms

— stationarer UAV-Einsatz

erreichte rauml. Auflésung ca. 30 cm

Flughdhe zurzeit wichtiger Faktor
(Downwash, Stabilitat Positionierung)

Unterscheidung der Pulver moglich
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