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Motivation
1

[www.agricultural-robotics.com][www.ivtinternational.com][www.naio-technologies.com]

[www.agxeed.com] [www.profi.co.uk] [www.flurundfurche.de]
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[https://www.ecorobotix.com]
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TU Dresden AST/TD

Feldschwarm®

Modular and scalable tillage system with shared autonomy
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TU Dresden AST/TD
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Erntelogistik
Intra-Feld-Logistik

Feldhäcksler

Abfahrer

Feld

Silo

• Feldhäcksler fahren entlang aller Reihen auf dem Feld 
• Abfahrer begleiten Feldhäcksler und bringt das Erntegut 

vom Feldhäcksler zum Silo
• Die Feld-Silo-Distanz bestimmt die Anzahl benötigter 

Abfahrer für eine volle Auslastung des Feldhäckslers

2.1
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Erntelogistik
Inter-Feld-Logistik

Feldhäcksler Route

Depot

Abfahrer Route

Einfaches Beispiel des Planungsproblems mit

• 2 Feldhäckslern
• 5 Abfahrern
• 5 Feldern

2.1
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Feldschwarmlogistik

Feld A Feld B

Feld C

Werkzeug

Feldschwarm-
einheit

Werkzeug

Saatgut, 
Düngemittel 
(org., chem.)

Betriebsmittel 
(Kraftstoff, 

Akku)

Erntegüter

Akku

Dienstleister B

Service- / 
WerkstattDienstleister A

Endkunde / 
Zwischehändler /

Lager

Lohn-
unternehmer

2.2
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Feldschwarmlogistik
Intra-Feld-Logistik

2.2

Feldschwarm (Bodenbearbeitung)

Feldschwarm Grünstreifenbearbeitung)

Sattelschlepper

Feld

Grünstreifen

• Sattelschlepper bringt 
Feldschwarmeinheiten zum Feld

• Feldschwarmeinheiten mit 
unterschiedlichen Werkzeugen 
erledigen verschiedene 
Teilaufgaben
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Feldschwarmlogistik
Inter-Feld-Logistik

Depot

2.2

Feldschwarm (Bodenbearbeitung)

Feldschwarm Grünstreifenbearbeitung)

Sattelschlepper
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Projektziel

Planungswerkzeug

• zur automatisierten Fahrzeugdisposition

• basierend auf Algorithmen

Typische Algorithmen:

• Lokale Suche (siehe Beispiel)

• Populationsbasiert

• …

Generierung einer 
Startlösung

Vertauschen zweier 
Felder in der 

Bearbeitungs-
reihenfolge

Verbesserung?

Abbruch-
kriterium 
erreicht?

Ausgabe des besten 
gefundenen 

Dispositionsplans
Änderung 

Rückgängig

ja

ja

nein

nein

3



Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit!

martin.hengst1@tu-dresden.de

david.wittwer@tu-dresden.de


