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Zasady pro vypracovani:

1. Seznamte se s moZnosti programovani vestavénych systémi Arduino v prostiedi Matlab/Simulink a
popiste potfebné nastaveni softwaru.

2. Pro vhodné zvoleny systém navrhnéte regulatory a jejich spravnost ovéite pomoci ¢islicové simulace.
3. Navrhnéte a realizujte jednoduchy model pro testovani algoritmii Fizeni a vytvorte navod pro jeho
pouziti.

4. Zhodnot'te dosaZené vysledky a navrhnéte sméry dalSiho feSeni.
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Formalni naleZitosti a rozsah bakalafské prace stanovi pokyny pro vypracovani zvefejnéné na webovych
strankach fakulty.
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