
VŠB – Technická univerzita Ostrava
Fakulta strojní
Katedra automatizační techniky a řízení

Zadání bakalářské práce

Student: Vojtěch Kolář
Studijní program: B2341 Strojírenství

Studijní obor: 3902R001 Aplikovaná informatika a řízení

Téma: Realizace algoritmů řízení
Control Algorithms Realization

Jazyk vypracování: čeština

Zásady pro vypracování:

1. Seznamte se s možností programování vestavěných systémů Arduino v prostředí Matlab/Simulink a
popište potřebné nastavení softwaru.
2. Pro vhodně zvolený systém navrhněte regulátory a jejich správnost ověřte pomocí číslicové simulace.
3. Navrhněte a realizujte jednoduchý model pro testování algoritmů řízení a vytvořte návod pro jeho
použití.
4. Zhodnoťte dosažené výsledky a navrhněte směry dalšího řešení.
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