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Zésady pro vypracovani:

1. Analyzujte stavajici feSeni pracovisté a posloupnost operaci.

2. Urcete kriticka mista pro automatizaci tohoto pracovisté a dohledejte mozZné principy jejich feSeni.

3. Sestavte poZadavkovy list pIné automatického pracovisté a navrhnéte mozné varianty jeho FeSeni.

4. Podrobné rozpracujte zptisob manipulace se vstupnim polotovarem a s nim souvisejici uzly pracovisteé.

5. Navrhy téchto uzld rozpracujte do podoby podrobnych 3D modeli ve zvoleném CAD systému. Navrhy
dopliite potfebnymi navrhovymi vypocty. Vykresovou dokumentaci zpracujte v rozsahu ur¢eném vedoucim

prace.

6. Praci téZ doloZte v elektronické podobé ve formatu MS Word.
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