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Zasady pro vypracovani:

1. Proved'te analyzu soucasného stavu feSené problematiky.

2. Proved’te navrh rekonfigurovatelného 3D modelu robotizovaného pracovisté dle pokyni vedouciho prace
za pomoci API vybraného CAD softwaru.

3. Vytvorte navod pro tvorbu rekonfigurovatelného 3D modelu robotizovaného pracovisté.

4. Préci téZ doloZte v elektronické podobé ve formatu MS WORD a konstrukéni feSeni v CAD systému dle
pokynti vedouciho prace.
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