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Z.adani diplomové prace
Student: Bc. Jakub Krejci
Studijni program: N2301 Strojni inZenyrstvi
Studijni obor: 2301T013 Robotika
Tema: Demonstracni tlohy spoluprace dvou robotti IRB 1200
Demonstration Tasks of Cooperation of Two IRB 1200 Robots
Jazyk vypracovani: CeStina

Zasady pro vypracovani:

1. Podrobné se seznamte s HW a SW prvky zadaného pracovisté.

2. Na zakladé provedené analyzy navrhnéte demonstracni ulohy vzajemné koordinace robotti pro toto
pracoviste.

3. Navrhnéte potrebné prostiedky pro realizaci tloh. Navrhy doloZte podrobnym 3D modely a dokumentaci
dle pokynti vedouciho prace.

4. Vytvoite simulace navrZzenych demonstracnich tloh v simula¢nim systému ABB RobotStudio a popiSte
postup jejich tvorby.

5. Vytvoite navod pro spusténi a nastaveni parametrtt demonstracnich tloh.

6. Praci téZ doloZte v elektronické podobé ve formatu MS WORD a vytvorené simulacni modely dle
pokynti vedouciho prace.

Seznam doporucené odborné literatury:

CSN 01 6910 Uprava pisemnosti psanych strojem nebo zpracovanych textovymi editory. Praha: Cesky
normalizacni institut, srpen 2007. 48 s.

CSN ISO 690 Informace a dokumentace - Pravidla pro bibliografické odkazy a citace informacnich
zdrojii. Praha: Cesky normalizac¢ni institut, 2010.

Dokumentace k pracovisti.
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Formalni naleZitosti a rozsah diplomové prace stanovi pokyny pro vypracovani zvefejnéné na webovych
strankach fakulty.
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