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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi
Zadani primérné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Diplomova prace se zabyva navrhem a realizaci méfici kamery s obrazovymi senzory CMOS pro ucely rozsiteni laboratorni
vyuky. Z dlvodu dostupnosti a ceny zakladniho hardwaru s mikroprocesorem STM32F429 je prace v souladu se zadanim

moduly rliznych obrazovych senzorl prostfednictvim jednoduchého redukéniho modulu, ktery byl v ramci prace autorem
navrzen a zhotoven. Tézistém préce je proto navrh programovych modulll pro uvedenou procesorovou platformu, které
maji slouzit pro dalsi vyuZiti v ramci studentskych projektt realizovanych v laboratoti videometrie. Realizované programové
vybaveni mikroprocesoru fesi pfipojovani riznych obrazovych senzor(l a zdkladni operace zpracovani obrazu (prahovani,
hranova detekce, hledani stfedu jasnych objekt(). Soucasti prace jsou také demonstracni méfrici aplikace kamery (méreni

vysky objektd, uréeni ndklonu horizontu).

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnad prdce splriuje zaddni. V komentadri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno. Soubor programového vybaveni je navic doplnén aplikaci pro PC napsanou v jazyce C# plnici roli
jednoduchého zobrazovace a prostredku ovladani mérici kamery.

Zvoleny postup fesSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

StéZejni pro feseni prace je soubor funkci zabezpedujicich spravné naéteni obrazku z obrazového senzoru do pamétového
prostoru mikroprocesoru. Po dokumentovanych neoptimalnich pokusech s nastavenim DMA kanal( se studentovi povedlo
spravné vyuzit moznosti hardwarovych blok({ mikroprocesoru a navrhnout algoritmus vyuzivajici double buffer mode radice
DMA k nacteni snimku libovolné velikosti.

Vzhledem k mozZnostem pouZitého procesoru povazuji za Skodu, Ze si autor v praci neklade vyssi cile, nez-li realizaci snapshot
kamery, kterd nemusi zpracovavat obraz v redlném case. Teoreticky prinik studenta do problematiky DMA, ktery spravné
demonstroval zejména v ramci kapitoly 4.1.3.2., mohl byt s vyhodou vyuZit i pti realizaci jednoduchych funkci zpracovani
obrazu prezentovanych v ramci kapitoly 4. 2., ¢imZ by autor docilil zrychleni provadéni navrhovanych algoritm (hlavné
paralelizaci pfistup( do externi paméti a provadénych vypocta).

V kapitole 4.2.3. autor implementuje integralni obrazovy filtr uréeny pro vyhledani obrazového tézisté. Metodu zpracovani
obrazu pouZzitou v rdmci této kapitoly povazuji za nevhodné zvolenou vzhledem k pozadovanym vysledkiim a doporudil bych
zvolit klasické reseni této Ulohy (metoda vypoctu obrazového tézisté je jednim ze zakladnich algoritmi pouzivanych v oboru
zpracovani obrazu). Redeni navrhované autorem je mimo jiné citlivé na tvar objektu a poskytuje jenom orientaéni vysledek.
Problémy souvisejici s rozdilnosti pouzitych obrazovych senzord autor fesi zcela korektné implementaci systému
automatické identifikace typu pfipojeného obrazového senzoru v inicializa¢ni ¢asti aplikace. Tento pristup zvysuje celkovou
univerzalitu reSeni a ulehéuje pouzitelnost pro dalsi studenty.

Na zavér prace autor demonstruje pouzitelnost navrhnuté mérici kamery na Glohach triangulaéniho méfice vysky objektl a
detekce natoceni horizontu. Obé realizované ulohy nejsou vzhledem k nizké robustnosti vystupu vhodné pro praktické
pouZziti, avSak s ohledem na jednoduchost implementace dokonale demonstruji jednoduchou pouzitelnost navrhnuté
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kamery a mohou byt vybornou inspiraci pro ostatni studenty, ktefi budou s navrzenou kamerou pracovat.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Autor prace se pfi feSeni musel seznamit s komplexni problematikou mikroprocesord s jadrem ARM Cortex, programovacim
prostfedim od spole¢nosti KEIL v jazyku C, vzhledem k realizaci hardwarové ¢asti i ndvrhovym systémem Altium Designer a
programovacim prostiedim pro PC s jazykem C#. VSechny uvedené ndstroje a znalosti autor vyuzil a vysledky jeho prace
hodnotim po odborné strance za velmi dobré.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Autor vytvoril text prace v anglickém jazyce. Prace je korektné strukturovana do logicky ¢lenénych kapitol a podkapitol. Po
typografické strance je prace Cista a Uhledna. Za nepfilis vhodnou povazuji stylizaci textl pracujici s prvni a druhou osobu j.
¢. coz zpUsobuje, Ze text mnohdy pripomina vic popularni literaturu nez-li technicky text. Obsah nékterych kapitol je misty
zmatecny s logickymi skoky v kontextu myslenek. U nékterych matematickych zapis( chybi vysvétleni symbold (napr. Equ. 2),
které je nahrazeno jejich samo-vysvétlujicim nazvem v ramci rovnic, coZ povazuji za nestandardni. Formulace anglickych vét
je v nékterych pripadech komplikovand a absence vétnych ¢len( stéZuje spravné porozuméni autorovych myslenek. Autor
spravné dokresluje informace z textu prehlednymi obrazky.

Vybér zdroju, korektnost citaci C - dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materiald k Feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky Fadné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor uvadi v referencich prace celkem 17 zdroj(, které s ohledem na rozsah prace povazuji za relevantni. V samotném textu
prace vsak autor pfimo pracuje jenom s nékterymi z uvedenych zdroja a ostatni zUstavaji bez reference. V rozporu s citacni
zvyklosti nejsou pouzité reference Ciselné fazeny dle prvniho poufziti v textu.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Autor v ramci feseni prace splnil stanovené zadani pro vytvoreni jednoduché méfici kamery za pomoci vyvojového
kitu pro procesory STM32 Cortex a modull obrazovych senzor(. Navrzené programové bloky mohou byt,

v souladu se zadanim, uzitenymi stavebnymi bloky pro realizaci jednoduchych uloh strojového vidéni v ramci
laboratore videometrie. Student navic vytvoril softwarové vybaveni pro PC, které spole¢né s realizovanymi
priklady pouZiti vyrazné zvysuje vyuzitelnost vysledkl prace pro vyuku.

Pfedlozenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikatnim stupném B - velmi dobfe.
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