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A confiabilidade dos dados obtidos na fenotipagem complementar conduzida
em condicOes de casa de vegetacdo, utilizando métodos manuais para a
aplicacao de tratamentos e monitoracdo de experimentos, diminui conforme o
numero de colunas de solo a serem acompanhadas aumenta. Para solucionar
este problema, o sistema SITIS estd sendo desenvolvido para automatizar os
processos de irrigacao e monitoramento dos experimentos, com os seguintes
moédulos: SITIS Web, SITIS Controle e SITIS 10. O médulo SITIS 10 atua
diretamente em contato com as colunas de solo e suas funcionalidades s3o: a
leitura dos sensores de umidade; a leitura da massa da coluna; o controle da
irrigacao; e o envio das informacdes coletadas da coluna de solo para o SITIS
Controle. O SITIS 10 é composto por um software embarcado e por um
hardware especializado. As funcionalidades do hardware especializado séo:
intermediar a comunicagcdo com os equipamentos eletronicos; fornecer energia
elétrica para o funcionamento dos equipamentos eletronicos que serao ligados
ao hardware; estabelecer e coordenar uma rede sem fio. As funcionalidades do
software embarcado sdo: gerenciar os recursos do hardware; prover meios de
verificar a disponibilidade dos sensores e atuadores ligados; tratar as
requisicoes de leitura de sensores e manipulacao de atuadores enviadas pelo
SITIS Controle. Na fase atual de desenvolvimento do SITIS 10, foi construido
um protdétipo que obteve resultados positivos no controle simultadneo de duas
colunas, mostrando eficiéncia no tratamento das requisicdes e fornecendo
medidas precisas das variaveis das duas colunas de solo. O SITIS IO considera
em seu projeto solucdes que aprimorem a precisao na leitura dos sensores e a
flexibilidade do mdédulo, visando maior confiabilidade, atendimento a novas
varidveis e a possibilidade de conexdo de novos tipos de sensores e atuadores.
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