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系统解决方案

0 引言

对于高档商品来说， 仅仅依靠包装的结构复杂

性，提高制造难度，很难真正起到有效的防伪作用。 基

于对射频技术的研究，设计运用射频识别技术的防伪

芯片，并在生产线上实现此防伪芯片的自动包装。

1 非接触式IC 卡工作原理

非接触式IC卡又称射频卡，它成功地将射频识别

技术和IC卡技术结合起来，解决了无源和非接触等难

题。
非接触式IC 卡系统由控制器、读写器、IC卡组成。

系统按一定的工作频率以半双工方式在读写器与IC
卡之间双向传递数据。 读写器将要发送的信号，编码

后加载在该频率的载波信号上经天线向外发送，进入

读写器工作区域的IC卡接收此脉冲信号。 一方面卡内

芯片中的射频接口模块由此信号获得电源电压、复位

信号、时钟信号；同时卡内芯片中的有关电路对此信

号进行调制、解码、解密，然后对命令请求、密码、权限

等进行判断。 若为读命令，控制逻辑电路则从存储器

中读取有关信息，经加密、编码、调制后经卡内天线发

送给读写器，读写器对接收到的信号进行解调、解码、
解密后送至后台处理器处理； 若为修改信息的写命

令， 有关控制逻辑引起的内部电荷泵提升工作电压，

提供擦写E2PROM时所需的高压，以便对E2PROM中的

内容进行改写，经过判断其对应的密码和权限是否相

符，得到相应的判断信息。
非接触式卡与读写器之间采用双向互认验证机

制，即读写器要验证IC卡的合法性，IC卡也要验证读写

器的合法性。 而且在通信过程中所有的数据都加密。
图1为防伪芯片实物图。 利用非接触式IC卡的原

理，制作高集成度的非接触式IC卡防伪芯片，与白酒瓶

盖永久性封装在一起。 这样购买时只要将酒瓶顶端靠

近由厂家提供的读卡器， 读卡器就能快速的显示该酒

的全部信息以辨别真伪；同时，在消费者打开酒瓶后，
此IC卡芯片将被破坏，避免了防伪标签的回收利用。

图1 防伪芯片实物图（图右）

2 芯片自动包装部分系统

2.1 系统构成

该系统主要由传送带部分、涂胶部分、芯片放置

部分等构成。 传送带由步进电机驱动；涂胶部分由2个
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直线往复式气缸和8个滴胶管构成；芯片放置部分由3
个直线往复式气缸和4个真空吸盘构成。 控制系统由

PLC、人机界面、步进电机驱动器、3个位置检测传感器

及数个电磁阀等组成。 图2为芯片自动包装部分系统

结构示意图。

图2 芯片自动包装部分系统结构示意图

2.2 工作原理及过程

图3为芯片自动包装的工作流程图。 按下启动按

钮，若每个气缸处于初始位置时，传送带运动指示信

号有效，传送带向左运动固定安放4个酒瓶的距离，有

3个检测元件分别检测酒瓶是否到达第一次涂胶、放

置芯片、第二次涂胶的位置；检测信号传给PLC，当检

测酒瓶到达各自位置时，PLC控制完成涂胶和芯片放

置，然后传送带再向左运动安放4个酒瓶的距离，放置

好芯片、涂完胶的酒瓶进入下一道封盖的工序，同时

进行下一轮的涂胶、芯片放置。 如此重复下去。 当需要

停止工作时，直接按下急停按钮。

图3 芯片自动包装流程图

第一（二）次涂胶工作的动作顺序：PLC接收到有

效检测信号，竖直运动气缸1（2）带动滴胶管下降到瓶

盖处停下，打开滴胶管的阀口将胶涂于瓶盖上，关闭

滴胶管阀口，滴胶管上升至原位，停止。
芯片放置的动作顺序：PLC接收到有效检测信号，

竖直运动气缸3带动芯片托盘上升至吸盘处，打开真空

阀，使吸盘吸取芯片，芯片托盘下降至原位，水平运动

气缸向前运动带动吸盘至瓶盖的正上方， 竖直运动气

缸4带动吸盘下降将芯片送至瓶盖上， 关闭真空阀，并

打开泄压阀，吸盘上升，吸盘向后运动，回到原位停止。

3 气动回路及电气控制原理

该系统的绝大部分执行动作由气缸和真空吸盘

实现，几乎就是一个气动系统，气缸和真空吸盘的工

作由PLC直接控制，气动回路如图4所示。

图4 气动回路图

电气控制电路要求完成整个系统的控制任务，并

要求有相应的保护、状态指示等。 结合实际的任务要

求，设计回路如图5所示。

图5 控制电路图

4 结语

基于射频识别技术在白酒防伪包装中的应用，在

原生产线上加入了一次涂胶、芯片放置、二次涂胶的
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了取样效率，而且补偿精度也比较高。

图2 板形仪合金补偿曲线

3 结语

通 过 对1780板 形 仪 系 统 的 改 造 及 优 化，解 决 了

该设备各种软件及硬件问 题，大 大 提 高 了 板 形 仪 系

统的稳定运行率和 测量 精 度，减 少 了 设 备 停 机 对 生

产 所 造 成 的 影 响， 板 形 仪 高 压 系 统 改 进 后 跳 电 次

数 大 大 减 少。 板 形 仪 系 统 运 行5年以来，高压 发生

器 、高 压 电 缆 和 射 线 管 消 耗 量 都 为 零 ，降 低 了 备 件

消耗率。

根据实际情况修正后的合金曲线

合金补偿曲线

最终合金补偿曲线

基本合金补偿曲线
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（INPUT Al-BASE Al） ref.kV Thickness.X
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RH1和RH2主控室操作台各有4台工控机， 以微软

WindowsXP为操作平台，HMI采用WinCC6.0软件包，以组态

形式进行开发，4台工控机组态画面完全一模一样，互为备用。

6% 系统应用及效果

目前，安阳钢铁股份有限公司第二炼轧厂能在两

座RH炉正常取样，分析样气结果，指导炼特种钢。 分

析炉气中全部成分仅需0.3s， 质谱分析精度的测量误

差小于 ± 0.2％（测量值）。 RH真空冶炼装置，不用抽气

泵，采用生产工艺压差进行取气，20m取样距离取样滞

后时间小于10s；机械结构简单，响应速度快离子传输

效率高，抗电磁干扰能力强，受振动、温度变化等影响

较小；寿命长,可反复再生;不发热无需自冷却系统；不

受外界温度、振动、粉尘干扰。
但是，维护和点检有待于进一步改进，需时常观

察质谱仪的真空度（IPC），否则，容易保护性地高压跳

电。 在不用时，要一周用校准气瓶校准一次。
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自动化系统。 系统结构简单，与原有生产线协调工作，
运行可靠。
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器的处理值会连续计数，不会发生跳变，不存在溢出

的问题，现场设备也不会发生误动作。

3.2 改进效果

改进后， SSI标定模块对于现场绝对值型编码器

的计数的跳变有了判定处理， 有效地避免了因计数

溢出而发生的设备误动作等故障， 节约了备件的更

换时间。
此项改造，每月可减少溢出故障而导致的设备停

机约2次，每次30min。

4 经济效益

炉卷轧线年设计产量为110万t， 每年生产天数按

330天计，机时产量：1100000÷（330×24）＝138.88t。 吨钢

利润按200元计。 改造后，炉卷线每年可减少的故障停

车时间：30×2×12=720min，即12h。
年增经济效益：138.88×12×200=333312元。
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