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� � 摘 � 要: � 本文探讨了混沌滤波器在水声信号处理中的一种新的应用.混沌蔡氏电路产生的信号进行频带调制和
高通 IIR滤波后, 由水声换能器发射并经过水池传播和接收.实验结果表明混沌滤波器实现了频带搬移, 且接收到的

水声信号具有与原始的混沌发射信号相似的宽频带特性. 进一步,运用非线性动力学方法对原始混沌电路信号和接收

水声信号进行时间序列分析比较.发现接收的水声信号具有比发射的原始混沌信号更为不规则的重建相空间和更高

的分形维数.混沌滤波器运用于水声信道提高了接收信号的非线性复杂特性.
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Abstract: � A new application of chaotic filter in underwater acoustic signal processing is described. After frequency modula-

tion and high-pass IIR filtering, the chaotic signal generated by the Chua� s circuit was transmitted through a underwater sound chan-

nel. The received acoustic signal shows similar frequency band characteristic with chaotic circuit. Furthermore, nonlinear dynamic

analysis is applied to compare the underwater acoustic signal and the original circuit signals. The results show that the acoustic signal

has more irregular phase space and higher fractal dimension than chaotic circuit signals. Chaotic filter increases the complexity of the

underwater signal.
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1 � 引言

� � 滤波技术已广泛地应用在信号处理和通信领域

中[ 1] .在水声通信领域, 由于水声信道是一个十分复杂

的时变、空变、频变信道,信号在信道中的传输存在严重

的传播损失和多径效应.因此,滤波技术在水声信号处

理中有着十分重要的应用.

目前,已经提出了很多成熟的线性滤波理论, 但并

不能直接用于混沌系统[ 2] .混沌系统因对初始条件有着

高度的敏感依赖性且难以长期预测的特点,在保密通信

领域有着潜在的应用价值[ 3] . 根据混沌理论,一个滤波

器,随着初始脉冲信号幅度的扰动, 如果其无限脉冲响

应呈现指数分离,则该滤波器可认为是一个混沌滤波

器.混沌滤波器结合了线性滤波器和混沌的特性,已经

引起了广泛的关注.本文研究了混沌滤波器在水声信号

处理中的应用.分析了混沌高通滤波器对水声系统的频

率和非线性动力学特性的影响.

2 � 原理

� � 实验采用蔡氏混沌电路和巴特沃兹高通滤波器组
成的混沌滤波器系统,其动力学方程可描述为:

� 蔡氏混沌电路系统[ 4]

dX ( t )
dt

= F[ X( t ) ] ( 1)

其中, X =

Vc1

Vc2

iL

, F =

[ G( vC2- vC1) - g( vC1) ] / C1

[ G( vC1- vC2)
.

+ iL] / C2

F3= - ( vC 2
+ iLRL ) / L

,

g( x) = m0x+ 0�5( m1- m0) ( x+ 1. 592 - x- 1. 592 ) ,

是分段线性函数. VC1和 VC2是电容器 C1和 C2的电压.

iL是电感L 的电流.

� 频谱平移
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s( t ) = h[ X( t) ] ( 2)

其中, h ( * ) 是调制函数. 我们用 h ( X ) = X ( t )

cos( 2�f ct )来实现对信号 X( t )的频谱平移, f s是调制的

中心频率,实际实验中, f s= 25kHz.

� 巴特沃兹 IIR滤波器

实际应用中, 巴特沃兹 IIR滤波器使用的较多. n

阶巴特沃兹滤波器可以用下面的 n 阶线性微分方程描

述[ 8] :

A n( �c)
dny ( t)

d t
n + �+ A1( �c)

dy ( t)
d t

+ �ncy( t ) =
dnh( X( t) )

dt
n

( 3)

这里,系数 A 1( �c) , �, An- 1( �c)是截止频率 �c= 2�f c
的函数.对于一个确定的混沌驱动信号 X ( t ) , y ( t )则

是混沌高通 IIR滤波器的输出.

�水声信道
水声传输信道可以描述为时变离散多径信道.声

信号自声源发出后,将沿不同路径到达接收点. 总的接

收信号是通过接收点的所有声信号的叠加.因此,经过

水池传输后,在接收端的接收信号可描述为
[ 5]
:

r( t ) = y ( t ) � �
M

i= 1

�i�( t- �i ) ( 4)

其中, M 为路径条数, 表征信道时间扩展; �i 是第 i 条

路径的复幅度, �i 是第 i 条路径的时间延迟.

为了描述滤波前后信号的非线性复杂特性, 我们

运用非线性动力学(相空间重构和关联维 )方法对信号

进行分析.对于实验测量的信号 y ( t) ,通过延迟时间序

列来重构相空间:

R( t ) = { r ( t ) , r ( t- �) , �, r ( t- ( m- 1) �) } ( 5)

其中 �为延迟时间, m 为嵌入维. 由 Takens 定理[ 6]证

明,对于合适的嵌入维,即如果延迟坐标的维数 m �2D

+ 1( D 为原系统的阶数) ,重构出的相空间和原始的状

态空间是微分同胚的.为了定量地描述系统的分形维,

我们应用 Grassberger 和 Procaccia 所提出的关联维数

D2
[ 7] :

D2= lim
r �0
lim
N � �

logC( W, N , r)
logr

( 6)

这里, r 为盒子半径. C( W, N , r)为关联积分,满足以下

方程:

� C( W, N , r ) =
1

( N+ 1- W) (N - W)

� �
N- 1

n= W
�

N- 1- n

i= 0

�( r- �Ri- R i+ n �) ( 7)

其中, �( x ) =
1, x> 0

0, x � 0
. W 取大于 1 的值以消除时间

序列中数据自相关的影响.我们设置 W 为延迟时间 �.

D2可以通过计算标度区内 logC(N , r )和 logr 关系曲线

的本地斜率得到[ 2, 7] . 随着嵌入维 m 的增加, 在标度

区[ 7]内,计算出的确定性系统的关联维将收敛到一个

有限的值.

3 � 实验设计和结果

� � 基于上述分析, 我们设计并搭建了整个混沌滤波

器的实验系统,如图 1 所示.

� � 其中,混沌信号 VC1是由经典的蔡氏电路产生的.

实验搭建的蔡氏电路图,如图 2 所示.

� � 蔡氏混沌电路[ 4]的参数测量如下: L 1= 9�48mH, R9

= 3�46� , C1= 5�13nF, C2= 51�1nF, R1= R2= 3�3K� , R3

= R4= 46�1K� , R5 = R6 = 0�3K� , R7 = 1�20K� , R8 =

1�48K� , m0= - 0�511, m1= - 0�835.该电路输出的非
周期的 Vc1, Vc2时间序列如图 3 所示.

电路产生的双螺旋混沌吸引子可以用( Vc1 , Vc2)相

图来表示,如图 4( a)所示.结果通过 Tektronix DPO-3000

示波器观察记录. 为了实现混沌信号的频谱平移, 用

AD633JN芯片做乘法器,将 Vc1与频率为 �c 的正弦波信

号相乘. LMF100CCN芯片以及电阻、电容搭建成巴特沃

兹滤波器.

水池实验在厦门大学水声部重点实验室的非消声
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水池进行.换能器距离为 1m.实验中用到的水声换能器

带宽在 25kHz~ 35kHz之间, 其发射响应如图 5所示.原

始的信号频带为 0~ 8kHz,因此,需要将混沌信号的频

谱平移到换能器的带宽上,信号才能在水池中传输.通

过将信号 Vc1乘以一个频率为 25kHz 的正弦信号后,再

通过高通滤波可以实现信号的频谱平移.图 6显示了经

过水池传输后接收端接收到的信号与原始信号的频

谱图.

经典的线性滤波器理论表明,线性水声信号在经

过水下传输后,如果在接收端能够成功接收. 那么,接

收信号具有与发射信号相似的频谱特性, 其时域特征

也与原始发射信号基本相同[ 8] . 然而我们的混沌滤波

器研究表明对于混沌信号, 情况则不一样.从图 6 可以

看出,混沌信号经过水下传输后,尽管其频谱分布与原

始发送信号相似,但是, 接收信号的混沌吸引子变得更

加不规则,如图 4( b)所示.这表明,经过水下传输,混沌

信号的时域特征变得更加复杂.

在海洋声学中,声波在复杂的水下环境传输可能

产生复杂的行为.以往的研究[ 9~ 11]也表明,海洋环境噪

声、目标舰船辐射噪声都可以产生混沌行为.本文的混

沌滤波器理论表明,经过水下信道传输后, 所接收到的

信号与原始的混沌信号在动力学特性上可能是不同

的.通过被动声纳技术来探测远程的混沌声信号源以

检测和识别目标需要考虑声源和信道的耦合作用.

进一步,利用非线性动力学分析对接收端信号进

行相空间重构后, 我们计算了发送端信号和接收端信

号的关联维数 D2 ,结果如图 7所示.

随着嵌入维 m的增加,滤波前后信号的 D2分别收

敛到 2�08 � 0�01 和 4�13 � 0�03. 不同于白噪声的不收
敛维数,表明滤波后的信号具有低维的动力学行为.此

外,图 8显示了滤波器阶数 n 对关联维数D2的影响.可

以看出, n 越大, D 2值越高. 但是, 当 n 的值充分大 ( n

> 32)后, D2的值不再变化.表明了进一步增加滤波器

的阶数并不能增加系统的复杂性.

值得说明的是滤波后信号的维数 D2 比原始的蔡

氏电路高.在本实验系统中,混沌滤波器耦合了水声信

道,因而提高了水声传输系统的复杂性. 混沌信号, 经

过这样一个滤波与信道耦合的系统,滤波后吸引子关

联维数比滤波前高, 这一分析同样表明了混沌信号经

过水声信道后其自身的非线性动力学特性变得更加

复杂.

由于混沌信号固有的高度随机性和宽频特性, 在

以往混沌信号作为载波的水声通信中, 能够充分利用
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信道的宽频带特性.因此,在混沌载波通信中, 这一结

果从混沌动力学的角度表明了作为载波的混沌信号非

线性动力学特性的变化,对混沌载波应用于水声通信

有着一定的参考价值, 同时为理解混沌系统复杂的滤

波行为提供了一个重要的参考工具.

4 � 结论
� � 本文探讨了混沌滤波器在水声信号处理中的一种
新的应用.混沌电路产生的信号进行频带调制和高通

IIR滤波后,由换能器发射并经过水池传输. 接收到的

水声信号具有与混沌发射信号相似的频带特性, 表明

混沌滤波器实现了混沌信号的频带搬移.进一步,运用

非线性动力学分析对发送和接收信号进行定量比较.

接收的水声信号具有比发射的混沌信号更为不规则的

相空间和更高的分形维数. 混沌滤波器运用于线性的

水声信道提高了水声信号的复杂特性.以前的研究表

明,混沌低通滤波器在监测物质结构的变化[ 12]和检测

雷达和声纳的 IIR回音方面[ 13, 14]有着有用的价值.通过

混沌电路实验,研究表明了混沌高通滤波器结合了线

性滤波器和混沌的特性,并对理解混沌系统复杂的滤

波行为提供了一个参考工具.
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