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LA

STRUCTURE DES »-GROUPES DE SYLOW

GROUPES SYMETRIQUES FINIS

Par M. Leo KALOUJNINE.

INTRODUCTION.

Le présent Mémoire est consacré a I’étude des p-groupes de Sylow des
groupes symétriques dontle degré est une puissance p” d’'un nombre premier p.
Ces groupes, qui seront désignés par Y., jouent, relativement aux p-groupes,
un role analogue a celui que les groupes symétriques jouent relativement aux
groupes finis.

Le fait de considérer seulement des groupes symétriques de degré p™ n’est
pas une restriction artificielle. Il est facile de montrer que les p-groupes de
Sylow d’un groupe symétrique quelconque sont des produits directs de tels
groupes P,.. De facon précise, si le nombre entier n s’écrit dans le systéme de
numeération de base p :

R=ay+ P QPP Ao AP

un p-groupe de Sylow du groupe symétrique de degré n est isomorphe au

produit direct
: PEXPE R XV

On peut représenter les groupes P, par des systémes, que j'appelle tableaux,
de m polynomes, & m —1 variables, dont les coefficients sont des classes
d’entiers, modp (ou des éléments d’'un champ de Galois de p éléments).
Entre ces systémes existe une loi de composition, définie par des opérations

»r
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rationnelles relativement simples. On peut ainsi traduire tout probléeme sur les
groupes P, en un probléme sur les polynomes, dans un champ de Galois. 1
est vrai que, dans la plupart des cas, on aboutit ainsi a des problémes qui sont
loin d’étre résolus. Cependant il est des cas pour lesquels on obtient une
réponse satisfaisante et quasi déefinitive. (Cest ainsi qu’on peut déterminer tous
les sous-groupes caractéristiques d’un groupe P,,, el les caractériser par des
systémes de m entiers satisfaisant & certaines conditions.

Les résultats obtenus sont formulés dans les Chapitres IV et V, sous forme
d’un certain nombre de théorémes. Les démonstrations en sont basées sur
quelques lemmes simples et sur quelques inégalités qui sont établis aux Cha-
pitres IT et IIT; le Chapitre I indiquant le principe de la représentation des
groupes par des tableaux de. polynomes. Si ces inégalités pouvaient étre
précisées, elles permettraient sans doute de trouver d’autres propriétés
intéressantes des groupes P,, et de leurs sous-groupes.

Cependant le probléme de la détermination de tous les sous-groupes des
groupes P, et de leur description précise semble exiger des moyens qui
dépassent de loin nos connaissances actuelles. Il peut néanmoins étre traité
complétement dans le cas des groupes .. (Cest ce que jai fait dans le
Chapitre VI: Une grande partie des résultats que j'ai ainsi obtenus semble
avoir été trouvée déja par d’autres méthodes. J'ai pensé qu’il y avait quelque
intérét a les reprendre avec I’algorithme du présent travail. On peut voir mieux
ainsi le mécanisme du calcul, et il n’est pas impossible de penser que leur
étude pourra servir 2 une étude ultérieure des groupes P,.

Dans un autre Mémoire qui sera publié¢ ultérieurement, j’étudie quelques
généralisations des idées dont je me suis servi dans le présent travail, en
étudiant les groupes P, des tableaux formés par une suite infinie dénombrable
de polynomes a coefficients dans des champs de Galois.

e présent Mémoire et sa généralisation ont été présentés a I'Université de
Paris comme Thése de Doctorat. J’exprime toute ma gratitude 4 MM. E. Cartan,
G. Darmois et A. Chatelet, qui ont bien voulu étre membres du Jury. Je tiens a
remercier plus spécialement M. Chatelet pour le vif intérét qu’il a pris au
présent travail et les conseils qu'il m’a prodigués, pour son développement et
pour sa rédaction.

J’adresse encore mes remereiments &4 M. H. Cartan pour l'intérét qu’il a
pris 2 mes recherches et pour ses encouragements, et a M. Krasner dont les
critiques et les conseils m’ont été précieux et m’ont permis d’améliorer mon
expose. v ' '

Je suis également trés reconnaissant a MM. E. Cartan et J. Hadamard qui,
a plusieurs reprises, ont présenté mes Notes sur ces sujets & I’Académie des
Sciences, et plus spécialement & M. Paul Montel, qui n’a pas hésité a accueillir et
faire publier une de mes Noles, pendant mon internement par la Gestapo, au
camp de Compiégne; en acceptant ce travail dans les Annales de I’Ecole Normale
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Supérieure, 1l m’a donné une nouvelle preuve de confiance et d'estime dont je
sens profondément tout le prix.

Notations. — Dans tout ce Mémoire, p désigne un entier premier, arbitraire,
mais fixe,qui sera parfois supposé impair (Chap. V).
On désignera par :

G, le corps des restes des entiers rationnels, mod p (champ de Galois de p
éléments); :
E, I'espace vectoriel, de dimension s sur G, (puissance directe ());

X;, de coordonnées @, x,, ..., x, (définies mod p), un vecteur de K,.

Les groupes sont toujours désignés par des letires gothiques majuscules : X,
C, 6, K595 LW 0P 1 5 D, 3éventuellement affectées d’indices.

Des éléments d’un groupe, ou des groupes eux-mémes, entre accolades,
ta, b, c}, {€,€,|, ... désignent le groupe engendré par ces éléments, ou par
les éléments de ces groupes. '

On emploie deux sortes de commutateurs, notés par des lettres entre
parenthéses : "

(a, b), commutateur des éléments a, b, égal a aba'b-';

(®, &), sous-groupe engendré par les commutateurs de tout élément de &
avec tout élément de £.

Les groupes abéliens de type (p, p, ..., p) sont appelés élémentaires.

Le groupe symétrique, de degré n (et d’ordre n!) est désigné par 5,.

Le p-groupe de Sylow de &,., défini & un isomorphisme prés, est désigne
par ... .

On utilise les signes ordinaires de la théorie des ensembles :

C inclusion stricte; < inégalité stricte;
C inclusion large; - inégalité large.

CHAPITRE 1.

LES TABLEAUX DE RANG /1.

Considérons un ensemble de T de p™ éléments et le groupe des permutations
%5, de T; c’est-a-dire le groupe symétrique de degré p™. La contribution de p
dans son ordre p™! est p’" "ty clest Uordre commun de ses p-groupes

. .
de Sylow, P,. (tous isomorphes entre eux).

Etant donné. un p-groupe quelconque @, il existe une représentation fidele
de @ comme groupe de permutatians dont le degré est une puissance p™.
Alors, en raison des théorémes de Sylow, dans tout P,,, il existe un sous-

’
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groupe isomorphe a @. On voit donc combien I'étude des P, est importante
pour la théorie générale des p-groupes.

J’airéussi a construire exphcltement pour tout 7 m, un p-groupe de Sylow Y.
de $§,. sous une forme qui en permet une étude approfondie. Cette construction
et cette étude sont ’objet principal de ce travail.

Représentons T par I'ensemble des vecteurs X, (de coordonnees Lyy Lgy ooy
2, du champ de Galois G,, ou définies mod p) de I’espace E,, puissance
directe G et désignons par T ... . ’ensemble des éléments de T qui, dans E,,
ont pour premiéres coordonnées @, @, . . ., x,. Une transformation ponctuelle
biunivoque de I'espace E,, est, en méme temps, une permutation des éléments
de T, done, & une similitude prés, un élément du groupe %,...

Considérons alors des opérations w(a), =(a(a,)), ..., w(a(@y, @y oo Tusy)),
dans lesquelles a(@,, @,, ..., z,) est une fonction dont la valeur est dans G,
et dont la variable est un vecteur X; (de coordonnées x,, x,, ..., x,) de
I’espace E,. Elles sont définies comme suit :

w€a) est une permutation circulaire des ensembles T, , qui, & @, fait

b

correspohdre x,+ a (sur la figure c’est une rotation du grand cercle T
7A
d’angle 27 = ) - -
8 r)
2° w(a(x,)) est une permutation circulaire, variable avec wx,, de l'en-
semble T, . (de premiére coordonnée x,), qui, 4 «,, , fait correspondre z,,

xy+ a(x,). (Sur la figure ce sont p rotations. des cercles T,, d’angles

respectifs an “—(Pf—i—)>

En général :

T (a(x‘, Loy oo, xH)) est une permutation circulaire, variable avec X,_,, de
'ensemble T, .. (de premiéres coordonnées X, ), qui, & (2, @, ..., T4y, X,)
fait correspondre

(:vl, Loy ooy Loty s+ (24, 2oy ..., ars_i)).

<Sur la figure ce serait p*~' rotations des cercles T..

gL, d,al]gles Pcs—
. a(Xyy Loy ooy X
PeCtlfs 27 (21, s, el ’).>

s—1

. Le produit « des permutations =«
ﬂ(cz(x“ Loy o u e x,n_i)), cey r(za(xﬂ) n(a)

(dans l'ordre droite gauche) est une transformation ponctuelle de E,, (ou une
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permutation de T) qui est représentée par un tableau A,, (ou simplement A),
dit de rang m, ' ’

[4

a(x) : , ; \
A= =|a, a(wy),alxy, xy), oy (i, Zmnei)].
a( X, Loy ooy Ty
T,
Taao
434

Fig. 1.

Les fonctions [A | = a(x,, @., ..., x,,) seront appelées\les coordonnées de
la transformation «, ou du tableau A, et I'on désignera par A, le tableau de
rang s, dont les coordonnées sont égales aux s premieres coordonnées de a. Le

nombre de fonctions a(x,, x,, ..., x,) étant p”’, le nombre de transformations
eSt p])111_1+p’,’72+'“+1
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On vérifie immédiatement (ue la loi de composition de deux tableaux (ou
transformations) est : ‘ :

i

A. de coordonnées a(xy, @,, ..., x,); B. de coordonnées b(a,, 2, ..., x;):
AB. (B, puis A) a pour coordonnées (sde oam—1)

(1.1) a(uwy, @y ..y ts) + 1)(:101 —a, Ls—a(xy), ..., Xs— a2y, Toy ..., ./1-,,.4)).

l.a transformation unité est représentée par un tableau de coordonnées toutes’
nulles. L’inverse du tableau a pour coordonnées

(l.2) — (1(.1:‘ 4+, Zat+a(zita), ..., z+4-a (1-,4— a, xo+ a(x;+a), . ))
1l en résulte la propriété :

TutoriMe |. — Les transformations o formemt un groupe P,, d’ordre
prn et isomorphe @ un sous-groupe de $,., notamment ¢ un p-groupe de

Sylow de S, (puisqu’tl a le méme ordre).

Un tableau sera dit de profondeur r lorsque
[Ali=o, ' pour s Zr et [A]# 0.

Les tableaux dont la profondeur est au moins égale 4 » forment un groupe
(qui est isomorphe au produit direct de p~ groupes isomorphes a P, . Ce
groupe, qui est un sous-groupe distingué de P,,, sera désigné par B,.
"~ On peut toujours représenter une fonction a(x,, ,, ..., ;) par un polynome
en @y, &a, ..., &, a coefficients dans G, et dans lesquels les exposants de
chaque x; ne sont pas supérieurs a p—r1. Il suffit d’appliquer la formule-
d’interpolation de Lagrange ‘

: . Xy — ) 2y — & xy— 2l
(1.3) a(.r,,.r,,...,xs):Za(dl,dg,,,,,ds)‘ 1T W T T

21— dy xs— d, 25— d

If,;EG,,
— 2 Cigy. .1, TR ... Zs.
0<lig<p—1
Dans I’anneau des polynomes en x,, @, ..., a,, qu’on note G,(x,, ..., a,),

deux polynomes représentent la. méme fonction, lorsqu'ils sont congrus
relativement a I'idéal '

L=(2]— @y, 2 — 24, ..., &F

Donc la fonction représentée par un polynome ne change pas quand on
remplace chaque exposant d’une variable par son plus petit reste positif non
nul (mod p — 1). Un polynome ou les exposants des variables sont tous ainsi
rendus aux plus égaux & p — 1 sera appelé réduit et nous conviendrons, dans la
suite, de représenter les coordonnées d’un tableau par des polynomes réduits.
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La multiplication se fera suivant la regle indiquée, en mettant les résultats des
calculs sous forme réduite.

~

[l peut étre commode d’employer un autre mode d'écriture des lois de
composition (1.1) et (1.2), en particulier dans des raisonnements et des
démonstrations par récurrence sur m. Considérons un vecteur X,,_, de l'es-
pace E,,_, et un tableau A, ,, de rang m — 1, de coordonnées a(x,, ,, ..., x)
Nous noterons XA+ la transformation de 'espace E,_,, associéc & A, ,, et

m—1

définie par les relations

(1.4) it = iy — a( Ly, Loy oo vy XLiey) (idetam—1).
Un tableau de rang m étant alors représenté par [ A, i, a(X,—,) |, les lois de
composition sont exprimées par

(1 I) [Am—i) “(Xlzz—»1)] [B,,L,_“ b(Xm—l)] — [Am—l Bl:L~~|7 ‘a(xm-‘l)"i— b( X;}Zili ]7
(1.2) Aty @( X)) [ =[ASL,, — a(X351)].

m—1

\ CHAPITRE 11. < -

PROPRIETES DES POLYNOMES A COEFFICIENTS DANS (1.

Dans ce Chapitre, je vais exposer quelques propriétés des fonctions, définies
sur I'espace E,, a4 valeurs dans G, et représentées, comme il a été dit, par
des polynomes réduits, relativement aux transformations X% de I’espace E,,
définies par les formules (1. 4). Ces propriétés, résumées en quelques lemmes)
constituent ['outil principal pour I’étude des groupes P,,.

Dans un polynome réduit, nous rangerons les monomes (dissemblables),
lexicographiquement, ou par hauteur : xta}...x* de hauteur supérieure
a xliat. .. 2% si, dans la suite des différences t,— ¢, ¢, — 7 _,, ..., {,—7}, la
premiére qui n’est pas nulle est positive. D’une facon plus précise, nous
appellerons hauteur du monome réduit

dhaty. .. 2lhopal,
les 7 au plus égaux a p—1, l'entier
. h=1ipst+ e p2 4. o+ Lp+ G+ 1L ph.
La comparaison précédente est équivalente a celle des entiers /, et deux
monomes de méme hauteur sont nécessairement semblables (ne différant que

par lears coefficients). -
Dans un polynome

S@y, sy oo, ) ou f(X) ou [f(X) ,
Ann. Ec. Norm., (3), LXV. — Fasc. 3. ' 31
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réduil, sans termes semblables, et ordonné par hauteur de ses monomes, le
terme de plus grand hauteur %, dont le coefficient @, n’est pas nul, sera appelé
le terme principal et a,, sera le coefficient principal du polynome. La hauteur du
terme principal sera appelée la hauteur du polynome et désignée par A[ f(X)].

Lemme |. — Le terme principal (et, par suite, le coefficient principal et la
“hauteur) d’un polynome reste invariant dans toule transformation X}, du

groupe P..

Notamment
L[ S(XA) ]| = A[ f(X)].

CoRrOLLAIRE. — La hauteur de [(X)— f(X") est inférieure a celle de f(X)
(2.1) ’ I JOX) = J(XY < A[J(N)).
Démonstration. — Nous poserons, pour abréger el provisoirement,

L)) = R[S(X)]—1;

il en résulte les relations

(1) RLSOX) -+ /(X)) | = max (B[ /()] B [/7(X)]);
(2) RISX) =< f(X) ] Z R AX) |+ R [f(X)].

La premiére relation, qui est également vraie pour la hauteur A| f(X)], est
évidente; elle permet de ne vérifier la seconde que pour des monomes (de
coefficients 1) \

M = ahaly. .. 2l M = alixls ... ah;
L = B
leur produit est

M M/ = girtii gttt || pietis,

la surligne indique qu’on a remplacé I'entier surligné par son plus petit reste
posmf(mod p— 1) Les nombres & comparer sont alors

M|+ R[M' = (iy4+11) + (ot ) p o (i 8) p;

MMM = (T8 + (A7 a)p . (T T )P

I'inégalité est manifeste. En outre, dans la relation (2), il n’y a égalité que si
et seulement si, dans les produits des termes principaux, les sommes des
exposants de chaque variable @; ne dépassent pas p—1, et, par suite, ne
donnent pas lieu & réduction. On dira, dans ce cas, que f(X) et f'(X) se
multiplient sans réduction. D’aprés la propriété (1), il est manifeste que si deux
polynomes se multiplient sans réduction, le terme principal du produit est
égal au produit des termes principaux des facteurs.

Le lemme peut alors se démontrer par récurrence sur la hauteur; il est
évident pour une hauteur égale & 1, le polynome étant alors une constante, qui
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n’est pas modifiée par la transformation. Supposons-le vrai pour tout polynome

de hauteur inférieure a A%, que je désignerai, d’une facon générale, par o(X),

en sorte que :
N ho(XM)]=Rh[o(X)] << "

Un polynome de hauteur 2" est alors une somme

J(X)=cM+ o(X), M ==zl .. als;
3o, h[M]= /",

Dans la transformation, les termes restent de hauteur inférieure i A*, sauf le
premier qui devient

(eMP =c¢(xy— a)t (acg— a(a,q))l’. . (x“.—— a(xy, Zay «ony A5y ))";
c’est un produit de facteurs, dont les termes principaux sont, respectivement :
o @ty 2l ., &l

la multiplication se fait sans réduction, le terme principal en est leur produit,
(qui est cM, de hauteur ~*. Donc

(eMP=eM4o(X), f(X)==cM-+o(X);
. / . ;. N
la propriété, vraie pour toute hauteur inférieure a /%, le reste pour /*.

Lemme 2. — Pour tout polynome f(X), de hauteur k, on peut trouver au moins
une transformation A(de Y,), telle que f(X)— f(X*), qui est de hauteur
inférieure a £, sout effectivement de hauteur I — 1.

Considérons d’abord un monome (de coefficient 1) et soit » le plus petit
indice, tel que I’exposant z. ne soit pas nul, de sorte que

M = 2zl .. als i o.

Formons alors le tableau A, (de profondeur »—1), dont toutes les coordon-
nces sont nulles, sauf celle de rang r qui est égale a

(A, =2 2l .. abz)].
~La transformation qu’il définit vérifie la propriété pour le monome, car

M —M\=ahalpy. . al— (2, — 27 2™ o 2T Yzl Ll

— el L alT) x| ads 4 termes de haut. inf.;
et la hauteur de cette différence est

L (p—1)4+(p—0)p—+...+(p—1)p 2+ (I, — )P 4 lppy p" ...+ (P!
=1 pp i LpT) — 1= h[M]—1.
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Considérons alors un polynome de hauteur 4

J(X)=cM+o(X), A[M]=Fk  Lklo(X)]ZLk—1.

D’apres le corollaire,

h[o(X)—o(XM]<h[o(X)] Lk —1=h[M— M*],
de sorte (ue

RLSOX) = f(X3) )= h[eM — e MA 4 o(X) — o(XY) ] =k — 1.

Remarque. — L’ensemble des polynomes dont la hauteur est au plus égale a
un entier 7, positif, est évidemment un module, qui sera désigné par F,.
D’autre part, si un module de polynomes contient au moins un polynome de
de hauteur égale a chacun des entiers au plus égaux a ¢, il est égal a2 §,. Le
lemme 2 entraine alors la conséquence suivante :

CorOLLAIRE. — S¢ /(X)) est un polynome de hauteur t, les polynomes f(X*), ou A
est une transformation quelconque de Y,, engendrent le module §,.

Lemye 3. — Tout polynome [(X) ef tout tabléau A, de profondeur r, au plus
égale a s vérifient Uinégalité

(2.2) R J(X) — f(XN)] = p*—p-

Une application immédiate de I'inégalité (1), dans le cas des hauteurs, donne
I'inégalité

RI(SX) +77(X)) = (SO 4+ /(X)) [ = A[ (S(X) = £(XN) + (//(X) = //(XN)],
= Max (R[f(X) = f(XN)], h[//(X) = /" (X})]).

Elle montre qu’il suffit de démontrer le lemme pour un monome quelconque
(de coefficient 1) ‘

M=uzb... 2k

B

Effectuons une transformation A, de profondeur r
)
; 1 :
MA—=ux}... x’;(x,-H —a(xy ..., a",.)) o <xs—- alxy, ..., a:s_l))' ,

formons-la différence, ¢’est une somme de termes de la forme
My=Chit... Chal .. ahxbpgra(z, .oz alTala, ., 2o,

les premiers facteurs sont les coefficients du binome; les indices j, ., ..., /i,
constituant Findice complexe J, sont les divers systémes de valeurs non toutes
nulles, telles que j..,< ... Dans un terme M;, appelons ¢ le plus grand indice
tel que j, ne soit pas nul; le seul facteur qui contient x, est xi7, dont
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Pexposant est au plus égal & p—=2. La hauteur de M, ne peut donc pas
dépasser celle du monome

A —1 =2 —1
al=t oo a2l

¢’est-a-dire que '
M) 1+ (p =)+ (p—1)p+...+(p—1)p
-+ ((p —2)pt—(p— l)p"“) =p—pTLp -
d’apres la propriété (1), cette inégalité subsiste pour la somme des M,.

L’inégalité ainsi démontrée ne peut pas étre améliorée, c’est ce qu’exprime
la propriété suivante :

LEMME 4. — Pour tout tableau A, de profondeur r (au plus égale a s), on peut
trouver au moins un polynome f(X), tel que
(2.3) h RJX) — (XN =p —p"

Etudions d’abord I’effet de la transformation

A=Jo, ..., 0, a(xi, ..., &), ..., a(z, ..., Tsy)], a(xyy, ..., 2.): 70
sur le monome M, =77, ... 27", 1l est manifeste que la différence
M, —Mi=a2/7) .. 2l — (ar,.,_,[-— alzy, ..., x,.)>"' T (a:;‘.— alxy, ..., .'1~_\.,,1))”"’1

contient des termes non nuls de la forme

.

m(xy, .., &)l 2lTy . 2l
ou les m(x,, ..., x,) sont certains monomes; choisissons celui de hauteur

maximum; si ses exposants sontj,, ..., /., le monome
M= a0 M,
vérifie la propriété énoncée.
Cherchons maintenant & résoudre I'équation fonctionnelle
(2.4) SX) = f(XH) = g(X);
ou f(X) est un polynome inconnu, les données étant la transformation A et le

polynome second membre g(X). Le nombre de solutions, s’il en existe, est
évidemment égal a celui des solutions de ’équation sans second membre

(2.5) JX)—=f(Xt)y=0 ou  Jf(X)=[(X*),

dont une condition de possibilité est manifestement fourme parlaconsidération
des domaines de transitivité de A.

Lemme 5. — Pour qu'un polynome h(X) soit solution de I’équation (2.5),
sans second membre, i/ faut et il suffit que h(X) soit constant, pour tous les
points X, d’un domaine de transitioité de A.
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Le nombre de solutions est, par suite, p‘“; #(A) nombre des domaines de

transitivité. Dans le cas particulier d’une transformation A, d’ordre p°, son
domaine de transitivité est I’espace E, lui-méme et les solutions de (2.5) sont
les fonctions /:(X) = const.

Pour étudier ['équation (2.4), avec second membre, définissons d’abord une
opération de sommation dans un sous-ensemble R de E,

(2.6) Su[f(X)]:Zf(Xi), tous X;eR.

Il en résulte, pour une sommation é¢tendue & un domaine T(A) de transitivité
de A,

(2.7) S, [O=§, 1700}

On peut alors énoncer une condition de possibilité de lequatvon (2.4)
(avec second membre) :

Lemme 6. — Pour que I'équation (2.4) ait des solutions, il faut et il suffit que
\
N, [s(X)]=o0
T(A)
pour tout domaine I (A), de transitivité de A.

La condition est nécessaire, car, si [,(X) est une solution de (2.4), pour
tout domaine T(A), on a ' :

3 e Ny e Q QoA
S, [EXI=8 A0 A =§ A= N AKY]=0
La condition est suffisante. Choisissons dans chaque domaine T;(A) de

transitivité de A, un représentant X;; tout point de E, est de la forme X}". Nous
déterminerons une solution f,(X) par les conditions

SilXo)=o0,  fi(X})=—&(Xs) —&(X}) ... — $(XF"");
ces conditions sont compatibles, car si £ est I'ordre de A,
SX)=f0=§ (- 2(X)]=
T(A)
en outre, pour chaque u et pour chaque 7,

1 X3 = fi( (X8)0) = g(XA).
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CHAPITRE 111,

PROPRIETES ELEMENTAIRES DES TABLEAUX.

Dans un tableau A, de rang m on représentera la hauteur de la coordonnée
de rang u, de A, par la notation abrégée

. AL=h[[AL]="hlala, s @e)], 0 Z| Al pr.

Le systéeme de ces hauteurs (u de 1 & m)

<%A117 ]A“l’ cey lf\im>y

sera appelé 1'indicatrice du tableau A et désigné par |A|. La condition pour
qu’un tableau soit de profondeur r est que le premier terme non nul de son
indicatrice soit |A{,,,, de rang r + 1.

On définira une comparaison (partielle) des indicatrices des tableaux,
¢léments de P,,, par la condition

A< B équivalent a  [A |, | B, (wderam).
Ces notations précisées, nous allons indiquer quelques propriétés :

du commnutateur : (A, B) = ABA~'B~', de deux tableaux A et B;
du transmué : A® = BAB~*, du tableau A par B.

Propriétés du commutateur. — En utilisant la notation récurrente de la fin du
Chapitre 1 et les formules de multiplication et d’inversion qui en résultent,
on obtient

(3.1) (A, Buot) =[AuBuAT By, a(X,) — a(XAMai) o (XY — b(Xamati' 15|,
La valeur de la coordonnée de rang w1 est, par suite,
(3.2) [(A, B) = a(Xy) — @ (XGPeda) 4 b (Xfe) — b (Xt Bel),

La coordonnée de rang 1 est manifestement nulle. L’application du lemme 1
aux deux derniers termes, considérés-comme des transformés par la transfor-
mation A,, donne I’égalité

R[O(X4w) — b(XEBdu B ) | = R[5 (Xy) — O (XButa' Bl )]
il en résulte I'inégalité fondamentale
(3.3) (A, B)|um< max.(h[a(x,,) — a(XaPAi ) A[H(X,) — /,(xg.,A:‘nm)]);

il y a notamment égalité quand les deux hauteurs du second membre sont
différentes.
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Par application du corollaire 1, on obtient I'inégalité (ou I'indice u -+ 1 est
remplacé par u)

(3.4) [ (A, B)l.<< Max. (/L[a(X”;, W R O(Xoy )]) —max.([Al, |Bl.).

Il v a naturellement exception si_les hauteurs du second membre sont
nulles; alors 7
[Al,=|Bl.= (A, B)l.

On peut préciser 'inégalité (3.3), quand on fait sur A et B des hypotheses
complémentaires.

1° A et B de profondeur r; en prenant u>>r, 'application du lemme 3 aux
termes du second membre de (3.3) donne

/L[a(X,,) . a( X}-\l,LB,,A;' )] = pt—pT, /L[[)(X,,) _ b(X’;,‘AZIH;;T )I Zpt—pr

(3.5) ) [(A, B) |y = pt—p7, ru=m--1.

En particulier |(A, B)|., est nul : le commutateur de deux tableaux de
profondeur » est un tableau de profondeur au moins égale a r 1.

2° A de profondeurr et B quelconque; le méme calcul donne I'inégalité

(3.6) [(A, BY e Zmax. (JA | —1, Pe—pr).

Propriétés du transmué, — Avec des calculs analogues, on obtient les
résultats
(3.7) : PBAB = a(XBe) + &(Xy,) — b XBudubil ),

l.a hauteur du premier terme du second membre est égale & (lemme 1)
hla (X)) = hla(X)]={Al;
et il en résulte 'inégalité | analogue™d (3.3))]

(3:8) | BAB= [ max. (| A, A5 (Xa) — b(XEaats')]);

il y a notamment égalité quand les deux hauteurs du second membre sont
différentes.

Considérons encore le cas particulier : A de profondeur r, B quelconque :
I'inégalité devient [analogue 4 (3.6)]

-(3.9) | BAB—! |y L max, (| A |y, po— p7).-

Dans ce cas, on peut préciser I'expression (3.7 ), suivant le terme du second
membre qui donne la valeur du maximum.
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Premier cas. — Supposons
(3.10) | A s > p*—p”, donc | BAB™ =] A |us1;

on peul; alors calculer le terme principal du transmué; il est égal i celui du
premier terme du second membre de (3.7), puisque

R[b(Xy) — b(XBAd' )] < pt— pr <| A Juss.

Mais, d’aprés le lemme 1, le terme principal de a(X}*) est égal a celui de
a(X,), donc de [A],.,; d’ou, en remplacant u + 1 par u,

(3.11) terme pr. [ BAB~!],= terme pr. [A],.

Deuxieme cas. — Supposons
[A 1 <= p —pr.

D'apres le lemme 4, il existe effectivement un polynome (X, ) tel que
h[&(Xu) — b(X3)]=p*—p".

Construisons le tableau B,, dont toutes les coordonnees sont nulles, sauf
[Bi]urs=0b(X,); 'égalité (3.7) devient

[BiABT‘]UHZ a(Xy) + b(Xy) — b(Xgw).

Le terme principal est, par hypothése, de hauteur p“—p’, il ne peut
étre égal au terme de méme hauteur dans a(X,), terme qui est nul si
|A i< p“—p, et qui, en tous cas, est modifié par le terme de cette hauteur
dans (b(X )—b(X“')), qui lui, n’est pas nul. Dans ce deuxiéme cas, il existe
donc une transformation B, telle que (x4 1 étant remplacé par «)

terme pr. | BiABT'], 52 terme pr. [A],.
Il en résulte ’énoncé suivant : '

LemME 7. — La condition nécessaire et suffisante pour que le terme principal de
la coordonnée de rang u, [A],, d’un tableau A, de rang m et de profondeur r,
(r+ 1 Zu=m) soit invariant pour tous les automorphismes intérieurs (transmu-
tations) du groupe P, est que la hauteur | A |, soit supérieure a p*—" — p’.

-

Il est évident que la transmutation par un tableau dont toutes les
coordonnées sont nulles, sauf celle de rang u, ne peut changer que les hauteurs
des coordonnées de ce rang u. Cette remalque permet de démontrer le lemme
suivant. v

Lemme 8. — Pour un tableau A, de profondeur r, il ewiste au moins un
tableau B, tel que
tBAB—! |, > p—'— p7, tout: > r 1.

Ann. Ec. Norm., (3), LXV. — Fasc. 3. : 32
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Pour chaque u, tel que |A|,<p“*— p", choisissons, comme il a été fait
dans la démonstration du lemme précédent, un tableau B,, dont toutes les
coordonnées sont nulles, sauf celle de rang u, déterminée par '

[BuJu: bu<Xn—1 )y ]L[bu(xu—l ) — blt(X;‘tuqi)] :Pu*l '—P"'

Il suffit alors de prendre pour tableau B, le produit des B,, I'ordre des
facteurs n’important pas.

CHAPITRE IV.

SUITES CENTRALES ASCENDANTES ET DESCENDANTES.

Notions générales. — Dans un groupe & quelconque, la suite centrale ascen-
dante (S. C. A.) est la suite de sous-groupes, nécessairement caractéristiques,
3., chacun contenu dans le suivant, définis par la récurrence suivante :

SOi 1 (unité de &); S| 31,5 centre de & | 3,;

il est équivalent de définir 3,., comme I'ensemble de tous les éléments B
(de @), tels que les commutateurs de B avec tous les éléments A, de @ soient
dans 3,.

Tutorime 2. — Dans un p-groupe @, le dernier terme de la S. C. A. est le
groupe & lui-méme. '

En effet, pour que 3..,=3,, il faut et il suffit que le centre de @[30 se
se réduise i I'unité. Si @ est un p-groupe, il en est de méme de @ | 3., qui doit
comme son centre se réduire a l'unité. Car dans un p-groupe, d’ordre
supérieur a 1, le centre est aussi d’ordre supérieur a 1.

La suite centrale descendante (S. C. D.) est encore une suite de sous-groupes,
nécessairement caractéristiques (*), chacun contenant le suivant, définis par la
récurrence suivante :

30:®7 §u,+1:<®y §u)

(suivant la notation précisée, il faut entendre que 3., est constitué par tous
les commutateurs d'un élément de @ avec un élément de 3u).

Lemme 9. — Dans un p-groupe le terme de rang u de la S. C. D. est contenu
dans le terme de rang c —u de la S. C. A.

’

c rang du dernier terme de S. C. A. ’

(1) On a seulement rappelé ici les propriétés élémentaires des S. C. A. et des S. C. D., dont
certaines (comme le théoréme 2), sont bien connues. On en trouvera un exposé détaillé dans le
mémoire de Pu. Hare (4 de I'Index bib.). ) :
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Le lemme se démontre par récurrence sur le rang u; il est vrai pour u =o,
puisque 3, = @ = 3,. Supposons-le vrai pour u, de sorte que

3,, g 3,._1, H 3,&_,,41 g 3«711-

Construisons le sous-groupe caractéristique 3, avec les éléments de 3, et
de 3._._,; il vérifie les inclusions

3

~e—u—1

c3,; 3
il en résulte I'inclusion des groupes quotients
3;, 1 3(:/11—1 g Sv——ul 3u—u71-
Le premier est contenu dans le centre du groupe @ |3._._,, de sorte que le
commutateur
| ", N\
<® [ 3e—ua1y 3, I i)
se réduit a I'unité. Par conséquent,
3(._1,_1 2(6) 3;:)2 <®7 Su) — §u+1-

On en conclit notamment que

01

E3..£3,=unité de 6,;
/

par suiy'te, le dernier ¢lément 3,, de la S. C. D. est égal a l'unité de @ et le
rang ¢’ est au plus égal au rang c du dernier terme de la S. C. A.

Lemme 10. — Dans un p-groupe le terme de rang u de la S. C. A. est contenu
dans le terme de rang ¢'— udela S. C. D.

Le lemme se démontre encore par récurrence sur le rang u; il est vrai
pour u=o, puisque 3,=unité de @ = 3,. Supposons-le vrai pour u, de
sorte que |

3.230,=(6,3,_,,).

Construisons le sous-groupe caractéristique 3., , avec les éléments de
3wy et de 3,. Il vérifie I'inclusion :

(67 gl’.{'qul ) g 3/1;

de sorte que le commutateur des groupes quotients
<® . 311) gZ’—IL—I [ 31:)

se réduit a l'unité. Donc le deuxiéme groupe est dans le centre du premier et il
en résulte .
3,..23._,,23

R B e B e
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On en conclut notamment
3,23, ,=3,=6;

le rang ¢ du dernier terme de la S. C. A. est au plus égal a ¢/, donc (tenant
.compte du résultat précédent), lui est égal.
Les résultats de ces deux lemmes entrainent la propriété :

TukoREME 3. — Dans un p-groupe @, le dernier terme de la S. C. D. est le
_ groupe identique. Les deux suites ont le méme nombre c de termes.

Le nombre c est appelé la classe dup groupe ©.

On peut étendre la relation qui existe entre les termes successifs de
la S. C. A. au cas d’un sous-groupe distingué quelconque. Dans un-groupe @,
nous appellerons commutant d’un sous-groupe distingué, quelconque $, le
sous-groupe distingué H* tel que H*| H soit le centre de & | §.

Le commutant qu'on notera )®, §( est donc I'ensemble de tous les
éléments B (de @), tels que les commutateurs de B avec tous les éléments A,
de @ soient dans $. Dans la S. C. A., chaque terme est le commutant du

précédent.

Etude du groupe P,.. Définition. — Nous appellerons sous-groupe parallélo-
topique de P,, (en abrégé G. P.) tout ensemble R de ses éléments tel qu’il
contienne tout tableau dont I'indicatrice est au plus égale i celle d’un de ses
termes quelconque ~

Aew et I X LA entrainent X e€®.

L’ensemble W est bien un groupe, car, en raison du lemme 1 (Chap. ‘II)
appliqué a la loi de composition (1.1) des tableaux, R contient le produit de

tout couple de ses éléments.
Pour chaque rang u (de 1 a m), déterminons le maximum des hautems des

coordonnées de rang u, pour les tableaux de R, nous le noterons, par analogie
avec les tableaux (Chap. III),

Wl=k=Max.[Al, A€B, 0|8l pi.

Un groupe parallélotopique 8 est manifestement déterminé par le systeme

d’entiers
K= <k1, /f.z, ey krn>; /(”épu-j :

qu’on appelle son indicatrice et qui sera désigné par
B =<...|8],...>

Toujours, par analogie avec les tableaux, le groupe est dit de profondeur r,
(Chap. I'), quand le premier terme non nul de son indicatrice est derang r 1.
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Les G. P. ne sont pas en général des sous-groupes distingués, les lemmes 7
et 8 permettent de caractériser ceux qui le sont. )

TagoriME 4. — Pour gu'un G. P. R (de P,.), de profondeur r, soit un
sous-groupe distingué, il faut et il suffit que

|8 Izzéﬁ"'j —P";' pour tout «, r4+i1=u=m.

Nous désignerons les G. P. distingués par I'abréviation G. P. I.; nous allons
étudier quelques-unes de leurs propriétés pour aboutir & la conclusion
remarquable que ce sont tous les sous-groupes caractéristiques de ¥,,,.

TueoriME 5. — Pour un G. P. I. R, de profondeur s et d’indicatrice
<Oy ey 0, kg, ey k>,

le commutateur (P, B) est aussi un G. P. I. de profondeur s ou s+ 1, dont
Uindicatrice

<0, ey 0, Kery ooy K>
est définie par :
k= Max (k,— 1, p*—! ;-])5) pour u:s+1ZLuLm.

En particulier la profondeur est s ous 41, suivant que £,,, est supérieurar,
ou égal a 1.

Appelons ' le G. P. I. dont I'indicatrice est construite par les conditions du
théoréme. Formons les commutateurs ¢

(B, .A)E(mm; “)y BGI"m; /\enl

d’aprés la formule (3:6), A étant de profondeur au moins égale a s,

[ (B, A) |.< Max(

A=t pt=p) ZMax(by—1, pot = p) = ke

D’aprés sa définition W contient donc ces commutateurs et par suite leur

ensemble (P,,, R).

Réciproquement, montrons que W’ peut étre engendré par des éléments de
(P.., R). Quels que soient u et A, vérifiant les conditions

SH+1=ZLu=m, oé/zél‘u;
R contient un tableau A(u, #) dont toutes les coordonnées sont nulles, sauf
celle de rang u, égale a
(A, R)u=a(Xun),  hla(Xue,)=h.

En outre, d’aprés le lemme 2, on peut trouver un tableau B,._,, élément de

), . tel que
v a hla(Xu—t) — a(XBeg) ] =h—1.
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Le commutateur des tableaux
A(u,h)y=[0,...,0 a(Xu=1),0,...,0], B=[Bu-, 0,...,0], Aew, BeV,
calculé par la formule (3.1)est ,
C(u, hy=1[o, ..., 0, a(Xy—y) — a(XBu1), 0, ..., 0], {C(u, h)ly=h—1.
Prautre part W contient un tableau
A'=[o, ..., 0, /(Xs), 0, ..., 0]

dont toutes les coordonnées, sauf celle de rang s + 1, sont nulles. D’aprés le

lemme 4, on peut, pour tout u vérifiant la condition précédente, trouver un
polynome e(X,_,) tel que

hle(Xyor) — e(XA )] = p“—' — p*.
Le commutateur de A’ et B'=]o0, e(X,_,), o] appartenant a J,, est
D(u)=[0, ..., 0, e(Xyt)—e(X4 ), 0, ..., 0], [D(w)u=p—"—p".

Il est manifeste que les tableaux C(u, 2) et D(u) engendrent le groupe ' qui
est ainsi contenu dans (P,,, B).

CoroLLAIRE. — Le groupe quotient R |(P,,, R) est un groupe élémentaire dont
le nombre k d’invariants est le nombre de coordonnées de rang u, de R, pour

lesquelles | R |, > p*~* — p*, (s profondeur du G. P. 1. R), son ordre est p*.

Le groupe P, étant lui-méme un G. P. L., il résulte du théoreme 5, que tout
sous-groupe de la S. C. D. est aussi un G. P. . Ce résulfat peut étre compléte
comme suit :

TarorEME 6. — Le terme 3,., derangr,delaS. C. D. est le G.P. 1 dont I'tnd:-
catrice est

(h.1) |3, | =<k, kY, oo KD >, kD= Max(o, p*—'— rJ.

Sa profondeur est déterminée par les inégalités

(f.2) ‘ P> ps ou s=E(logr:logp) +1.
CoroLLAIRE. — Le groupe quotient 3|3, est un groupe élémentaire, dont le

nombre d’ineariants est m-( profondeur de 3,)

Nous allons démontrer la propriété par récurrence. Elle est vraie pour le
premier terme ¥, dont I'indicatrice est
<I’P’P?7 . "Pm-1>;

sa profondeur étant r = o, on a bien

[P fu=p*“~'=Max (o, p“~'—o).
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Supposons la propriété vérifiée pour 3,, dont la profondeur s est alors déter-
minée par 'inégalité du théoréme. D'apreés le théoréme 5, aux premiers termes

nuls de 3, correspondent des termes nuls, de 3,.,,; A un terme de rang u, non

nul de 3,, correspond dans 3,,, = (3, P,
I§r+1 !u:'— Max(ku_ I’pu—'l . p‘:) — Max(p”—' —r—1, pu—i ___Ps)}

ce maximum est bien égal a p*'— (r4 1), car I'inégalité qui détermine s
entraine
p=r—+1 et prTt—(r4+1n>ptt—p

On peut encore exprimer le théoréme 6 en disant qu’on passe del’indicatrice
de 3,24 celle de 3,.+, , en conservant ses termes nuls et en diminuant les autres d’une
unite. :

Le probleme inverse ou dual du théoréme 5, qui est la recherche du commu-
tant, est résolu par la propriété suivante :

TakorkME 7. — Pour un G. P. I. de profondeur s et d’'indicatrice
<0, ..., 0, ks—H) sy ]{m>7

le commutant VP, B( est aussiun G. P. 1., dont la profondeur s' et l'indicatrice

<O, ooy 0y Kby ey k>,
sont définies par les conditions £
P> pt—ky, Clous uj kb=rky—+1 pour u> s +I.

En particulier ceci étant valable pour u=s
prmpi—o,  sms—u,
dans le cas limite s'=s —1, le commutant est de profondéur s—1 et
P pet—ky, tous wy o kb= ki=1.
D’autre part, puisque 8 est un G. P. I. de profondeur s, on a
ky> pv—'— p?, donc PP pet—ky
et s vérifie I'inégalité du théoréme, d’ont s’ 5.
Appelons R* le G. P. L. formé par les conditions du théoréme et formons le

commutateur (P,., W) d’apreés la régle du théoréme 5. Les s’ premiers termes
de l'indicatrice (en nombre au moins égal a s — 1) sont nuls, les suivants sont

Max (k — 1, p*=t — p%') = Max (ky, pt—t — p¥) = ky,
ceci en raison de la condition imposée 4 s’ (et restant éventuellement valable

pour u=s, k, étant nul). Les termes sont donc nuls ou égaux a ceux de I'indi-
catrice de 8, donc (P,., W*)c 8 et W* est inclus dans le commutant cherché.
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Reste a vérifier 'inclusion inverse, ce qu’on peut établir sous la forme : pour
tout élément B non dans B*, il existe au moins un élément A, de P... tel que le
commutateur (A, B) ne soit pas dans ®. Si B n’appartient pas a 8*, il y a au
moins une de ses hauteurs |B|, qui est supérieure 2 la hauteur de méme rang
| 8*),. Nous allons distinguer deux cas, suivant la comparaison de ¢ & s’

PREMIER CAS : 3
p>s>s—1, [B]V>|W

v =k} =k, 4121,

¢ est supérieur a 1, car, si s'=o0; |W*|, étant égal 4 1, |B|, ne peut lui étre
supérieur. Il est alors commode de ’écrire. ¢ =u —+ 1 et les conditions peuvent
étre exprimées par

[B]zt+1: b(Xu), R[&6(Xu)] > kup+1.
Par application du lemme 2, construisons un tableau A comme suit :
R[B(X) — b(XA)] = h[b(X,)] —1> kupsy  A=[B3'A,B,, o],

les coordonnées de rang supérieur a u, notamment a(X,) étant nulles, il en
résulte, par application de (3.2) '

[(B, A)uss=0(Xy) — b(XBAIT') = b(X,,) — b(XALY,
de sorte que
AI(B, A)urt] > kit et (B, A)gn.
DEUXIEME cAS : . .
v=s, |BL>|8[|.=o.
La profondeur r de B, est inférieure a ¢, donc a s/, d’apres la détermination
de s, il existe nécessairement un rang u+ 1 tel que
P’v<[)u““ku+1 (’< u)
(en particulier si 7 <s —1, cette inégalité est vérifiée pourla valeur u 4 1 =y7).
Le tableau B, est aussi de rang », donc par application du lemme 4, on peut
trouver un polynome a(X,) tel que
hla(Xu) — a(Xy)] =p* —p">kusr-
Formons le tableau A, de coordonnées toutes nulles, sauf

(Al =a(Xu),

‘et formons le commutateur (B, A). D’apres (3.2)
(B, A)]urr = a(Xy) — a(XfPude' ) 4+ b(Xw) — b (XiubudiBi),

Mais A,, de coordonnées nulles est une transformation identique dans E,, de
sorte gue pour X,,

A.,B, At =B, ABLAZ B =1;



LA STRUCTUREV DES p-GROUPES DE SYL6W DES GROUPES SYMETRIQUES FINIS. 261
la différence des deux derniers termes est donc nulle et il reste
[(B, A) luri=h[a(X.,) — a(XB)] = p*— p"> kuiy, (B, A)gmu.
Appliquons ce théoréme a la S. C. D., qui a déja été déterminée par le
théoréme 6, il montre que le commutant d’un terme de la S. C. 1. est son
précédent
(ll‘-g) )vnly zér(-:—-§l'—1-
Les termes de I'indicatrice de 3, et sa profondeur s sont données par
ky=max (o, p*~t—r), pPP>r>psl
La profondeur s’ du commutant est déterminée par

p"ép"—" — ky=p*~t*— max (o0, p*~'— r) = min(p*, r),

ce qui est équivafent a
[N

.
La profondeur s’ est égale en général a la profondeur s, elle n’est plus égale
qu'a s —1 dans le cas de r=p*—*.
Les éléments de I'indicatrice sont

k,= max(oJ pet _ (r— 1)).

\
On obtient ainsi une formation de la S. C. D.; dans le sens ascendant, elle
coincide avec celle de la S. C. A., en outre le dernier terme de la premiére est
I'unité qui est le premier terme de la deuxiéme. D’ou la propriété :

TueoriMe 8. — Dans le groupe Y, les suites centrales ascendantes et descen-
. . ¢
dantes coincident. )
([',4) 3,-:31)111—1_,..

L’indicatrice est

<h({'), h(z")z R /Ls;l‘) h(l:') — max(o, pu—1 __pm—1 —+ ,1).

CHAPITRE V.

SOUS-GROUPES CARACTERISTIQUES DE ¥,..

Dans ce Chapitre nous allons établir la propriété, déja annoncée au Cha-
pitre IV, de I'identité des G. P.I. et des sous-groupes caractéristiques de 3111,,,
Nous supposerons toutefois essentiellement que le nombre premier p est impair,
la propriété n’étant plus vraie pour p = 2. v

Ann. Ec. Norm., (3), LXV. — Fasc. 3. - 33
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Takorime 9. — Un sous-groupe caractéristique de P,, est un G. P. 1. Nous
démonitrerons la propriété plus générale : tout sous-groupe de P,,, tnvariant pour un
certain groupe V,,, d’automorphismes de P, est un G. P. 1. | '

Construction du groupe ¥,,. — Considérons un systéme

W:(Wi, Way ooy Wm)

de m éléments, non nuls, de G, (classes, modp, premiéres avec p) et la trans-
formation W(A), qui, & un tableau A, de coordonnées a(x,, x,, ..., x,_,),
fait correspondre le tablean de coordonnées

weet (Wi, w3 Xy ., Wi @ y),

c'est un automorphisme du groupe I,
D’une part, cette transformation conserve la multiplication ; par application
de la formule (1.1), la coordonnée, de rang s, de W(A) < W(B) est

(5.1) wea(..., wila, ...)+wsb<. cey w}"(wi—— wia(..., wilz;, . ..)), .. >
:ws<a(..., wilag, ...)—|—b<..‘., (W{‘xi—a(;.., Wy, ...)), >>,

ce qui est bien la coordonnée, de rang s de W(AB).

D’autre part, la transformation est biunivoque, puisqu’elle a manlfestement
une inverse
W=i= (7', w3, ..., wil).

Le produit, ou succession de deux opérateurs est
W Wi= (@i, watvly, ooy winivy,),

c'est un automorphisme de méme nature, indépendant de I'ordre du produit.
I’ensemble des transformations W est donc un groupe abélien ¥W,, isomorphe
a un produit direct de groupes cycliques d’ordre p —1 (groupes multiplicatifs
des classes, modp, premiéres avec p).

Considérons d’autre part le groupe 3, > P,.|3, des automorphismes inté-
rieurs (ou transmutations) de ¥, le groupe ¥, est le groupe engendré (*)

par 3, et W,

Démonstration. — Nous allons établir la propriété par récurrence sur m;
elle est manifestement vraie pour P,, supposons-la vraie pour P,,_, et considé-
rons un groupe % de tableaux H, invariant pour les automorphismes de ¥,
Les tableaux H,,_, forment un groupe $,_,, évidemment invariant pour les

(1) Le groupe ainsi constitué ne contient pas tous les automorphismes de P,,, mais on peut
aisément démontrer qu’il est constitué par ceux de ces automorphismes qui sont en méme temps des
automorphismes intérieurs du groupe svmétrique $,=, dont P, est un p-groupe de Sylow.
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automorphismes de ¥,,._,; c’est donc par 'hypothése de récurrence, un G. P. I.
de P,._., donc défini par une indicatrice

<kl) kz; L) /‘N/u—-1>-

Appelons £, le maximum des hauteurs |H|,, des tableaux de $, il existe un
tableau H tel que

H= [Hm—u g( X"l—1 )]! h [g( X"l"i )] = ](’"'
Considérons alors une transformation
W=(1,1,...,w) (wH#1),

(ce qui suppose p >2) et formons W(H)H~', qui est toujours dans $, par
application des formules (1.1") et (2.2")

W(H)H" =[Hp—1, w g(Xp1)] [1];;_“ — g(xu,;,i )J

m—1

=0, ..., 0, (w—1)g(Xpn-1)], hi(w—1) &(Xn=1)] : k.

Donc, par application du corollaire du lemme 2, £ étant distingué, contient
tout tableau de la forme

A:[Oy ey Oy a(Xm—i)]: h[a(Xm—«i)]é/(m-
Considérons alors des fonctions quelconques d(X,), vérifiant les conditions
h{d(X,—)] <L ks, (sderam—r1), . hld(Xp1)]<ZL A

Par application de ’hypothése de récurrence et de la détermination de £, il
existe dans #, un tableau

Di=[...,d(X0), ..o, a(Xmet)],  A[a(Xpt)] < hu,
il y existe d’autre part le tableau
Do==[..0, 0, covy d(Xiny) — @(Xper)],
et par suite le tableau
D.x Dy =[d, d(Xy), ..., d(Xm—s), d(Xm-1)]-

C’est dire que le groupe $ contient tous les tableaux dont I'indicatrice est au-
plus égal & ,
< gy kyy ooy Ry k>

comme il n’en contient pas d’autre, d’aprés la détermination des hauteurs #,
c’est bien le G. P. L. défini par cette indicatrice.

TukoriMe 10. — Les G. P. I. de P,, en sont des sous-groupes caractéristiques.

La démonstration va étre faite en plusieurs étapes, exprimées par des
lemmes, qui présentent en eux-mémes un certain intérét.
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Lemme 11. — Tout G. P. I. D, est un sous-groupe caractéristique de P,,,.

Rappelons que 3, est ’ensemble de tous les tableaux dont la profondeur est
au moins égale a s, c’est-a-dire dont les s premiéres coordonnées sont nulles,
son indicatrice est ‘

<O, ey O, P, PR, LD, P

Nous allons démontrer ce lemme par récurrence sur 7, en le supposant
vrai pour P, (il est manifeste pour P, ), il suffit de le vérifier pour
D,,—, dans P, d'indicatrice <o, ..., 0, p"'>.
Dans laS. C. A. de ¥,, formons le terme 3,, de rang r = p"~*+ 1, les termes
de son indicatrice sont
max(o, Pu—i_Pm——I —+1 _|_pm—2).
Or, pour u inférieur & m (toujours en tenant compte de p > 2.)

pu—i _Pm.—i —+1 +P771—2< 14 2])7”_2'— PnLMIé 0.

De sorte que 3, est le groupe abélien constitué par les tableaux

(5.2) [0, ..., 0, a(®y, ..., Zm—)], hla(zy, ..., Zp)] _ép’”—‘l-i.— 1=h|Zp ]

On peut alors vérifier que M,,_, est le centralisateur de ce groupe 3,, d’une
part il le contient, et comme il est abélien, il est contenu dans ce centrali-
sateur. D’autre part si A est un tableau qui n’est pas dans ,,_,, il a une coor-
donnée de rang u < m, non nulle \

[A]u: a(X11—1) Z0;
il existe dans 3, un tableau B dont la derniére coordonnée (la seule non nulle)
est x, et il en résulte .

(A, B)=1Jo0, ..., 0, —a(Xu-1)] 2 unité de P,,.

Par suite A n’est pas dans le centralisateur de 3,, qui ne contient donc que les
termes de I,,_,.

D, . étant centralisateur d’un sous-groupe caractéristique de P, est lui-
méme caractéristique. '

CoRroLLAIRE. — La pro fondeur d’un tableau est un invariant pour tous les auto-
morphismes du groupe P,,,.

LemMe 12. — Tout G. P. I. 8, dont U'indicatrice est
<0, ..., 0, by p5TL, oL, PSS, 0oL hZps;

est un sous-groupe caractéristique de iﬂ’m.
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Dans la 5. C. D. de P,, le terme 3, de rang r = p’— h a pour coordonnée de
rang s + 1 (th. 6)
[3plsm=p"— (PP—h)=h2>o0,

il en résulte que
‘fh..s‘: { msnsl‘y ms+1 ]57

les groupes qui entrent dans cette construction étant caractéristiques, il en est
de méme du résultat ¥, . .

Appelons hauteur principale d’un tableau la hauteur de sa premiérecoor-
donnée non nulle; c’est |A|,., pour un tableau A, de profondeur s.

Lewye 13. — La hauteur principale d’un tableau est un incariant pour tous les
automorphismes du groupe P,,.

Considérons un tableau A, de profondeur s et de hauteur principale 4, son
transformé A* ot « est un automorphisme de P,, est aussi de profondeur s
(Corollalre dulemme 11). D’autre part A étantcontenu dans &, , qui est carac-
téristique, il en est de méme de A%, de sorte que -

A% o= b= A o1
Mais le méme raisonnement, appliqué a A* et a la transformation o= donne
[A =] (A*)* 1 < FA* |y,

il y a donc égalité des hauteurs principales A et d'un de ses transformés, quel-
conque A~ '

Bemarque. — Si R et W sont deux G. P. (non nécessairement distingués)
différents, il y a au moins un rang s tel que | Q| et | R'|, soient différents.
Supposons par exemple que le premier soit le plus grand; il contient des
tableaux A, de profondeur s — 1 et de hauteur principale |[A,=|W|,. D’aprés
lelemme 13, pour tout «, automorphisme de Y,,,

JA* |, = A= |B[,> W] et A*gW.

Donc aucun transformé de B* de R ne peut étre égal & W (et de méme W= ne
peut étre égal & R, sinon R*"serait égal a W').

“Lewse 14. — Pour un tableau A de profondeur s =~ m — 2, le nombre de zéros

de son premier terme (non nul) | Al = a(X,) est un moanant pour tous les auto-
morphismes du groupe P,,,.

Par zéro de a(X) on entend, bien entendu un vecteur X, (de coordonnées
&, ..., &, définies modp) qui annule le polynome.
Formons le groupe £(A) des tableaux de M,,, qui sont permutables avec A,

au module prés D,.,, puis le groupe quqtient f(A) = f(A)[iIiH.g. Il reste 1so-
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morphe & lui-méme dans tout automorphisme «, qui remplace A par A® et laisse
invariants les sous-groupes caractéristiques 0,,, et D,,. L’ordre de ce groupe
quotient est donc un invariant; pour le calculer nous pouvons évidemment
remplacer A par le tableau de profondeur s+ 2

[o, ..., 0, a(Xy), ], a(X)=[A .

Pour qu'un tableau D, de 0., ,, et de premiére coordonnée d(X,,,) soit dans
£ (A), il faut et il suffit que le commutateur

(Dere, Ass) =[0, ..., 0, d(Xera) — d(X2ei1]

soit 'unité de Y,.,, c’est-a-dire que
(5.3) d(Xye1) — d(XAs) = o.

Or, d’aprés le lemme 5, le nombre de solutions de cette équation fonction-
nelle est p™+J, ol t(AsH) est le nombre de domaines de transitivité de la
transformatlon XA‘“, qui est définie par

S+1

A=z, (pour wu<<s—+1), =0 — a(Xy).

2

Les vecteurs _}
X1 = (X, Zs11), a(Xs)=o,

sont conservés par la transformation A, , et constituent chacun un domaine de
transitivité; leur nombre est prn(A) ou n(A) est le nombre de zéros de a(X,).
Les autres vecteurs forment des domaines de transitivité de chacun p élé-
ments (pour chaque valeur de X, et les p valeurs de 2,,,); le nombre de ces
domaines est p*— n(A).
Finalement .
t(Assi) =p'—n(A) +pr(A)=p'+(p —1)n(A).

C’est un invariant, comme l'ordre p**+*' et il en est de méme du nombre n(A)\
de zéros de a(X ).
En outre, si pour deux tableaux A et B, les nombres n(A) et n(B) sont

différents, il en est de méme des ordres de £(A) et de £(B); il n’y a done
aucun automorphisme « qui transforme A en B.

LemMe 15. — S7, dans un tableau de profonde'ur s et d’ordre p, la premicre
coordonnée non nulle [A]i=a(X,) r’a aucun zéro, les hauteurs des coor-
données suivantes vérifient les inégalités

| A o p—' — pf, U S+ 2.
Il suffit de démontrer que, les conditions de I’énoncé étant remplies, on
peut trouver un tableau B, de profondeur supérieure a s tel que

(5.4) B-tAB ={o, ..., 0, a(X;), 0, ...; o] = A/,
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car I'application de (3.9) montre alors que
| Alu=|BA'B~ luMax (| A"y, p*~' — p*) = p*~' — p".
Raisonnons par récurrence et supposons obtenu un tableau B, tel que -
C=B;'AB,=Jo, ..., 0, a(X;), 0, ..., e(X}), ...], r>s, ,

c¢’est-a-dire que dans C, les (r—s—1) coordonnées qui suivent celle de rang
s+ 1 sont nulles (r — s — 1 pouvant étre nul). Calculons la puissance p

Cr=lo, ..., 0, e(X;) + (X&) +...+ (X&), ...],
cette puissance est I'unité de ¥,,, puisque C est d’ordre p, donc
o= Zc(X,C.:):Zc[x“ ey Xy o1 — U (X)) Zovo, veny Zr];

(udeoap—r1, toutes valeurs des x;).

Comme a(X,) n’est pas nul, pour des valeurs déterminées de X, et x,,,, la
différence x,,, —ua(X;) prend toutes les valeurs de zéro & p — 1, pour les
valeurs de u variant dans les mémes limites. Par suite, pour des valeurs déter-
minées des x;, les vecteurs de la somme sont les domaines de transitivité du
tableau C, dans E, et I'identité est équivalente a

S c(X,)=o, T(C), domaines de transitivité de C.
T(C

1) L4
D’aprés le lemme 6, I’équation fonctionnelle

S(Xp) — f(XE) = c(X,),
a donc une solution. Posons
B.=[o0, ..., 0, f(X,), 0, ..., 0], B= BB,
et formons le tableau |
| Pt

C=B"CB.=B;,AB,. =0, ..., 0, u(X,), 0, ..., 0, (X}), ...],

le terme de rang r+1
' (Xr) =—f(X0) + f(X5r) + e(X7),

y est nul. Done¢, dans C’ construit avec B,.,, le premier terme non nul, apreés
celui de rang s + 1 est celui de rang au moins r + 2 (au lieu de » +1). On peut
ainsi construire de proche en proche un tableau B vérifiant la condition (5.4).

Lemme 16. — Le G. P. 1. €, dont I'indicatrice est
<0, ..., O, ps} ps—H __ps, o, pm—l _P.v >,

est un sous-groupe caractéristique de P,,.
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Remarquons.que, en supposant toujours p 5= 2, il existe des polynomes en
Z,, ..., x; de hauteur (maximum) p*, qui n’ont pas de zéro; notamment

-1 . p-1 —1 .
it 2l -1

Considérons alors l'ensemble des tableaux 0 vérifiant les conditions
suivantes :

N
1° Tout tableau 0 est de profondeur s;

2* Tout tableau 0 est d’ordre p;
3° Lacoordonnée de rang s +1 de 0 n’a pas de zéro.

D’apreés les lemmes 11 et 14, cet ensemble est invariant pour tous les auto-
morphismes du groupe P,.. Le groupe €, qu’ils engendrent est donc un sous-
groupe caractéristique, donc un G. P. I. Il contient le tableau

n—1 n—1
oy, v, 0,20 2l 41,0, ..., 0],

de sorte que |€, ., =p".
D’autre part, d’apres le lemme 15, pour tout tableau 0,

|0 iuép“‘i—p‘, uxs—+2.
Mais le théoreme 4 donne la méme limite inférieurement, de sorte que
| €, jp=p*“—' — p°, U s+ 2.
LemMe 17. — Le G. P. I. €, ,,, dont I’indicatrice est
<0, v.uy 0, by pt—ps, Lo, pUt— pf >,
est un sous-groupe caractéristique de .. |

Construisons par récurrence, les sous-groupes

QIs,pS = @5) ms,h——i—': (ms,/uvm);

ils sont caractéristiques. D’autre part-le théoréme 5 montre que le sous-groupe
&, ,, ainsi construit a bien I'indicatrice indiquée par le lemme.

Démonstration du théoréme 10. — Considérons un G. P. I., quelconque, de
profondeur s et d’indicatrice

<Oy ey Oy hginy ooy k> avec kx> p—t— ps;
il est engendré par les sous-groupes
oo Gt o Cnigy,

qui sont caractéristiques, il est donc lui-méme caractéristique.
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Nous allons compléter ces divers résultats en déterminant parmi les sous-
groupes caracléristiques, les dérivées successives B, de P, et les groupes T,
engendrés par les puissances d“cacposantp des éléments de P,,..

Rappelons que les dérivées successives, d’un groupe & quelconque sont
définis par les relations de récurrence

B):= 6, R, = (R, K.

TutoriME 11. — La dérivée §,, de rang s, de P, est le G. P. I. de profondeur s,
qui a pour indicatrice

< 0, ..., 0, ’Px __p.\'—l’ caey pm—! ,__px——t ~..
ou '
PRl z=pv—t - p—, s,

Nous allons démontrer la propriété par récurrence sur s; elle est vraie pour
&, = 3, d’indicatrice
. ff“()’ p-..]x ])2.-,‘1’ “;,pm—-i - >,

Supposons-la établie pour &,; sa profondeur étant s, laformule (3.5)appliquée
a deux tableaux quelconques A et A’ de cette dérivée donne

HA A) luraZ p*

la profondeur de la dérivée suivante f,., est donc au moins s 1.

Reste 4 montrer que, pour tout u >, il existe au moins deux tableaux, pour
lesquels cette comparaison devient une égalité.

Or, &, contient le tableau

A=[o, ..., 0, Z;, 0, ..., 0], [A s =p 1 < p° --/)-“‘";: .
il contient d’autre part, quel que soit u >, le tableau
Al=TJo, ..., 0, (2f7'...207%. .. 27", o, ..., 0],
dont le seul terme, non nul, de rang u + t, a pour hauteur

hlzi=".. L Ll = prt— pr= | Bl

Leur commutateur a pour tgrme de rang u —+ 1

(A, ADY =272l ol - 2l P (B — g PV 2P0 !

= - (p—n)2{ P 2P 2l 287 4+ termes hauteur inf.

dont la hauteur est bien égale a p*— p°.
Ann. Ec. Norm., (3), LXV. — Fasc. 3. ' 34
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Pour résoudre le deuxiéme probléme établissons encore un lemme :

. 1
LeuMe 18. — La puissance A" d’un tableau quelconque est de profondeur au
moins I et les hauteurs de ses coordonnées non nulles vérifient

[ AP, = p' — pl+1. a1,

1l y a égalité, si quel que soit u
1A le==p*—*.

Remarquons d’abord qu’un monome, de variable X,_,, ne peut étre de
hauteur au moins égale a p*~*—p’+ 1 que dans le cas ou les puissances des
variables de «,,, & @,, sont toutes d’exposant p —1. Car si une variable
z,(l+1ZvZu—1) était de puissance inférieure, la hauteur du monome
serait au plus égale a '
‘ pt - prtLptt — pl
En outre :

h(afy' .. .ai2y)=p~" -p'+1.

L’énoncé est donc équivalent a I'affirmation que dans [A”'],= a(X,_,), il n’y a
pas de monomes de la forme f(X,)a) .. .@x}_], sauf avec f(X,) constant. En
particulier, il entraine

: AP y=a(xy, - .., x1_) = const.

On peut établir la propriété par récurrence sur /: elle est manifeste pour

{=o, puisque
LA }uépu—l:pu——l _po 1.

Supposons-la vraie pour

B:Alf"‘;—:[o, oy by o (X)), -4, b de rang!:

il suffit de la vérifier pour les coordonnées de A”' = B¥, qui sont :
[B/’]u:Zb(Xzi_Tx); ideoap—ru.

le terme de rang / est manifestement nul et la profondeur est au moins /. Les
monomes qui dépasseraient la limite indiquée dans cette somme, ne peuvent
provenir que des monomes de 6(X,_,), qui seraient de I'une des deux formes
(s'il en existe)

i 8 -1 =1 ; =1 —1 -1
xh. ol ooy, o< p-—r, xf "t ahy

En étudiant les termes qui en proviennent on constate que le premier ne donne
que des termes de hauteur inférieure et que le second donne des termes de
hauteut au plus égal & p“~* — p* 4~ 1. L’égalité n’a lieu que si b % o, ou |B|,=1.
[’existence de monomes de la deuxiéme forme exige, par ailleurs, pour tout «

B;u: u—-i,__p[—1+,’
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les egalités sont alors vérifiées pour B”. On obtient done, par récurrence, la
forme nécessaire de A, indiquée par le lemme

PA = p*! ou Al =<1, p, p3 ..., pt>,
d’out -
AP =< ..., Max(o, p*~t—pla1), ... >,
Tnkorime 12. — Le groupe £,, engendré par des puissances, d'exposant p', des

tableaux de P,, est le G. P. I., de profondeur I, qui a pour indicatrice

<0y ..., O, 1, ))l‘*‘~p1+1: N R ==
Comme 1l est caractéristique, ce groupe est un G. P. I.; son indicatrice résulte
immédiatement du lemme précédent.

CHAPITRE VI

ETUDE DU GROUPE J,.

\

Ce Chapitre,est consacré a I'étude du p-groupe P, de Sylow, du groupe
symétrique de degré p?, son ordre est p’+ 1. Il posséde ainsi que ses sous-
groupes transitifs, non commutatifs %, un sous groupe distingué abélien,
élémentaire, d'indice p. Des groupes possédant cette propriété ont été
étudiés par G. A. Miller(*) ct, avec une autre méthode, par H. R. Brahana(?).

L’algorithme des tableaux permet de faire une étude tres détaillée de ¥.,.
Nous déterminerons d’une part son groupe d’automorphismes, d’autre part ses
sous-groupes (leur type et leur position respective).-

Il est isomorphe a I’ensemble des tableaux de rang 2. A =|a, a(av)] avec la
loi de composition

(6.1) [a, a(@)][b, b(@)] = [a+ b, a(z) + b(x — a)],

I'unité estletableau o, o], 'inversede A =|a, a(x)] est A~ =| — a, —a(x+ a)].
La S. C.A. qui coincide avec la S. C. D. a p+ 1 termes (la classe de P est p)

v
3,= unité de P., 30, 3, ., 30,

le terme 3, est I’ensemble des tableaux

[0, a(x)], hla(z)] < u ou degré a(x) Zu —1.

(1). Determination ( Bull. of Amer. Math. Soc., Série 2, Vol. 8, 1909, p. 398).
(2) On isomorphism of abelian groupe (Amer. Journal, Vol. LVI, 1934, p. 53 a 61).
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En plus de ces sous-groupes, I, posséde deux sous-groupes caractéristiques
D, : ensemble [0, a(x)], degré a(z)<p —1,
€ :ensemble [a, a(z)], degré a(x) <Lp -2.

Les.indicatrices des G. P. 1. sont en effet (th. 4) -

<L p>, <, p—1> et <0, i>>, 0Ll Zp.

Recherche des automorphismes. — Le groupe ‘P, peut étre engendré par les
deux tableaux A, =[1, o], A,=|o0, #*~']. Un automorphisme « sera donc

caractérisé par la donnée des tableaux A%, A% Or

A €¢E et A gD, entrainent AYe€ ¢ el A%gD,;

puisque ces sous-groupes sont caractéristiques, on en conclut que A} ne peut
qu’étre de la forme }
[e) Cpa@P2 4. .+ ] (c 7o),

ce qui donne (p — 1) pr~* transformations possibles.
De la méme facon

A €D, et A &3, entrainent A%€ D, el At 3y,
e

de sorte que A} ne peut qu’étre de la forme
[0, dar—t 4 dp saP ...+ d,] (d=0),
ce qui donne (p — 1) p”~* formes possibles.

Les combinaisons de ces transformations donnent une majoration du nombre
des automorphismes dont on désigne le groupe par A

(6.2) ordre de 3 Z (p — 1)? p>P—2.

Noas allons montrer que ce maximum est en effet atteint, de sorte qu’on a bien
construit ainsi tous les automorphismes. ‘

On peut construire un automorphisme en faisant correspondre a tout
tableau A, le tableau

D(A)=[a, a(a) + fid (2) + /o () + ...+ fraar= (2)),

. . ‘
o a'(z), a'(x), ... sont les dérivées successives de a(z)(a¥ (z)= o)
et[fo=1, fi, fos -+, ) p—1] est un systeme d’éléments de G,, qui sera désigné
par ¢ et auquel sera asssocié le polynome

) =hor iy L+ Sy (mod 7).
On vérifie immédiatement que cette transformation conserve I'opération

@(A)®(B)=®(AB).
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En outre,

B(A-=Ay, ®Ay) =[o, "'+ g(x)], degré g(a) < p —1,

de sorte que ®(A,) et ®(A,) engendrent le groupe et la transformation est
biunivoque. ’
Le produit de deux automorphismes

v==[for fis s S ] 2= o Sro o Sl Jo=fo=1
est

i+j=k i4-j=p--1

b= ﬁf@jﬁﬂw]@ﬁ.”.,zafﬁb--v :E(/”;L

ce qu’on peut exprimer par

Yiv)y=9(y)o(») (mod y#) i(dans G,).
En outre,
Le(MP=09(y?)=1  (mod 7).

L'ensemble des automorphismes ainsi construits forme donc un groupe abé-
lien ¥, dont tous les termes sont d’ordre p, c’est-a-dire encore qui est un groupe
élémentaire, produit de p — 1 groupes d’ordre p.

Formons I'intersection de § avec le groupe J des automorphismes intérieurs
(ou transmutations) de P, qui esf isomorphe 2 ¥,,|3,, donc d’ordre pr. Le
tableau A, =|1, o], qui est invariant pour les automerphismes ® (de ¥), est
transformé par une transmutation en

Ly wiz)][1, o] [— @, —a(x+a)]=[1, aix) — a(x —1)|,

il ne reste invariant que pour les transmutations définies par les tableaux|a, c],
ol ¢ est une constante. Mais ces tableaux, pour une méme valeur de a, et les
diverses valeurs de c, définissent un automorphisme @, car

la, €1[b, b(a)][—a, — ¢ ] =[b, b(x — a)], .
el '

blr—~a)=blz)+ (—a)b(x)+ i(—mzb"’(x)-fu...ﬁL
2! (p

Comme J est sous-groupe distingué de A, le groupe { J, F|, construit avec
les éléments de J et de F, est d’ordre (p»* p?):p=p*»*. Tenant compte de
I’inégalité (6.2), c’est un p-groupe de Sylow de X. .

Considérons d’autre part les automorphismes W, du groupe W, construit
dans la théorie générale (Cahp. V), dans le cas actuel ce sont

W i (wy, W), W’(a, Luxv);) = | wyu, wea(wi' 2],
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*

il yena(p—1)*. On vérifie par un calcul immédiat que § est permutable dans
son ensemble avec les opérations W, et il en est de méme du groupe pré-
cédent { J, . Donc :

Le groupe {W, 3, ¥ | est un groupe d’ordre (p — 1)*p*—2, qui est donc | en
raison de 'inégalité (6.2)] le groupe A de tous les automorphismes de P, .

Eléments conjugués. — Le transmué’d’un tableau A ==|a, a(x)] par un
tableau Q =|g¢, g(zx)] est '

QAQ'=[a, a(z- q)+ ¢g(z)— g(xz — a)|.

La premiere coordonnée a d'un tableau est donc un invariant pour les automor-
phismes intérieurs. Un autre invariant est le coefficienta,_, de 2" dans a (),
c’est une conséquence du lemme 1;un calcul simple permet aussi de le vérifier
directement.

PREMIER CAS @ £ 0. — Les deux invariants a et «,_, suffisent pour déterminer
I'’ensemble des éléments conjugués de A. En effet, I'équation fonctionnelle
en t(x)

o —a) —t(x)=alr)—a,. z'",

a une solution; et, en transmuant A par le tableau T=|o, ¢(«)|. on obtient

TAT == [ a, @y xr—].

a. Les tableaux, pour lesquels a, , est nul, sont d’ordre.p. Pour que deux
d’entre eux soient conjugués, il faut et il suffit qu’ils aient- méme premiére
coordonnée. Il en résulte que tous les sous-groupes cycliques d’ordre p, qui
contiennent des tableaux dont la premiére coordonnée n’est pas nulle, sont
conjugués dans YP,.

b. Les tableaux, pour lesquels «, , n’est pas nul, sont d’ordre p*. On peut
engendrer un groupe cyclique, indifféremment par un tableau A, d’invariants a.
@,_,, ou par sa puissance A’ (Z premier avec p), d’invariants a, ia, ,. Le quo-
tient c=a:a, , (défini modp), est un invariant de ce groupe et les sous-
groupes cycliques, d’ordre p*?, de méme invariant ¢, sont conjugués, ils
forment p — 1 classes.

Relativement au groupe ¥ ={ J, W} d’automorphismes, ils ne forment plus
qu’une seule classe, car une transformation W = (w,, w,) remplace les inva-
riants a, @,_, d’un tableau par w, a, w,a,_, et l'invarian& c par w,w;'c.

DEUXIEME CAS @ = 0. — l.e transmué de A =] 0, a()]| par un tableau Q est
QAQ~'=[o, a(z — q)].

Suivant que a(x) est ou n’est pas constant, la classe des gonjugués de A
contient 1 ou p éléments. Les tableaux [o, const.] sont les éléments du centre.
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Dans un systéme de tableaux conjugués, pour lesquels a() n’est pas constant,
on peut prendre pour tableau réduit, celui dont le coefficient du deuxiéme

terme est nul
A=[0, @pt™ 4+ QmsX™2+.. .+ a,].

Sous-groupes de P,. — Premier cas. — Les tableaux du sous-groupe § ont
tous leur premiére coordonnée nulle; alors § est sous-groupe de I, qui est un
groupe élémentaire d’ordre p”, dont on sait former tous les sous-groupes.

Deuxiime cas. — Il y a dans le sous-groupe # au moins un tableau A dont la
premiére coordonnée n’est pas nulle, et peut toujours étre supposée égale a 1
(en rempla(;ant A par une puissance convenahle A%). Nous dirons qu'un tel
sous-groupe est essentiel.

LemMe 19. — Tout sous-groupe essentiel propre de P, est de la forme { A, 3, .

c'est-a-dire est engendré par un tableau A =|1, a(x)] et les tableaux d’un
groupe 3,,, dela S. C. A.

Ce lemme est vrai si $ est le groupe cyclique de base A, =|1,0]. Sinon,
# contient des tableaux dont la premiére coordonnée est nulle. En effet, 2
partir d’un tableau B =[5, b(x)], qui n’est pas une puissance de A, il suffit
de former

APB—'=Jo, ¢(z)) (B;zé A’ entraine ¢(x) # o).

I.’ensemble des tableaux de $, dont la premiére coordonnée est ainsi nulle,

- forme un sous-groupe distingué % de §: il est 6lémentaire et ﬁ Iii) est cyclique

dordre p, de sorte que H={A, §}.
Dans #, prenons un tableau C = o, c(x)] dont la hauteur m soit maximum,
et formons, par récurrence, la suite

Co==GC=[o, ¢(2)], Cl—-(A Civ), "l($):'("/—~~l($"1)—‘C'l—t(m);

ci(x) est de hauteur m— /. Le groupe {C,, ..., C,], qui coincide avec §
contient tous les tableaux
[Q, d(x)], h[d(x)] < m.

(est le G. P. L. d’indicatrice < o, m >. Sim < p, c’est le groupe 3,,; si m=p,
c’est le groupe M, P coincide avec P, et n’est plus propre.

TukorEME 13. — Deug sous-groupes essentiels de P, sont isomorphes s'ils sont
de méme classe et ont meéme exposant.

S’ils sont d’exposant p, ils sont conjugués (déduits 'un de I'autre par un auto-
morphisme intérieur).

Sils sont d’ exposant p*, is sont déduits Uun de I’ autre par un automorphisme

du groupe ¥=1{3, W}.



276 L. KALOUJNINE. — LA STRUCTURE DES ]l-GROUPES DE SYLOW DES GROUPES SYMETRIQUES FINIS.

Rappelons que l'exposant d’un groupe @ est le plus petit entier / tel que,
pour tout élément de &, la puissance d’exposant / soit égale a I'unité. La classe
d’un p-groupe est le nombre de termes de ses S. C. A. et S. C. D. (th. 3).

Le commutateur d’un sous-groupe essentiel {A, 3, est 3,._,, donc
d’ordre p™' et le groupe est de classe m. Pour que deux sous-groupes { A, 3,, 1,
' B, 3,.] soient isomorphes, il est donc nécessaire que m=m', done qu’ils
soient de méme classe.

Si A est d’ordre p, il en est de méme de tout élément de { A, 3,,], car
1A, 3,}|.=p—1 [Daprés la terminologie de Dickson et Miller, ¢’est un
groupe conforme au groupe abélien de type (p, ..., p)]. Donc deux sous-
gtoupes essentiels { A, 3,,} et { B, 3,,} ne peuvent étre isomorphes que si A et B
sont a la fois d’ordre p, ou d’ordre p*. Reste & montrer que ces conditions sont
suffisantes.

PreMIER cAs. — A et B sont d’ordre p. Il existe un automorphisme intérieur
qui transforme A en B; comme il laisse invariant 3,, (qui est caractéristique),
il transforme { A, 3,,1 en{B, 3,,.

DeuxitME cas. — A et B sont d’ordre p*. 1l existe alors un automorphisme,
dans le groupe ¥ ={ 3, W} qui transforme A en B, et par suite{ A,3,,}en{B,3,].

Dans chacun de ces cas, on peut aisément distinguer des tableaux réduats

exp. p , classe m:[1, ap s P24 @) P ¥ 4. apx™],

exp. p*, classe m:[1, Qp 1 XP '+ ApsXP 4. .+ @ua™], apyF 0.

Il yadonc p#~ ' sous-groupes différents du premier type et (p — 1) p? ™ ' sous-
groupes différents du deuxiéme type. '
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