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Motivation: Stromgestehungskosten

e LOsung
« UAV ( }A‘-/ﬁ ) gestiitzte Zustandsuiberwachung

* Potential:

Solar PV Concentrating solar
power
4  Problem:
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:: » Reduktion Stromgestehungskosten : 2-8%
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Was ist QFly?




CSP = Parabolrinne
Geometrie (SDx)
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CSP - Parabolrinne
Geometrie (SDx, Absorberposition, Nachfuhrung)
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CSP — Parabolrinne
thermische Charakterisierung von Absorbern

 Beispiel 50 MW AS 3
 ca. 90 km Absorber-
Rohre
* Mess-
Geschwindigkeit: 9.5
km/h
* Genauigkeit: ~ 2K

Plataforma Solar de Almeria

gentUmer: CIEMAT)




CSP — Parabolrinne
thermische Charakterisierung von Absorbern

» Georeferenzierte Darstellung der
Ergebnisse

* Messung auch im Betrieb mdglich
« Hoheres Temperaturniveau
» Hohere Unsicherheit
» Defekte HCEs kdnnen
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CSP - Parabolrinne
Soiling




CSP - Parabolrinne
Soiling

« Status:
» Streuung simuliert
* Funktionsnachweis am KONTAS
* Flugrouten Design

* Next:
» Hintergrund: HCE und/oder WSI?
» Hochskalierung
* Messgenauigkeit
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CSP - Heliostatfelder
Tracking

Plataforma Solagde Almeria
(EigRtinpefICIEMAT)
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Sonne
Orange: Reflexion
Blau: Normalenvektor FDM
Grun:  Normalenvektor PG

Messgenauigkeit <5 mrad erreicht




CSP - Heliostatfelder
Tracking & Geometrie

QFly Helio
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CSP — Heliostatfelder
Soiling

Plataforma Solar de Almeria
(Eigentimer: CIEMAT)

QFly Soil Helio
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Photovoltaik
thermographische Detektion von Schadstellen

« CSP —» PV
* Erweiterung des Anwendungsbereichs
* Nutzung bereits existierender Software-
Bibliotheken

« Anpassung an mdoglichst einfache und
glnstige Hardware
» Abstriche bei der Datenqualitat
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PV
Verschmutzungsmessung

Bedarf vorhanden

Die flachendeckende und
ortsaufgeldste Messtechnik fehlt
Einfluss von Soiling auf IR-
Messung

Selbe Herangehensweise wie bei
CSP
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Zusammenfassung & Ausblick

 Breites Spektrum an Messtechnik fur alle Kraftwerkstypen
» Weiterer Anwendungen werden bis 2021 entwickelt und validiert

» Laufende Projekte
« HelioPoint (BMWi): Heliostatfelder
» HeliBo (NRW): Heliostatfelder
« Verschmutzungsmessung und IR-Fehlstellenerkennung mit QFly (DLR Technologiemarketing)

 Fur die Vermarktung im O&M Bereich wird derzeit ein Grindungsprojekt (VolaTeQ) vom DLR
Technologiemarketing finanziert
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