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Abstract

OBJECTIF Développer un nouveau simulateur numeérique intra-opératoire
pour la chirurgie naviguée du rachis scoliotique. METHODES Une stratégie
d’instrumentation (insertion des vis pédiculaires, attachement d'une tige et
dérotation, et serrage des vis) a été simulée numériquement pour un modéle
synthétique de rachis scoliotique a partir de ses radiographies en position érigée
respectant les conditions pré-opératoires. Le positionnement intra-opératoire en
décubitus ventral a été simulé, et ensuite identifié a partir d’un appareil d'imagerie
fluoroscopique 2D/3D intra-opératoire et un systéme de navigation chirurgicale.
La nouvelle géométrie du rachis scoliotique a été transmise au simulateur, ce qui
a permis de mettre a jour la planification pré-opératoire du positionnement des
vis, le calcul des indices cliniques (angles de Cobb, etc.), et la simulation des
manceuvres chirurgicales. Les positions des vis, mises a jour dans le simulateur
conf...
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