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Resumen. Actualmente esta disponible en el mercado hardware de propdsito general de bajo costo basado en
microprocesadores y FPGA donde puede correr software de cddigo abierto para andlisis y modelamiento matematico,
que podria realizar las mismas funciones de una plataforma hardware/software propietaria para aplicaciones
industriales. Para estudiar la factibilidad de usar este hardware de bajo costo y software de cddigo abierto es
necesario contar con plataformas de prueba que requieran un sistema de control automatico en tiempo real para
evaluar su desempeilo. El presente trabajo describe el disefio e implementacion de un vehiculo aéreo no tripulado de
ala rotatoria que servird como plataforma de pruebas para evaluar el desempeiio de un sistema hardware/software de
c6digo abierto que controle las funciones del vehiculo en tiempo real. Algunas de las tecnologias utilizadas en este
proyecto son de codigo abierto tales como una tarjeta de desarrollo FPGA con un procesador embebido y dispositivos
de comunicacién Xbee. Este trabajo se centra en el desarrollo del cédigo VHDL para implementar protocolos de
comunicacién de sensores y dispositivos inalambricos, generacion de sefiales de control y un sistema de control
automatico que se basa en el uso de controladores PID y légica difusa.
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