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摘要 回顾 了光收发模块的发展
,

分析了模块的结

构
、

工作原理和各个主要部分的功能
,

有针对性地对

集成设计中的元件进行了取舍
,

讨论以分立元件实现

光收发模块的具体方案
、

元件选取原则
,

给出了模块

的 分立元件光收发一体化设计实例
,

分析了工

作频率
、

分布参数对分立元件设计的影响
,

指 出了设

计中可能遇到的问题
,

探讨了更高速分立元件设计实

现的可行性
。
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引言

目前国内外 已经出现了各种利用国外集成芯片

制造的光收发一体的模块
,

由于欠缺底层设计探讨
,

对器件设计和国产化留下了隐患
。

其次随着国外各类

光通信集成芯片和光模块技术的不断成熟
,

市场的竞

争也越来越激烈
,

因而在各种技术指标相差无几的情

况下
,

价格便成为了光模块市场上最重要的因数
。

本

文以降低光收发合一模块的成本为 目的
,

讨论了用分

立元件代替 芯片来制作光收发模块的技术
,

同时也

为进一步开发国产化高速集成芯片打下了基础
。

经完全能够满足光收发合一模块的各种性能指标参

数的需求
。

特别是 与 公司的各种速率

的产品已经非常成熟
,

市场上大多数的光模块使用的

是这两家的芯片
,

而且不断有新的产品问世
,

使得性

能更好
、

体积更小
。

因而现在绝大部分的光收发模块

使用驱动 和放大 来实现
。

用 实现光收发合一

模块的示意图如图 所示
。

虽然使用驱动
、

放大 实现光收发合一模块有很

多的优点
,

例如技术成熟
、

性能指标好
、

工作稳定等
,

但是面对 目前竞争如此激烈 的模块市场
,

这种方法的

缺点也是不容忽视的
,

那就是生产成本较高
。

如图

所示
,

一个光收发合一模块的成本主要包含四大部

分
,

即驱动
、

放大
、

激光器和探测器
,

而激光器和

探测器在光收发模块中是必不可少的
。

因此想要降低

成本就必须要从驱动和放大 着手
。

光收发模块现状概述

光收发一体模块 的产品问世已有好

几年历史
,

它是实现光电
、

电光转换并具有独立发射

驱动和接收放大的光电系统
,

可将传统的分离发射
、

接收组件合二为一密封在同一管壳内
,

使收发功能合

一
,

并且符合电信传输标准
。

光收发一体模块具有体

积小巧
,

功能完善
,

可靠性和标准化程度高等诸多优

点
。

自从 年前后面世以来
,

光收发一体模块产品

已经成为各类光通信系统接 口部分的核心光器件
,

对

中低速率和中短距离传输系统中尤为如此
。

常见的光收发合一模块实现方法

由于驱动和放大 的迅速发展
,

使用 芯片已

收稿 日期 一 一

作者简介 夏 飞 男
,

年生
,

在读硕士

光收发一体模块分立元件实现法

如上所述
,

目前采用的驱动 和放大 实现光

收发模块的方法的缺点就是成本高
,

并且不能自如

控制底层参数
。

本文利用分立元件如分立的三极管
、

运放搭成的简易电路取代发送部分的驱动 和接收

部分的放大
,

在不影响产品质量的基础上
,

根据不

同的工作要求
,

以最经济实用的设计来进行
,

实现降

低成本的目的
。

下面就模块的各个关键部分进行讨
。

发射驱动部分

主要分析 目前国内外流行的一体化模块中对发

射部分的激光器驱动的两个部分 一是对输入的差分

信号实现高速放大的电路 二是对激光器的平均功率

进行控制的自动功率控制电路
,

其主要 目的是

调整激光器的偏置工作点
,

控制激光器的平均发射功

率
。

而目前驱动 里普遍存在的自动温度控制电路

在优化前面两个设计点基础上则可考虑省去
。
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图 光收发合一模块方框图

以 速 率

的模块分析为例进行

设计
,

模块驱动电路的

放大部分主要元件是

一对高速三极管
,

对输

⑩ 尤弓龟信找痴 年第 期

—



寄题窦 儒

人的差分信号实现高速放大
,

这是激光驱动电路中最

为核心的部分
,

因而这对三极管的性能如何将会直接

影响到激光器驱动部分的性能
。

对高速三极管的速度

最 低要求是 下 限频率 为
,

其截 止频 率为
。

我们选用高速三极管时要注意其品质因素

增益带宽积
,

必须大于 才能够满足 巧

速率的要求
。

另外由于电路中没有温度补偿的电路控

制
,

因此三极管和运放的温度范围也要尽量宽
。

模块

的使用温度范围一般为 一 ℃
,

而真正决定其温度范

围的主要取决于器件的适用温度
。

信号放大电路图如

图 所示
。

其中 和 为两个高速三极管形成的差

分对
,

对输人的差分信号进行高速的放大
。

和

为三极管的偏置电阻
。

是一个很重要的电阻
,

因为激光器是使用电流进行调制的
,

所以需要将输人

的电压信号通过这个电阻调制到电流上
,

从三极管的

集电极输出来驱动激光器
,

我们可以根据需要来调节

这个电阻以得到大小不同的激光调制电流
,

从而可以

调节收发模块的消光比参数
。

和 是用来隔离直

流部分的电容
。

在这里我们只使用单端输出
,

调制电

流由 管的 极输出到激光器的负端 一 。

模块驱动电路的自动功率控制 部分主要有

两个作用
。

一方面是提供激光器所需要的偏置电流
。

另一方面是对激光器实现 自动功率控制
,

使激光器的

平均功率在外界工作环境发生变化的情况下保持稳

定
。

由于激光器的阂值电流 会随着 的老化或温

度的升高而加大
,

这样使得输出光功率会随之发生变

化
。

为了使输出的光功率稳定
,

在模块电路里必须采

取 自动功率控制 和温度控制电路
。

自动

功率控制电路的形式很多
,

一般可 以从两个方面着

手 一是控制 的偏置电流
,

使其 自动跟踪 阑

值电流 的变化
,

从而使 总是被偏置在最佳工作

状态
。

二是控制脉冲调制电流的幅度
,

使其 自动跟

踪 老化引起的微分子量子效率的变化
。

本文所述

的 电路采用的是第一种方法
,

通常是利用一个光

光收发模块分立元件实现方法探讨

电二极管监测激光器的背向光
,

测量其输出功率的大

小
,

并 以此控制激光器的偏置电流
,

这样构成一个负

反馈环路
,

达到稳定输出光功率的目的
。

本文模块电

路的 电路中的负反馈 回路由运放组成的负反馈

比较器构成
。

由于激光器背光信号输人前
,

经过了一

个电容进行积分
,

这使得对运放的带宽要求大大降

低
,

采用普通运放即可
。

部分电路图如图
。

图中
、 、 、

为运放的偏置电阻
。

几 为 控

制电阻
,

控制直流偏置的输出
。

激光器的背光电流由

激光器的 输出到单运放的 端
,

当激光器受到

外界温度或其它因素影响时
,

激光器的背光电流就会

产生变化
。

而从 输出到单运放的背光电流的变化

便影响到 一 电阻两端的电压的变化
。

从而使得

运放的输出电流产生改变
,

并且是负反馈效应
,

即背

光电流变大时
,

输出的直流偏置电流变小
,

进一步调

整激光器到稳定状态
,

从而实现了自动的功率控制
。

运放的输出经过一个电感和一个电阻组成的滤波电

路后作为激光器的偏置电流输人到激光器的 一端
。

接收放大部分

这一部分电路的主要作用是对探测器接收到的

小信号进行放大
。

目前比较成熟的技术是用放大 来

实现
,

且市场上中低速率的放大 种类有很多
,

如
公司的 等

。

由了放大芯片价格

比较低
,

因而我们可以采用在发射部分使用分立元件

实现
,

而接收部分使用放大 芯片的方法
。

这种做法

对成本的影响不是很大
,

而且由于 技术的成熟
,

使

得使用此法的模块的接收性能参数会更好
,

更稳定
。

另一种做法便是使用高速的运放元件对小信号

进行放大
。

这种做法更适合于用在 电平的情况

下
。

同理由于工作在高速率条件下
,

因而对运放的速

度有最低要求
,

以 巧 模块为例要求其下限频率为
,

其截止频率
。

由于分立元件主要是用在

中低速率的光收发模块中
,

以起到降低成本之用
。

一

般最高就用在 巧 速率的模块中
,

所以选择频率为

徽蒸卜一州 冬冬尹吸吸
‘‘

图 差分信号放大电路 图 模块 电路
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图 接收放大电路

的 运

放即可
。

其电

路图见图
。

图中关键

的元件是一个

高速 运放

和一个施密特

触发器
。

使

用 对探测器输出的小信号进行高速的放大
。

而

对 输出的放大信号进行整形输

出
。

和 组成的滤波电路对探测器输出的小信号

进行滤波
。

和 为电源的滤波电容
。

图 所示的

放大电路适合于 电平的信号输出
。

电平的分立元件模块

目前多数模块的工作电平为 电平
。

是

由 标准发展而来的
,

最早是由 公司

提出
,

经过很长的一段时间才在电子工业界推广开
。

信号摆副较小
,

因而更适合于高速数据的串行

和并行连接
。

但是由于 目前很多的电路中使用的是标准的件
电平

,

因此在使用一般 的光收发模块时需要加上

与竹 电平的转换电路
,

这就使得模块外围的

电路比较臃肿
,

使用也不是很方便
。

因此
,

需要直接工

作在竹 电平下的光收发模块
。

但是由于竹 信号特
性的限制

,

使得工作于 电平的模块的速率不能太

高
,

业内一般认为 电平的模块最高速率为
,

只能适合低速的用途
。

一般开发 电平的光收发模块的方法有如下

几种

直接使用工作于 电平的驱动和放大

这种方法的优点就是简单
,

只需要做好 的外围电路

即可
。

但是 目前工作于
夕

飞 电平的驱动和放大 很

少
,

很难找到合适的 芯片
。

据了解
,

公司有

提供这种工作于竹 电平的驱动
。

使用工作于 电平的驱动和放大 工
,
、

在模

块电路里再加上 和 电平转换 这种方法

的优点也是简单
,
‘

目前使用 电平的驱动和放大

的方法已经非常成熟
。

再加上一个简单的电平转换

电路即可
。

其缺点也是显而易见的
,

因为模块电路板

的尺寸是固定的
,

如 巧 的 针封装的模块
,

长只

有 多个毫米
,

宽只有 多个毫米
。

在如此小的电

路板上
,

要装下两片 和它们的外围电路
,

已经是非
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常的拥挤了
,

如果再加上一片电平转换
,

则布板的

难度将会大副提高
。

并且成本也会相应增加
,

对于竞

争如此激烈的模块市场
,

这种做法不可取
。

使用分立元件实现光收发模块 这种方法最

重要的优点便是成本低
。

但是也同上面所述的一样
,

相比较来说
,

没有使用 的模块稳定和可靠性高
。

不

过
,

在一般的环境条件下
,

由分立元件做成的模块 已

经足够胜任了
。

当工作于 电平时
,

以上面我们讨论的为基

础
,

发射部分的电路由于是由简单三极管和单运放组

成
,

因此若将三极管参数选用合适
,

该电路也适用于

电平
。

而接收部分的运放也可以选择工作于竹
电平下 的产 品

,

例 如 公 司

等
,

其电路图比较简单
,

类似于上面讨论的接

收部分的电路图
。

这里不再赘述
。

分立元件模块的 布板

当电路原理图完成后
,

下面的工作便是布电路板

了
。

对于 直至 类型的分立元件模块设计

直接按传统的 软件设计即可
。

目前集成的光收发

模块的电路板一般都是使用 四层板
,

中间两层铺上

铜
,

分别用于接地和电源
,

用以消除电路板的噪音干

扰
,

这是针对高度集成化的芯片设计所决定的方案
。

而对于我们分立元件模块设计方案
,

为了降低成本
,

只要设计布局合理
,

我们认为在布板时可以考虑只使

用两层板
,

省去中间两层
,

满足大众化产品要求即可
。

在相同的工作频率下
,

器件设计的总体尺寸大小也决

定了设计的复杂程度
,

分立元件电路没有采用镜像电

流源等有源负载
,

而是直接以一个电阻代替
,

因此对

电阻的精度要求就比较高了
,

而调制电阻精度尤为重

要
。

具体调试时
,

调制电阻相差三四十欧姆对眼图的

影响都比较大
。

对于更高频率的设计
,

在布板时要充

分考虑分布参数的影响
,

可以根据基本传输线理论进

行估算
,

只要优化厚度和布局
、

设计合理
,

同样可行
。

结束语

本文探讨的分立元件设计光收发一体化模块是

基于现代成熟的电路设计基础进行的
,

充分优化组合

了集成模块中各个部件
,

考虑了工作频率
、

环境
、

用户

及市场要求
,

成功地对 巧 光收发模块进行了设计
。

综合射频电路和分布参数设计技术
,

将为进一步开发
一 产品奠定基础

。


