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บทคัดยอ 

 การพิสูจนทราบและระบุยืนยันตัวตนดวยการรูจําภาพใบหนาสวนใหญจะใชภาพใบหนาทั้งใบหนาในการรูจํา  
แตอยางไรก็ตามประสิทธิภาพในการรูจํายังไมดีเทาที่ควร งานวิจัยนี้จึงมีวัตถุประสงคเพ่ือพัฒนาวิธีการเพิ่ม
ประสิทธิภาพการพิสูจนทราบตัวตนโดยการรูจําภาพใบหนา โดยการใชคุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับ
คุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนาอีก 4 สวน คือ ตาซาย ตาขวา จมูก และปาก โดยวิธีการเชิงเรขาคณิตในการหา
ตําแหนงตาง ๆ บนภาพใบหนา เริ่มจากการหาตําแหนงของตาทั้งสองขาง จมูก และปาก งานวิจัยนี้ใชภาพใบหนา 110 
ภาพ เพ่ือการเรียนรูและทดสอบ การรูจําภาพใบหนาใชวิธีการประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับความเขม 
พบวาสามารถเพิ่มประสิทธิภาพการรูจํามากขึ้นเปน 89.09% 
 
คําสําคัญ: การพิสูจนทราบและระบุยืนยันตัวตน รูจําภาพใบหนา การแยกคุณลักษณะของใบหนา แบบจําลองใบหนา
   เชิงเรขาคณิต ประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับความเขม  
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Multi-Feature Based Face Recognition Using Histogram Processed  
 

Sompong Valuvanathorn1* and Supot Nitsuwat2

 
Abstract 

 Identification and authentication by face recognition mainly use global face features. However, the 
recognition performance is not good. This research aims to develop a method to increase the efficiency of 
recognition using global-face feature and local-face feature with 4 parts: the left-eye, right-eye, nose and 
mouth. This method is based on geometrical techniques used to find location of eyes, nose and mouth from 
the frontal face image. We used 110 face images for learning and testing. The histogram processed face 
recognition technique is used. The results show that the recognition percentage is 89.09%. 
 
Keyword: Identification and Authentication, Face Recognition, Facial Feature Extraction, Geometric face         
    model, Histogram processed. 
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1.  บทนํา 
 ปจจุบันจําเปนอยางยิ่งท่ีจะตองมีระบบรักษาความ
ปลอดภัยสําหรับสถานที่ตาง ๆ ซึ่งตองใชระบบที่
สามารถพิสูจนทราบ และระบุยืนยันตัวตนได ระบบรูจํา
ภาพใบหนา (Face Recognition) เปนอีกระบบหนึ่งท่ี
สามารถพิสูจนทราบและระบุยืนยันตัวตนได และไดรับ
ความนิยมในการนํามาประยุกตใชงานเกี่ยวกับการ
รักษาความปลอดภัยตามสถานที่ตาง ๆ  เชน ดานตรวจ
คนเขาเมือง สนามบิน ธนาคาร เปนตน ซึ่งเมื่อเกิด
เหตุการณท่ีไมปกติ ก็จะนําภาพหลักฐานที่ไดจากการ
บันทึกเหตุการณ เชน กลองวิดีโอวงจรปด (CCTV) หรือ
ภาพนิ่ง (Still Image) มาประมวลผลในระบบรูจําภาพ
ใบหนาเพ่ือใหไดภาพที่จะใชเปนหลักฐานใกลเคียงมาก
ท่ีสุด งานวิจัยน้ีผูวิจัยจึงไดศึกษาและพัฒนาการแยก
คุณลักษณะของภาพใบหนา (Face Feature 
Extraction) ซึ่งเปนสวนที่สําคัญอีกสวนหนึ่งของระบบ
รูจําภาพใบหนา ซึ่งงานวิจัยท่ัวไปที่ผานมาสวนใหญใช
คุณลักษณะของใบหนาท้ังใบหนาอยางเดียว (Global 
Face Feature) แตอยางไรก็ตามประสิทธิภาพในการ
รูจํายังไมดีเทาที่ควร ผูวิจัยจึงไดพัฒนาวิธีการเพิ่ม
ประสิทธิภาพการรูจําโดยใชคุณลักษณะของใบหนาทั้ง
ใบหนารวมกับคุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนา 
(Local Face Feature)  เพ่ิมอีก 4 สวน คือ ตาซาย ตา
ขวา จมูก และปาก เปนท้ังหมด 5 สวนเพ่ือใชในการรูจํา
ใหมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น 

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเ พ่ือพัฒนาวิธีการเพิ่ม
ประสิทธิภาพของระบบรูจําภาพใบหนาแบบประมวลผล
กราฟแสดงคาความถ่ีของระดับความเขมโดยใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับคุณลักษณะ
เฉพาะสวนของใบหนาและเปรียบเทียบกับแบบใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนาเพียงอยางเดียว 
เพ่ือใหผลการวิจัยสะทอนถึงความเปนจริงมากที่สุด 
ผูวิจัยจึงไดมีการกําหนดขอบเขตของการวิจัยไว ดังน้ี 
 1.1 ภาพที่ใชในการทดลองเปนภาพนิ่ง โทนสีเทา 
(Gray level) 
 1.2  ภาพที่ ใชในการทดลองเปนภาพที่ไดมีการ
กําหนดตําแหนง (Coordinate) ของตาท้ังสองขางไว
กอนแลว (Manual) 

1.3  ภาพที่ใชในการทดลองเปนภาพหนาตรง มีหนวด/
ไมมีหนวด สวมแวนตา/ไมสวมแวนตา และมีการแสดง 
ออกทางอารมณ (Expression) บนใบหนา เชน ยิ้ม 
หัวเราะ พูด เปนตน 

1.4 ภาพที่ใชในการทดลองเปนภาพที่มีสภาพแวดลอม
ของแสงสวางไมเทากัน 
 1.5  ภาพท่ีใชในการทดลองเปนภาพเดี่ยวของชาย
หรือหญิง 

 
2. วรรณกรรมที่เกี่ยวของ 
 2.1  ระบบรูจําภาพใบหนา 
 ระบบรูจําภาพใบหนา มีองคประกอบหลักของการ
ทํางานอยู 3 สวน [1], [2] คือ สวนแรกการคนหา
ตําแหนงของภาพใบหนา (Face Detection) เปนสวนที่
ทําหนาที่ในการคนหาตําแหนงของใบหนาทั้งหมดใน
ภาพ สวนที่สอง การแยกคุณลักษณะสวนตาง ๆ  ของ
ภาพใบหนา (Feature Extraction) เปนสวนที่ทําหนาที่
ในการแยกคุณลักษณะตาง ๆ  บนภาพใบหนาแลวเก็บ
ไวในฐานขอมูลหรือเปรียบเทียบกับขอมูลคุณลักษณะ
สวนตาง ๆ  ของภาพใบหนาในกรณีท่ีเปนขั้นตอนของ
การคนคืน และสวนที่สาม คือการรูจําภาพใบหนา 
(Face Recognition) เปนสวนที่ทําหนาที่นําขอมูล
คุณลักษณะสวนตาง ๆ  ของภาพใบหนาที่ไดจากสวนที่
สอง มาทําการเปรียบเทียบกับขอมูลคุณลักษณะสวน
ตาง ๆ  ของภาพใบหนาในฐานขอมูล แลวแสดงผลภาพ
ใบหนาที่ใกลเคียงกันมากที่สุด ดังแสดงในรูปท่ี 1  
 
 Face Feature Face

Detection Extraction 
 

Recognition 
Input 
Image

Identifi-
cation

รูปที่ 1 :  แสดงองคประกอบหลักของการทํางานระบบ
รูจําภาพใบหนา 

 
2.2   การแยกคุณลักษณะสวนตาง ๆ  ของภาพ

ใบหนา 
 การแยกคุณลักษณะสวนตาง ๆ  ของภาพใบหนา
เป นส วนที่ สํ าคัญอี กส วนหนึ่ ง ท่ี จ ะสามารถ เพิ่ ม
ประสิทธิภาพของการรูจําใหมากขึ้นได ซ่ึงมี 4 วิธี [3] 
ดังตอไปนี้ 
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2.2.1 วิธีการเชิงเรขาคณิต (Geometry-based 
methods) [4] การแยกคุณลักษณะตาง ๆ  ของภาพ
ใบหนาวิธีนี้ใชหลักการของเรขาคณิต เชน ความสัมพันธ
ของตําแหนงและขนาดขององคประกอบบนใบหนา เปนตน 
ขอดีคือ ขนาดฐานขอมูลนอย และสามารถใชกับภาพที่
มีคุณภาพต่ําได สวนขอเสียคือตองใชคุณลักษณะตาง ๆ  
หลายอยางเพื่อใชในการประมวลผล  

2.2.2  วิธีการเปรียบเทียบภาพตนแบบ 
(Template-based methods) [5] เปนวิธีท่ีใชหลักการ
เปรียบเทียบกับภาพตนแบบ เชน ภาพตา ปาก จมูก
เปนตน เพ่ือเลือกภาพที่มีคุณลักษณะใกลเคียงกับภาพ
ตนแบบมากที่สุด ขอดีคือเปนวิธีท่ีงายและประสิทธิภาพ
ของการรูจําสูง สวนขอเสียคือ มีการประมวลที่ซับซอน 
ใชเวลาในการประมวลผลนานและท่ีสําคัญภาพที่นํามารู
จําตองมีขนาดเดียวกัน 

2.2.3  วิธีการแบงตัดภาพสี (Color Segmentation 
Techniques) [6] ใชหลักการแยกสีผิวบนภาพใบหนา 
โดยสวนท่ีไมเปนสีเดียวกันกับสีผิวของใบหนาจะถือวา
เปนสวนของ ตา จมูก และปาก วิธีนี้ไดขอดีคือเปน
วิ ธี ก า รที่ ง า ยและ ใช ฐ านข อมู ลน อย  ข อ เ สี ยคื อ
ประสิทธิภาพการทํางานของวิธีนี้กับฐานขอมูลภาพ
ใบหนา คอนขางจํากัดเนื่องจากความหลากหลายของ
เชื่อชาติ  

2.2.4  วิธีการลักษณะที่ปรากฏ (Appearance-
based approaches) [7] ใชหลักการของลักษณะความ
แตกตางขององคประกอบบนใบหนา เชน ตา ปาก จมูก 
เปนตน ขอดีคือใชคุณลักษณะตาง ๆ  ของใบหนานอย 
แตประสิทธิภาพการรูจําใกลเคียงกับวิธีการเปรียบเทียบ
ภาพตนแบบ ขอเสียคือตองการภาพที่มีคุณภาพสูงจึง
ทําใหฐานขอมูลใหญตามไปดวย 

2.3  แบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิต 
(Geometric Face Model) 

แบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิต [8] เปนอีกวิธีหนึ่ง
ท่ีนักวิจัยหลายคนนํามาประยุกตใชในการชวยหา
ตําแหนงตาง ๆ บนภาพใบหนาซึ่งประกอบดวยวงกลม
และวงรี ดังแสดงในรูปท่ี 2 

 

รูปที่ 2 : แสดงแบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิต 
 

 จุดตัดของวงกลมและวงรีจะเปนสัดสวนในการหา
ตําแหนงของตา จมูก และปาก ดังนี้ 

- ระยะหางระหวางจุดตัดบนแกน X  ของวงกลม
และวงรีท้ังสองจุด (Er และ El) หาไดจาก
สมการ 

 (1) 2
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- จุดกึ่งกลางระหางจุดตัดบนแกน X ของวงกลม
และวงรี (h,k) หาไดจากสมการ 
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- จุดตัดบนแกน X ของกลมและวงรี คือ 
ตําแหนงของตาซายและตาขวา  

- จุดตัดบนแกน Y ของวงรีท่ีตั้งฉากกับแกน X 
ดวยระยะหางเทากับ D คือ ตําแหนงของปาก 
ซึ่งมีโอกาสเปนไดท้ังจุดบนและจุดลาง 

- จุดตัดบนแกน Y ของวงกลม ดวยระยะหาง 
0.6D คือ ตําแหนงของจมูก ซึ่งมีโอกาสเปนได
ท้ังจุดบนและจุดลาง 

 
 2.4  ประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับ
ความเขม (Histogram processed) 
 การประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับ
ความเขม [9], [10] เปนอีกวิธีการหนึ่งท่ีนิยมนํามาใชใน
ระบบรูจําภาพใบหนา เนื่องจากเปนวิธีท่ีงายไมซับซอน
แตใหผลการรูจําไดดี อาศัยหลักการทํางานของการหา
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คาความถี่ของแตละระดับสีของแตละภาพ ซึ่งในงานวิจัยนี้
ใชภาพท่ีเปนโทนสีเทา จึงมีระดับสีเทาเปน 256 ระดับ 
จากนั้นคํานวณหาคาเฉล่ียของความถี่  9 ความถี่ ท่ี
ตอเนื่องกัน ท้ังหมด 29 ชวง คือ 1-9, 10-18, …, 248-256 
แลวหาคาเฉลี่ยของแตละชวง เก็บลงในฐานขอมูลไว
สําหรับเรียนรู  
 สวนขั้นตอนของการทดสอบก็จะทําการหาคาความถ่ี
ของแตละระดับสีของภาพใบหนาทดสอบ จากนั้น
คํานวณหาคาเฉล่ียของความถ่ี 9 ความถี่ท่ีตอเนื่องกัน 
ท้ังหมด 29 ชวง แลวหาคาเฉล่ียของแตละชวง เก็บเปน
ขอมูลภาพใบหนาทดสอบ เพ่ือ เพ่ือนํามาเปรียบเทียบกับ
ขอมูลภาพใบหนากลุมเรียนรู 
 ในการเปรียบเทียบขอมูลระหวางขอมูลภาพใบหนา
ทดสอบกับขอมูลภาพใบหนากลุมเรียนรูนั้น จะหา
ขอมูลภาพใบหนาจากกลุมเรียนรูท่ีมีคาความตางนอย
ท่ีสุดมาแสดงผลการรูจํา 

 
 2.5 การรูจําใบหนาแบบไอเกนเฟส (Eigen Face 
Recognition) 
 การรูจําใบหนาแบบไอเกนเฟส เปนอีกวิธีการหนึ่งท่ี
ไดรับความนิยมมาก [11] เนื่องจากเปนวิธีท่ีงายไม
ซับซอนแตใหผลการรูจําไดดี อาศัยหลักการทํางานของ 
PCA (Principal Component Analysis) เพ่ือลดขนาดมิติ
ของภาพจาก 2 มิติใหเปนมิติเดียวแลวทําการหาคาเฉล่ีย
ของทุกภาพใบหนาจากสมการ (3) 

∑ =
=

M
i iT

M 1
1ψ

 
เมื่อ ψ  คือ คาเฉลี่ยของทุกภาพใบหนา M คือจํานวน

ภาพใบหนาทั้งหมด และ T  คือกลุมภาพใบหนาที่ใชใน
การเรียนรู ซึ่งสามารถหาคาเบ่ียงเบนมาตรฐานของภาพ
ใบหนา  )    (Φ จากสมการ   ψ−=Φ iT แลวคํานวณหาคา
เมตริกซความแปรปรวนรวม )C (จากสมการ (4) 
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        TAA

เมื่อ  คือชุดขอมูลเบ่ียงเบนมาตรฐาน จากนั้น
คํานวณหาไอเกนเวกเตอร ( ) และคาไอเกน (

A

v μ ) ของ
เมตริกซความแปรปรวน จากสมการ (5) 

iii
T AvAvAA μ=  

 วิเคราะหองคประกอบหลักโดยการใชหนาไอเกนที่มี
นัยสําคัญๆ มาใชในการประมวลผลการรูจํา โดยการนํา
ภาพที่ตองการทดสอบการรูจํามาคํานวณเพื่อหาคา
น้ําหนัก จากสมการ (6) 

 (6) )( Ψ−= TW T
kk μ  

 เมื่อ k คือจํานวนใบหนาที่เลือก 
หาคาน้ําหนัก โดยการฉายภาพ (Projection) ของ

ภาพใบหนาทดสอบกับภาพใบหนาไอเกนใน Face 
Space แลวนําไปเปนตัวแทนการรูจําตอไป จะได
สมการ (7)  

 (7) ],...,,,[ 321 M
T wwww=Ω  

 การคํานวณหาคาระยะหางระหวางภาพใบหนาที่
นํามาทดสอบกับภาพใบหนาไอเกน หาไดจากสมการ 
(Euclidean distance) kk Ω−Ω=ε  เมื่อ  คือใบหนา
ไอเกนและ คือใบหนาทดสอบที่มีระยะหางจาก
ใบหนาที่คนพบลําดับที่  การพิจารณาการรูจําภาพ
ใบหนา ถาขอมูลภาพใบหนาที่นํามาทดสอบมีระยะหาง
จากภาพใบหนากลุมเรียนรูนอยที่สุดแสดงวาเปนภาพที่
อยูในกลุมเรียนรูนั้น 

Ω

kΩ

k

 
3. วิธีการดําเนินการวิจัย 

ภาพใบหนาทดสอบ กลุมภาพใบหนาเรียนรู 

เตรียมขอมูลภาพใบหนา เตรียมขอมูลภาพใบหนา   กอนการประมวลผล กอนการประมวลผล

 
รูปที่ 3 : ขั้นตอนการทํางานระบบรูจําภาพใบหนาแบบ 
    ประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับ 
      ความเขม 

คํานวณหาตําแหนง 
จมูกและปาก 

แยกองคประกอบ 
ภาพใบหนา 

ประมวลผลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขม 

ฐานขอมูลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขม
ของสวนประกอบภาพใบหนา 

คํานวณหาตําแหนง 
จมูกและปาก 

แยกองคประกอบ 
ภาพใบหนา 

ประมวลผลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขม

 (3) 

 

รูจําภาพใบหนา  (4) หรือ
ภาพใบหนาที่คนพบ 

 (5) 
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 งานวิจัยนี้ใชขอมูลภาพใบหนาจากฐานขอมูลใบหนา 
BioID (BioID Face Database) จํานวน 110 ภาพ ของ
คน 22 คน คนละ 5 ภาพ มีท้ังชายและหญิง เปนภาพ
โทนสีเทาขนาด 384 x 286 พิกเซล และเปนภาพที่มี
การกําหนดพิกัดตําแหนงของตาทั้งสองขางมาใหแลว 
ซึ่งมีขั้นตอนการวิจัย ดังรูปท่ี 3 
 
 3.1  เตรียมขอมูลภาพใบหนากอนการประมวลผล 
 นําภาพใบหนาท่ีจะนําไปใชในการประมวลผลท้ัง 
110 ภาพมาทําการประมวลผลการกระจายคาความถ่ี
ของ ร ะ ดับความ เข มแบบสม่ํ า เ สมอ  ( Histogram 
Equalization) เพ่ือเปนการปรับระดับคาความเขมแสง
ของภาพและเพิ่มคาความคมชัดใหกับภาพกอนนําไป
ประมวลผลขั้นตอไป 

 
3.2 คํานวณหาตําแหนงจมูกและปาก 
นําแบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิตมาประยุกตใช

เพ่ือคํานวณหาตําแหนงของจมูกและปาก โดยสราง
ความสัมพันธกับคาที่ไดจากตําแหนงพิกัดของตาทั้งสอง
ขางตามขั้นตอน ดังนี้ 

- หาจุดกึ่งกลางระหวางตําแหนงตาท้ังสองขาง 
- สรางวงกลมโดยมีรัศมีเปนครึ่งหนึ่งของระยะหาง
ระหวางตาทั้งสองขาง จะไดจุดตัดบนแกน Y ของ
วงกลม กําหนดใหเปนตําแหนงของจมูกซึ่งมี
โอกาสเปนได ท้ังจุดบนและจุดลาง แตในการ
ทดลองนี้ใชเปนภาพแบบหนาตรงจึงใชจุดดานลาง
เพียงจุดเดียวมาพิจารณา 

- สรางวงรี โดยใหแกนเอกมีความยาวเทากับ
ระยะหางระหวางตาทั้งสองขางและแกนโทมีความ
ยาวเปนครึ่งหนึ่งของระยะหางของตาทั้งสองขาง
หารดวย 0.6 จะไดจุดตัดบนแกน Y ของวงรี 
กําหนดใหเปนตําแหนงของปาก ซึ่งมีโอกาส
เปนไดท้ังจุดบนและจุดลางเชนเดียวกับจมูก 

- ใชตําแหนงพิกัดตาง ๆ  ท่ีคํานวณไดเปนจุด
ศูนยกลางในการแยกสวนประกอบของภาพ
ใบหนา ดังแสดงในรูปท่ี 4 

 

รูปที่ 4 : ตําแหนงพิกัดตาง ๆ ท่ีไดจากการคํานวณ 
 

 3.3 แยกองคประกอบภาพใบหนา (Feature 
Extraction)  
 งานวิจัยนี้ไดทําการแยกคุณลักษณะองคประกอบ
ของภาพใบหนาออกเปน 5 สวน คือ ใบหนา ตาซาย ตา
ขวา จมูก และปาก ดังแสดงในรูปท่ี 5 โดยนําแตละสวน
มาแสดงคาความถ่ีของระดับความเขมตั้งแต 0-255  
แลวทําการแบงชวงความถี่ ท่ีตอเนื่องกันชวงละ 9 
ความถ่ี [10] ไดท้ังหมด 29 ชวง คํานวณหาคาเฉลี่ยของ
แตละชวง แลวนํามารวมกันเก็บเปนคุณลักษณะของ
ภาพใบหนานั้ นๆ  ลงในฐานขอมูล เ พ่ือใช ในการ
ประมวลผลการรูจํา ดังแสดงในรูปท่ี 6  

    

    

รูปที่ 5 : ตัวอยางการแยกองคประกอบของภาพใบหนา 

 

รูปที่ 6 : การประมวลผลคาความถี่ของระดับความเขม 
 
 3.4 การทดสอบการรูจําภาพใบหนา 
 ทดสอบการรูจําภาพใบหนาแบบประมวลผลกราฟ
แสดงคาความถี่ของระดับความเขม ในงานวิจัยนี้แบง
การทดสอบออกเปน  2 แบบ  คือ  ทดสอบแบบใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนาเพียงอยางเดียวและ
ทดสอบแบบใชคุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับ
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คุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนาอีก 4 สวน ซึ่งท้ังสอบ
แบบนี้ ใชวิธีการทดสอบโดยการกําหนดเปนภาพ
ใบหนาทดสอบทีละ 1 ภาพและที่เหลือ 109 ภาพเปน
ภาพสําหรับการเรียนรู (Leave-one-out cross-
validation) วนไปจนครบ 110 ภาพ 

3.4.1 ทดสอบแบบใชคุณลักษณะของใบหนา
ท้ังใบหนาเพียงอยางเดียว โดยการเลือกคุณลักษณะ
ของภาพใบหนาทีละ  1 ภาพ  จากฐานขอมูล ท่ีได
ประมวลผลไวแลวในหัวขอ 3.3 มาเปนภาพใบหนา
ทดสอบ เพ่ือเปรียบเทียบกับคุณลักษณะของภาพ
ใบหนาที่เหลือทั้งหมด แลวเลือกภาพใบหนาที่มีผลตาง
นอยท่ีสุดมาเปนผลการรูจํา ดังแสดงในรูปที่ 7 และทํา
จนครบ 110 ภาพ   

 

รูปที่ 7 : ผลการทดสอบการรูจําภาพใบหนาแบบใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนาเพียง 

  อยางเดียว 

จาก [10] ไดใชชวงความถี่ท่ีตอเนื่องกันชวงละ 
9 ความถี่  ดั งนั้ น เ พ่ือ ให ได ค าของช วงความถี่ ท่ี
ตอเนื่องกันท่ีเหมาะสมกับขอมูลภาพใบหนาที่นํามา
ทดลอง ในขั้นตอนนี้จึงไดทดลองหาคาความเหมาะสม
ของการแบงชวงความถี่ของของระดับความเขมที่
ตอเนื่องกัน ซึ่งจากผลการทดสอบพบวา ชวงละ 9 
ความถี่ท่ีตอเน่ืองกันจะไดคาอัตราการรูจําที่ดีท่ีสุด ดัง
แสดงรูปท่ี 8 

 
รูปที่ 8 : ผลการทดลองหาคาความเหมาะสมการแบง 
          ชวงความถี่ของระดับความเขมที่ตอเนื่องกัน 

3.4.2 ทดสอบแบบใชคุณลักษณะของใบหนา
ท้ังใบหนารวมกับคุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนาอีก 
4 สวน โดยการเลือกคุณลักษณะของภาพใบหนาใบทีละ 
1 ภาพ จากฐานขอมูลท่ีไดประมวลผลไวแลว ในหัวขอ 
3.3 มาเปนภาพใบหนาทดสอบ เพ่ือเปรียบเทียบกับ
คุณลักษณะของภาพใบหนาที่เหลือท้ังหมด แลวเลือก
ภาพใบหนาที่มีผลตางนอยท่ีสุดมาเก็บไวเปนผลการรูจํา 
และทําจนครบ 110 ภาพ เหมือนในขั้นตอนที่ 3.4.1 
จากนั้นประมวลผลภาพตาซาย แลวเลือกภาพตาซายที่
มีผลตางนอยท่ี สุดมาเก็บไว เปนผลการรู จํ า  แลว
ประมวลผลภาพตาขวา  ภาพจมูกและภาพปาก 
ตามลําดับ เพ่ือเลือกภาพที่มีผลตางนอยท่ีสุดมาเก็บไว
เปนผลการรูจํา 

จากนั้นจึงนําผลการรูจําทั้ง 5 สวนมาทําการ
รวมกัน (Fusion) โดยวิธีการคะแนนเสียงขางมาก 
(Majority vote) ในการตัดสินเปนผลการรูจํา ดังแสดงใน
รูปท่ี 9 

 

รูปที่ 9 : ผลการทดสอบการรูจําภาพใบหนาแบบใช 
         คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับ   

    คุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนาอีก 4 สวน 
 
4. ผลการทดลอง 
 จากการทดลองเมื่อนําภาพใบหนามาทดสอบทีละภาพ 
จากจํานวนทั้งหมด 110 ภาพ ผลการทดลองการรูจํา
ภาพใบหนาแบบประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของ
ระดับความเขม โดยใชคุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนา
เพียงอยางเดียว มีความถูกตอง 84.55% สวนผลการ
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ทดลองการรูจําภาพใบหนาแบบประมวลผลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขม โดยใชคุณลักษณะของ
ใบหนาทั้งใบหนารวมกับคุณลักษณะเฉพาะสวนของ
ใบหนาอีก 4 สวน มีความถูกตอง 89.09% ในขณะท่ี
ประสิทธิภาพของการรูจําใบหนาดวยวิธีไอเกนเฟสแบบ
ใชใบหนาเพียงอยางเดียวมีความถูกตองเพียง 81.82% 
และเมื่อใชคุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับ
คุณลักษณะเฉพาะสวนของใบหนาอีก  4 สวน  มี
ความถูกตอง 86.36% ซึ่งนอยกวาวิธีการประมวลผล
กราฟแสดงคาความถี่ของระดับความเขม ดังแสดงในรูป
ท่ี 10 

 

รูปที่ 10 : เปรียบเทียบผลการรูจําระหวางวิธีไอเกนเฟส   
  และกราฟแสดงคาความถี่ของระดับความเขม 

 
5. อภิปรายผลและสรุปผล 
 จากการทดลองการรูจําภาพใบหนาแบบประมวลผล
กราฟแสดงค าความถี่ ของระดับความเขมโดยใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้ งใบหนาเพียงอยางเดียว 
เปรียบเทียบกับการรูจําภาพใบหนาแบบประมวลผลกราฟ
แสดงคาความถี่ของระดับความเขมโดยใชคุณลักษณะ
ของใบหนาทั้งใบหนารวมกับคุณลักษณะเฉพาะสวนของ
ใบหนาอีก 4 สวน พบวาการรูจําภาพใบหนาโดยใช
คุณลักษณะของใบหนาทั้งใบหนารวมกับคุณลักษณะ
เฉพาะส วนของใบหน าอี ก  4 ส วน  สามารถเพิ่ ม
ประสิทธิภาพของการรูจํามากขึ้น 4.54% เนื่องจาก
สวนประกอบตาง ๆ  บนใบหนาที่มีคุณลักษณะเดน
เฉพาะ เชน ตา จมูกและปาก เปนตน เปนเอกลักษณ
เฉพาะบุคคล เมื่ อนํ าส วนประกอบเหลานี้มาแยก
ประมวลผลดวยวิธีการประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่
ของระดับความเขม ท่ีมีการเฉลี่ยหาคาความเขมท่ี

ตอเน่ืองกันเปนชวงๆ เฉพาะบริเวณนั้นๆ โดยไมไดมีการ
ลดมิติของขอมูลภาพ จึงเปนการสกัดเอาคุณลักษณะเดน
เฉพาะสวนมาเพ่ิมประสิทธิภาพการรูจําได สวนการรูจํา
แบบไอเกนเฟสนั้นไดผานการนําขอมูลมาทําการลดมิติ
จากสองมิติใหเปนมิติเดียวซึ่งทําใหสูญเสียความสัมพันธ
ของรายละเอียดภาพ จึงทําใหประสิทธิภาพการรูจําดอย
กวาแบบประมวลผลกราฟแสดงคาความถี่ของระดับ 
ความเขม  

 
6. ขอเสนอแนะและการศึกษาขั้นตอไป 
 จากการทดลองการรูจําดวยวิธีประมวลผลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขมนี้ ผูวิจัยไดสรุปประเด็นท่ี
อาจจะทําใหมีผลตอประสิทธิภาพการรูจําใบหนาได ดังนี้ 
 6.1 การคํานวณหาตําแหนงของจมูกและปากดวย
ทฤษฎีของแบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิตในงานวิจัยนี้ 
เหมาะสําหรับภาพที่เปนหนาตรงเทานั้น หากภาพที่นํามา
ทดลองมีความเอียงก็อาจจะทําใหการคํานวณหาตําแหนง
เฉพาะสวนของใบหนาคลาดเคลื่อนได 
 6.2 ถานําภาพที่มีการแสดงออกทางอารมณบนใบหนา 
เชน พูด ยิ้ม หัวเราะ เปนตน จะทําใหตําแหนงเฉพาะสวน
ของใบหนาบางสวนเปล่ียนไป โดยเฉพาะตําแหนงของ
ปาก ซึ่งเมื่อคํานวณดวยทฤษฎีของแบบจําลองใบหนาเชิง
เรขาคณิตแลวจะไดตําแหนงของปากที่คลาดเคลื่อนได 
 6.3 เนื่องจากโครงสรางของใบหนามนุษยแตละชน
ชาติ มีความแตกตางกัน ดังนั้นหากจะนําทฤษฎีของ
แบบจําลองใบหนาเชิงเรขาคณิตไปใชอาจะตองมีการ
ปรับเปลี่ ยนคาตัวแปร (Parameter) บางตัวเพ่ือให
เหมาะสมกับภาพท่ีนํามาทดลอง 
 6.4 การรูจําดวยวิธีการประมวลผลกราฟแสดง
คาความถี่ของระดับความเขมอยางเดียวนี้ยังมีความ
ออนไหวตอสภาพแวดลอมของแสงสวาง ซึ่งอาจจะตองมี
การศึกษาและวิจัยเพ่ิมเติม 
 งานวิจัยนี้อาจจะสามารถเพิ่มประสิทธิภาพการรูจํา
ไดมากวานี้อีก ถามีการใชเทคนิคของการหาตําแหนง
เฉพาะสวนของใบหนาไดแมนยํามากขึ้นและแกปญหา
เรื่องความแตกตางของสภาพแวดลอมของแสงสวางใน
ภาพได ซึ่งผูวิจัยจะไดใชเปนแนวทางในการวิจัยใน
อนาคตตอไป 
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