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RESUMO

O uso de biosinais — como sinais musculares e cerebrais — ganha cada vez mais
destaque na area da engenharia, proporcionando a formulacdo de pesquisas e projetos. Os
biosinais podem ser utilizados no controle de equipamentos para auxilio de pessoas com as
mais diversas deficiéncias motoras, possibilitando, assim, novas perspectivas e solucbes de
problemas diarios. Neste trabalho propde-se a elaboracéo de um sistema de controle, para uma
cadeira de rodas motorizada adaptada, baseado no processamento de sinais musculares e
cerebrais com o uso de Eletromiografia de Superficie (SEMG) e Eletroencefalografia (EEG).
O emprego dos dois métodos possibilita a escolha de qual € o melhor a ser utilizado para as
necessidades de cada usuério. Para adaptacdo da Cadeira de Rodas Motorizada foi manuseada
a estrutura de uma cadeira de rodas padrdo, com modificacfes, utilizando polias para o
acoplamento dos motores as rodas e um circuito de poténcia para acionamento. No sistema de
controle pelo sinal do EMG, foi projetado um Eletromiografo para captacdo dos sinais
musculares, utilizando o musculo do masseter, e, para processamento dos dados, se aplicou o
Software Labview. J& os sinais de EEG foram captados utilizando o Epoc Neuroheadset, touca
comercial com 16 eletrodos baseada no Sistema Internacional 10-20, e, para 0 processamento
dos dados, foi aplicado, além do Labview, também o Matlab. Os resultados sdo compativeis
com 0 proposto para pesquisa, viabilizando o controle de uma cadeira de rodas adaptada com
eletromiografia e oportunizando a verificacdo de que é possivel utilizar os sinais de EEG para
a realizacdo do mesmo fim.



