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Start

Nilai detik
kelipatan 5

Nilai
sampling<20

sampling =0

Ambil nilai ADC 0 dan ADC 1

Jumlah dengan nilai sebelumnya

Flag done ! sampling ++

Finish

Start

Ada flag
done!

Jumlah nilai ADC di rata-rata

Dimasukkan ke dalam rumus hasil
linearisasi

Simpan dalam variabel
output

Tampilkan ke LCD 16x2

Detik == 10

Kirm ke Database
server

Finish







Pin

Nilai Terukur

(V)
12V 12.06
-12V -11.84
2.5V 2.513




Input Output
(V) (V)
0 2.559
3 3.172
6 3.79
9 4.41
12 5.02
-3 1.92
-6 1.282
-9 0.643
-12 0.01




Tegangan Tegangan
Input Output
(V) (V)
5.04 0.015
10.1 0.042
15.08 0.068
20.54 0.097
24.99 0.121
30.24 0.146




Arus Input

Tegangan Output

(A) (V)
0.4 2.535
1 2.555
1.4 2.57
1.9 2.589
2.5 2.609
3 2.628




Hasi Pembacaan

Hasil Pembacaan

Multimeter Mikrokontroller | Error
(V) (V) (%)
5.65 5.045 10.7
11.55 11.249 2.6
17.08 16.705 2.2
25.14 24.904 0.9
31.47 31.131 1.1

Clamp meter Mikrokontroller Error
(A) (A) (%)
0.9 0.885 1.7
1.5 1.607 7.1
2 2.149 7.5
2.8 2.872 2.6
3.4 3.397 0.1







Hasil Pembacaan

Multimeter | Mikrokontroller | Error
(V) (V) (%)
10.67 10.387 2.65
15.61 14.952 4.22
21.91 21.458 2.1
30.45 30.021 1.4
45.3 45.182 0.26
78 78.095 0.12
103.9 104.051 0.15
141.4 141.918 0.37
170.8 171.766 0.57
205.1 206.761 0.81
231 232.854 0.8
254.8 257.048 0.88
259.8 261.683 0.72




Hasil Pembacaan

Clamp meter Mikrokontroller Error
(A) (A) (%)
1.5 1.304 13.0667
2.6 2.513 3.34615
3.7 3.696 0.10811
6.1 6.169 1.131148
8.7 8.872 1.977011
10.5 10.615 1.095238
11.9 12.115 1.806723
12.9 13.054 1.193798
-0.9 -1.061 17.88889

-3 -3.142 4.733333
-4.7 -4.96 5.531915
-6.2 -6.446 3.967742
-7.8 -7.994 2.487179
-9.8 -10.04 2.44898
-10.6 -10.79 1.792453
-11.9 -12.19 2.436975
-12.8 -12.94 1.09375
















