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ASTM American Society for Testing and Materials 

AutoCAD Autodesk® AUTOCAD ® 

Ave. Average 

CCW Counter clockwise 

CPR Centroid point of the second ring 

CW Clockwise 

Def. Deflection 

Dis. Displacement 

GPa Giga Pascal 

kN Kilo Newton 

m Meter 

Max Maximum 

mm Millimetre 

MPa Mega Pascal 

RDC Rotational direction of the second conjunction polygon 

Robot Autodesk® Robot ™ Structural Analysis 

SJP Rotational direction of the second ring of the previous layer 

SYM Symmetrical 

USYM Unsymmetrical 
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KAEDAH PENENTUAN-BENTUK LELURUS BERDASARKAN 

TRIGONOMETRI UNTUK STRUKTUR TENSEGRITI PRISMA PELBAGAI 

LAPIS TAK-SERAGAM 

 

ABSTRAK 

Tensegriti prisma adalah sejenis sistem tensegriti yang sesuai dipertimbangkan 

untuk penggunaan dalam bidang kejuruteraan awam dan senibina atas sebab ciri 

khasnya. Proses penentuan-bentuk untuk satu tensegriti prisma tak-seragam adalah 

satu proses tak-lelurus secara kebiasaannya atas sebab bilangan persamaan 

keseimbangan daya adalah kurang daripada bilangan parameter yang tidak diketahui. 

Peninjauan kajian lepas berkaitan kaedah penentuan-bentuk yang telah dikemukan 

menunjukkan bahawa tiada di antara kesemua kaedah adalah praktikal untuk tujuan 

penentuan-bentuk tensegiti tak-seragam dengan jumlah anggota yang besar. Atas 

sebab di atas, kajian ini telah dijalankan dengan matlamat untuk mengemukakan satu 

kaedah penentuan-bentuk yang praktikal yang cepat, tepat dan boleh memuaskan 

kehendak pereka. Tambahan lagi, adalah diketahui bahawa berat sendiri dan beban 

luaran mempunyai kesan ke atas bentuk akhir tensegriti prisma yang biasanya 

diabaikan dalam analisa penentuan-bentuk. Tensegriti prisma yang digunakan dalam 

bidang kejuruteraan awam dan senibina perlu mematuhi keperluan praktikal anjakan 

struktur dan ubahbentuk anggota. Justeru, kajian ini juga disasarkan untuk mengkaji 

kesan tegasan awal dan bentuk ke atas ubahbentuk tensegriti prisma di bawah berat 

sendiri. Dalam kajian ini, hubungan trigonometri digunakan untuk mengaitkan 

persamaan hubungan panjang dan persamaan keseimbangan daya untuk mendapatkan 

satu kaedah lelurus untuk penentuan-bentuk yang dikenali sebagai kaedah 

trigonometri. Pertama sekali, kaedah trigonometri baru untuk penentuan-bentuk 

tensegriti prisma satu lapis diperkenalkan. Selepas itu, konsep poligon penghubung 
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