
Development of a Highiy Efficient Dynamics
Simulator for Whole Body Motion Analysis of a
Humanoid Robot(ヒューマノイドロボット全身運動
解析のための高効率動力学シミュレータの開発)

著者 黄 潤  權
号 3135
発行年 2003
URL http://hdl.handle.net/10097/8407












