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"1..WSTEP .

Automatyczne pomary wymaga.;a Jezykéw apec;allmtycznych zgodme z ten—
dencja tworzenla autokodéw nastamonych na. real:.zacge pewneJ klasy zadani..
‘Takie jezyki powsta]:y dla opracowanego 2 Instytuc:.e I.acznoéc:r. Systemu )
ABAZ do automat:ycmych badan !aczy telefonlcznych pracujgcych w ruchu mia—
sto—masto oraz systemu ABAS dla badaid wszystklch laczy pracu_]acych w kra=

. Jowym ruchu aul:omatycznym /.- ) ‘
W syst:euu.e ABA - 2 pomar taczy real:.zu;a. urzadzenle sterujgce A2, ste-
- rowane’ B2 i urzadzenm dolacza;ace D /rys. ll Badane 83 lacza wychodza-
ce z central:. nam; A . C o N '
Dzlaianle urzadzenla sterugacego Jest zaprogramowane hardware owo, a

i

‘program badan wprowadza sxe z. tabhcy mampulacy_]nej lub tasmy perforowa-— ~_\‘

nej. -

- tgeze telefoniczne

A—Z'_d>j

ub.

[en/ra/a A". _ | L :_ S L Lenlrala,B8"

Rys. 1. 'Pc'omiér .Iaczy w systemie ABAZ

W systeme ABA3 przy pomarach Iaczy wspoidnala_]a. urzadzema steru_]ace
A3 urzadzerua sterowane B i urzgdzenia dolacza;ace UD frys. 2/ Badane

' 83 lacza wychodzace Z central wyposazonych w aparature A3, B31, B32. Pracg

urzadzenla A3 steru_]e procesor mm.komputera wedlug mnleszczonego w. pamig-
el programu dzlalanla, p:.sanego w Jezyku wewnetrznym maszyny. Programy pra~ :
ey aparatury wProwadzane 83 z taémy perforowanej, tablicy manlpulacy_jnej '

lub klaw:.atury drukark:. urzadzenla steru_]acego.

Jezyk:. programawam.a, opracowane W Zakladne Mlernmt:wa i Automatyzac_u

"- Badati Instytutu Lacznoéu, 88 éclsle zm.azane z mozl:.woscxam pracy i roz-

\

budowy tych systemﬁw L - ’ : T
Jezyk programowam.a ABA 2 real:.zuje wszystk:.e potenc_]alne mozliwodci sy—

IOrgam.zacJa badar taczy w system.e ABA Jest szczegolawo omow:.ona W Re~
feratach Problemowych oy . :



<rodzaj pomiaréw>::= 0[1]2]3
<sposéb zapisu> ::= 0]1]2]4
<granice eksploatacyjney ::= 0|1

<krotnoéé pomiaru> :i= 0|1

<program powtdruych bada#’> ::= 0]1 ‘ ’ :

L'em‘(a/a,,A 56’”#0/0’,,3" ; [8/)//‘0’/0,,{" . <zmiana programu> ::=( {{13 rodzaj pomaréw » { spacja) }0 14 (sposob za-
- - N o . . _ _ i ‘ . B : pisu > (spacJa) } 15 {granice eksploatachne > {spa~!..
Rys. 2, Pomiar lgczy w gystemie ABA 3 - : _ : . S cja? }0 {16 (krotnoéc pomaru 7 (spac_]a > }0 {17 {pro-

) . L . . gram powtornych badad ) { spacja ) ] {18 (prugram powt.
‘stemu i nie jest moZliwa jego rozbudowa bez zmiany koncepcji i konstruk-—
_ o badad ) { spaCJa } }0 {19 {program powt. badard { spa-

eji urzgdzen: sterujgcego i sterowanego. . cia ) Io
Jgzyk programowania w systemz.e ABA 3 jest pewna reprezentacjsa mozhwo— - : ‘ :
§ci tego systemu i wraz z jego rozbudowa /programowg i uktadowa/ 'bedZJ._e u- {poj edyncfze tgezed ri= R {{numer igcza »<{spacja? }111 *
legaé wzbogaceniu o nowe e,l‘ementy, co jest mozliwe dzieki sterowaniu pra- ‘ ) : : ) o . .
. 2,2." Jezyk programowania TAB1 w systemie ABA3

ca urzadzenia A3 za pomoca minikomputera. ' ; S A . e ‘ .
. S ) ‘ , ; : ) ) . { program pracy y i:= {(Fun‘ccjonalny Test } | { zlecenie realiz. PROCRAM(JW)[
2. (QPIS FORMALNY JE}ZYKéW PROGRAMOWANTA BADAN W SYSTEMIB ABA : o ' . .
L . . : . _ : { program BADAN » | { ZMIANA danych )| { zmiana NOSNIKA ¥ | OB~ .
Opis. skiadnl Jezykow programowania. badad w syst:enn.e ABA podany jest w Lo - . ROBKA wynikéw ) } 1 = .
zmodyflkowane; notac;:. Backusa — Naura, gdzie {...}'i]_ oznacza, #e oblekty - P (Funkc;onalny Testy ::= §FT: { numer )} ; .
wym:.em.one w nawiasach { }moga sie powtarzaé od i do j vazy; j # n ozna- ' ‘ | (numer )--— {(cyfra }} 2
| cza, ze ilodé powtdrzed Jest.teoretyczn.lle dowolna. - 7 ) ' : (zlecenle realiz. PROGRAMOW ) : '—&PR {{< godz'lna startu) } { numer })] 0
. , { godzina startu) ::= G{0!1|2] {cyfra} . [0|1|2|3lﬁ|5}
2.1, Jezyk programewania w systemie ABAZ ' 1
o {eyfra ¥z =0|1i2|314i516|7|8|9
£ program. pracy > :s= {<test>i< pelny program>]<zmana programu >|<p0_';e-f- S { program BADAN ) :=&{<numer Y} RE) }0 BA{Oj1]2]3 }1 cw ¢numer centrall »
' dyncze lacze }}.i : ' . ) . S f(mstrukc;a programu badan } ]’ o
<test> i= —+]=t © ¢ ntimer centrali ) ::= [~]{ cyfra }}3
<pelny programz : 1:= /< numer 13653)<SP3C38> < numer ostatuiego laczal . ) - { instrukeja programu badaih 7 :1= CD {numer centrah ¥ | {numer UD ? | (trans—
<spacjas < numer urzgdzenia s:erwanego) (spac;a‘> (rodzaJ P > ) ‘ ~ " lacja?| AD DN (numet)lKLfAlBlC }1|US {1]2[3}1|LOIP1|PP|PSI
< sposéb zapisu» <spacjat ¢ granice eksplpacacg;ne> <krot~ o _ KJ| kPl K {eyfray)J (eyfra )| WYDRUR|WY-S GEIWY—PGEWY—NZMI
. noéé pomiaru >{ program powtérnych badaf > }3 M - ' WY—KOM\WY-TELIWY—NSTIWY—PKLIRE—ZAJ[RE—NZM[RE—PCE‘RE—KOM
' ) ‘om 1 .
Quumer taczayri=fol1} {t12]31415161748}0] {11234 516718} {1|2I3|4I51 (numer 00 y':i= {1 2]3]4]5l6] 718 1,
1617 B IU} ; <translac3a 7 1= {numer translacji } | /{( numer translacg:. ) } 1

{ numer translacji ::= T {cyfra ){1]2|3]4} f1|2]3|415|6i7] {1|23]4|5}

{numer ostatniego tacza) ::={numer tgcza} |0000
(ZMIANA danych ) ¢:= {przyporz.kierunkéw »|[¢numer €S> |{cyfry roku);

{ numer urzadzenla sterowanego » ¢ :={0]1]2|3]4]5]6|7|8|? }2




&

{przyporz.kierunkéw » ::$8ZC:CW {numer centrali > TumEE UD > f (hu:mer tran-
slaeji > K (numer centrali) { &} BlC). }1 { /{numer centrali >
falslcl. } }0 K {numer centrali : {(numer tfanslac_]:. >

_ {atBICI. } Fé1s - S

{numer C$ ?::=§ZS: {numer centrali ¥ { numer UD b

{eyfry rokud ::=gZR: {{cyfra?_}z{PlN } 11 3

{zmiana NOSNIKA ) : :=8NO: {<instrukejay}]

(C?BRGBKA:wynikdw'} 1:=80B: { { instrukcja Y }? :

{instrukcja P : ={AICID[E[GIHIJIKILIM1PIR[SITIUIW!} (zmlenna}

- {zmienne »::= {A[B|cln|ElF|G|H|ItJIKlL|MlNIOlPiRISIT!UIWIYlzl+I—III=I l I

- (cyfra) J

3. PROGRAHOWANIE W SYSTEMIE ABAZ .

- Programowanle pracy systemu ABA 2 odbywa 51e z tabl:.cy manlpulacygne;j
- urzgdzenia-sterujacego A2 lub = tadmy dalekopzsowe;j, aba sposaby umozl:.-
wiaja wprowadzeme tych samych procedur badad. Jezyk programowam.a jest
bardzo prosty, a jego mstrukcje ma;g bezposrednie odpowiedniki na tabl:l.-
cy mampulacy_]ne_] W postaci przyc1skow lub wyswzetlaczy. "Instrukc_-;e" mu-
sza byé pisane w okreélonej kolejnosei, a rozmleszczem.e znakdéw zw:.azane ‘
Jest z ich lokallzacja w pamlec:l programu. )

e e : o ' 1

3 »1. Jezyk programowania

Translator jezyka programowania w systemie ABA2 interpretuje nastepujg~
ce symbole kodu dalekop:.sowego M2: /,(,=,- 20,1,2,3,4,5,6,7,8,9,8,+, 7.

Poczatki kolejnych programév’ s3 1dent:yf:|.kowane zogkami ¢ =", "M TN
"My, i @®. Znak "+" oznacza kom.ec programu, a "?" koniec ciagu prcgramow

na taémle.

'3.1.1. Testowanie -aparatury '/testj

Veygtt .ozna'c‘za TESTI, a M=t TEST2,sluzgcy do kontroli elementéw pamiecio-
wych urzgdzenia A2 Cykl pracy ma przebieg analog:.czny jak- przy pom:.arach
"a wyniki przedstawlone 83 na wekaZnikach cyfrowych oraz na wydruku. Przy °
TESCIE1 wydwietlone i drukowane 8g zera i znaki "+, a przy TEbCIE 2 jedyn-
ki i znakl -,

3.1,2, Pelny program badan,

"/ xxxx yyyy. zzzz AB. CDEFG +" oznacza forme zapisu peinego programu ha-

. . .
dait, przy czym w miejsce liter nalezy wstawié odpowiednie wartofei eyfro-

we, tworzgce "instrukeje” jezyka programowania, zgodnie 2z poniZszym opi-

" gem: - . - : ) .

X¥XX — numer pierwszego tacza w badanej wiagzce;

" ¥Y¥Y - numer. ostatniego lgeza w badanej wigzce;

zzzz —~ numer urzgdzenia sterowanego /B2/;

A - jrodzaj-pomiaréw /0 - bez pomiardéw, 1 - pom:l.ar poziomu 800 Hz,

2 - ‘pomiar szumdw, 3 — pomiar poz1omu 800 Hz i szdmdw/;

B = sposob -zapisu wynikéw 10 - bez zapisu; 1 - zapis pelny ﬁynikdw' po-

mlarowych 2 - zapis igczy uszkodzonych 4 - zap:.s tgczy przekra—

czaJ gcych granice eksp loatach ne/

Cc - ustaw:l.en:.e granic’ eksploatacyjnych /0 T gram.ce + 6 dB, 1 - grani-

ce + 3 48 poprawno§c1 poziomu 800 Hz/;

D . — krotnoéé pomiaru /0 --Je‘Qnokrotny pomiar kazdego lacz‘é, 1 -~ trzy-

krotny pomiar tgczy przekraczajacych granice eksploatacyjue/;

EFG — per forowanie Mprogramy . powt:érfwch "badat taczy /0 ~ bez progrému
powtérnych badaid, E = 1 « dla igeczy medostepnych F=1-~dla g~
czy niesprawnych, G = 1 ~ dla laczy przekracza;acych granme ekg~

ploatacy_] ne/.

Praykady: a/ /1211 1389 0920 11 00101+ /badanie wigzki igezy/

b/ /0410 0000 0920 34 10010+ /badanie jednego tacza/-

"3.1.3. ' Zmiana 'programﬁ badaii

Wk WWk «ve WWk+" jest forms zapisu programu uaktualmajacego zawar-
-toac komorek pamigei o adresach "WW" wartoéc:.a K" dla wprowadzonego weze~

sn:r.eJ pelnego programu badad. Adresy "wWW" maJa wartodé:

W
WW = 14 - sposdb zapisu wynikéw;
WW
WW = 16 —'krothoéé pomiaru}
W
"k" jest nowa zawartodcig okreflonej komorlu pamigei.

13 — rodzaj pomiardw:

i5 ~ ustawienie granic eksploatacyjnych;

17,18,19 - perforowam.e programu powtornych badar;



Przykiad: /13 2 14 1 16 0 19 1 +

3.1.4, Badanie pojedynczych tgezy : o .

.

w .- , . : :
£ XXX XAKK KKK ..., xxkxx +"' stanowi forme wprowadzenia numerédw pojedyn~

czych lgezy przy badaniach wediug jednego, umieszczonego wezedniej programu.

Instrukcje "xxgx“ zawierajg 4-cyfrowe pumery taczy, ktérych liczba nie jest

' programowo ograniczona. , i

Znak "+" stanowi znaeznik korca numerdw taezy.

3.2. Vprowadzenie i realizacja'brograﬁéw

Wprowadzanie uprzednio przygotowanych programéw odbywa sie'poprzéz czytJI_

n1k taémy perforowanej, inicjowane z tablicy man;pulacy;ne; aparatury A2.
Tagma czytana jest do chw111 wykrycia znaku "+, po ezym aparatura przecho-
dzi do realizacji. programu, co sygnalxzu;a wyswietlane numery etapéw pracy.
Po_zakonczenlu programu, uaktywnlony jest ponownie czytnik. Prace automa-

tyczng przerywa odczytarie znaku "7,

4. PROGRAMOWANIE W SYSTEMIE ABA3

Programowanie pracy w systemie ABA3 odbywa gig w stworzonym dla tegb sy?
‘stemu jezyku TAB /Translator Automatycznych Badad/.

‘4.1, Jezyk programowania TAB1

Translator jezyka programowania TABI interpretuje nastepujace znaki, pi-
sane w kodzie 1SO7: A,B,C,D,E,F,G,H,1,1,K,L,M,N,0,B,R,S,T,0,0,X,Y,2, 1,2,
3,4,5,6,7,8,9,0,5,8,.,%, ,/, ,) ?,& #. Symbole 'spacja“ i
pomi jane.

"nowa linia" sa-

Jezyk-TAB'umoéliﬁia dva tryby pracy: préogramowy i zleceniowy. W trybie
programowym poprawnie napisane, numerowane programy sg umieszczane w pamie-
c¢i systemu; a o kolejnodei ich wykonywania decyduje operator, piszgec odpo-
wiednie zlecenie. W trybie zlecenlowym kazdy program po przetlumaczenlu i
sprawdzeniv zostaje natychmiast wykonany.

Instrukcje, tworzace poszczegdlue programy majg postaé literowo-cyfro-
wg, przy czym czedfdé literowa jest skrétem nazwy; a czeéé_cyffowg stanowi
jej parametr. kolejnoéé pisania instrukeji jest dowolna. Nie -zakodczone

instrukcje moZna skasowaé znakiem "?", a caly program znakiem "X'".

Przy programowaniu z klawiatury drukarki system potwierdza przyjecie
kazdej instrukcji, drukujac znak "spacja"; wydrukxem nazy instrukeji zada

od operatora wprowadzenia niezbednych danych i uzupeinia te fragmenty, kté~

‘re maja jedynie wplyw na forme graficzng zapisu. Program koﬁcgy'napisanie

znaku 3", a zakodczenie jego realizacji przez system sygnalizowane jest

1t II

wydrukiem znaku Uykrycie bledu podczas przyjmowania instrukeji- z kla-

wiatury drukarki lub tasmy perforowanej sygnalizowane jest znakiem ven g
ewentuvalnie wydrukiem jej nazwy. Naleiy wéwczas, przed zakodczeniem pro-

gramu §rednikiem, napisaé te instrukeje poprawnie.

4.1.1. ?rograﬁ funkejonalnych testdw aparatury

Testy aparatury wywolywane sa 2z tabiicy ménipulacyjnéj, a dedatkowe da-
ne wprowadza sie z klawiatury drukarki. Dwucyfrowym numerom testéw przypo—

rzadkowane sa nastepujace funkcje:

Fr: 00 - skrécony pfégram wspblpracy z aparaturg B3;

- FT:01,02 cechowanie miernikéw aparatury;

FT:03 test tablicy man;puxacy;nej aparatury;

FT#04107 testy drukarkl, klawiatury, czytnxka i pexforatora°
FT:09 -  test wybranych Jednostek sterujacych;

FT:10229 testy miernikéw, generatordw, ukladéw wejsciowych;

FT:30+39 testy nadajnikéw i odbiornikdéw kodu.-

" Numery i wyn1k1 testdw sa wyswletlane na tab11Cy manlpulacyjneJ i dru—

kowane przez drukarke systemu.

4.1.2. Zlecenie realizacji programéw

Zlecenie réalizacji programéw ma postad: EPRixx) GYY.yYy—XX . .¥X}i,

. gdzie "xx" jest'dwucyfrowym numerem wywolamege programu, a "yy.yy" godzi-

ng rozpoczecia realizacji programu o umieszezonym za pozbomg kresks nume-
rze. Translator umosliwia przyjecie 80 numerdw programéw,. przy czym wymaga-
tia jest rosngca kolejnosé wypiéywénych godzin.'Jééli czas. rozpoczecia na-
stepnego programu wypada przed ukodczeniem bieigcego, program biezzey zo-
staje przerwany. Brak w pamigci programu z podanym numerem powoduje przej-

écie do realizacji programu kolejnego.

Przykiad: & PR:01 02 G18.20-07 04 3



4.1.3. Program badania laczy'.

Programy badania }gczy stanowig ciag inmstrukcji, poprzedzonych deklara-
cjg trybu pracy i rodzaju badad i moga byé wprnwadzone z klawiatury drukar-

ki lub z tadmy perforowanej. Umozliwiaja wProwadzenle procedur badanla la—

. czy do pamig¢ei systemu,

& yy)BAx: poczatek numerowanego programu /yy=01..,99/;

&RE} Bax: poczatek programu do wyperforowania na tadmiey
&BA#::poczatek programu do natychmiastowego wykonania; -
x=0 ~ badanie 1gczy w rodzaju pracy "0"
x=1 -;badapié taczy w rodzaju pracy "1V

. x=2 - badanie lgczy w rodzaju pracy "2" '

x=3 — badanie gczy w rodzaju pracy "3"

CWxxx - numer centrali wychodzgee] XXX:{ numery central na obu
CDxxx  numer centrali docelowej "kodcach”" bad. %acza *

[x=0...9,-;

Ubx numer urzgdzenia dotaczajacego /x=1...8/;

Txxxx  wspéirzedne pojedynczej lub poczatku wigzki Badénych translacji
w obrebie UDx centrali wychodzacej; ' '

/Txxxx. .Txxxx wspéirzedne maks. 80 pojedy%czych translacji w obrebie UDx

centrali wychodzgcej; )

x: cyfra WSpéifzednych Te. 0 ...8
' ' JITe. 1 ... &
IIIc. 1 00 7
IVc, 1 ... 5
AD ' automatyczna aktualizacja danygh o translacjach;
DNxx pomiar tgczy nie mierzonych xx-dni; '
KLx pomiar lgezy cechowanych klasg x /x = AB,C/3
Lo _pomiary przy poziomie obnifonym o 10 dB;
Pt pomiar poziomu przy 800 Hz;
PP. pomiar poziomu przy 400 800 i 2800 Hz,®
P3 pomiar szuméw psofometrycznych;
KI - pomiar ciaglty /bez rozlaczania/ jednego tgcza;
Jn pomiar jedneéo tgeza n-razy na minute /n=1,..9/;

KP trzykrotny pomiar laczy przekraczajacych gr. eksploatacyjne;

" Kn n-krotny fo=1...9/ pomiar kazdego ‘t3cza; .

WYDRUK .zapis wszystkich wynikdw badar; -
WY-PGE =zapis %gczy przekraczajacycﬁ granice eksploatacyjne;

. WY-NZM zapis-lgczy nie zmierzonych; .
'.WYFKOM égpis'laczy niespraﬁnych komutacyjnie;_'
. WY-NST zapis igezy niestabilnych; |
‘WY-PKL, -zapis lgczy przekraczajgcych klase;

RE-ZAJ perforacja programu dla laczy zajetych;

" RE-NZM perforacja programu dla laczy nie zmlerzonych'

< RE-PGE perforacja programy dla Iaczy przekraczagacych gr. eksploatacyjne;

RE-KOM _pérforacja programu dla taczy niesprawnych komutacy}ple;

: ‘RE-TEL _pérforacja programu dia l3czy niesprawnych teletransmisyjnie.

Uwagi:

"a/ Wyrazenia ujete z iéwej strony wspélna klamrg wyklucza}a sie nayzajem;

b/ Instrukcja "AD" wyklucza opisane ponizej niej instrukcfe;

.¢[_Instrukcja "CHxxx" musi wystepowad zawsze,.a "CDxxx" w rodzaju-gracy.

.

" BA1 i BA3;

- d/_Hoz11we Jest modyflkowanle lnSttukCJl przez powtdrne jej naplsanle z

S nowg zm:.enna,

L4

e/ Treéé programu numerowanego, umieszczonego w pamigei, mozna skasowad pi—

sz3c nowy program /réwniez "pusty” ziozonej ze znaku ";"/, opatrzony tym
Wy P pusty” ztoZone] opatrzony

Samym numereém.,

'_Przzkladz a/ & BAO: CW124 CD72-UD1 T2111 KLB US1 L0 ‘PP PS DN14 WY-PKL;.

b/ &BA1- cw107 cn124 P1 WYDRUK Lo /T1111 T2475

o/ &O01)BA3: CWO12 CDOS8 PP PS RE-ZAJ; :
&PR: G23.10 - 01 ;. o

; 4.1.4. Program Zmiany danych "katalogowych"

Program zmiany danych umozliwia wprowadzenie informacji istotnych dla
pracy aparatﬁry, a zwigzanych z miejscem i czasem przeprowadzania badad tg-

ezy.

1/ &ZC. Ckax UDx Txxxx KyyyA +es Kzzzi TxoxxxA TxxxyB... TzzzzC;" oznacza -
zm1ang przyporzadkowania kierunkéw i klas laczom w obrebic fwybranej
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'centrali;qychodzacej [CWxxx/ i urzgdzenia déiécéajacego /UDx/ C
"Txxxx: KyyyA - przyporzadkowanie kierunku ' Eyyy i klasy ‘UU' do trans—
- . "+ lacji o numerze Txxxx; . L o .

"KyyyA/zzzB - zmiana przyporzsdkowania;

Kzzz:TxxxiA... — przyporzgdkowanie kierunkowi "zzz" tyansiaéji‘o‘huﬁeQrgf'

racp podanych dalej;l

Przyktad: &ZC: CW128 UD
| TH11: K1268 T1112:K136B/ 136A K1241 T1175 Tum

"2/ "§ZS: CSxxx UDx;" oznacza wprowadzenle numery . centra11 sterugacej

fCSxxx/, na ktérej umieszczona jest aparatura A3, oraz 11czby zain- -

stalowanych urzadzed dolaczagacych /UDx/

. | .
-.—Przzklad. &ZS. CS128 UDZ;- . .

. | i : B -

3/ M&ZRixxxxA;"

V. go lub przestepnego w celu zaplsu daty na hydrukach wynlkow pom;aro-
wych._ ’ ) ' ‘

Przzklad: _&ZR:1978 N /N-rék normélny, P—pfzestépny/.

4.1.5, Program przepisywania danych pomiedzy réinymi noénikami

Program um0311w1a przenoszenie danych pomiedzy taklml noénikani 1nfor— o

macjl, jak: pamleé mlnlkomputera, pamieé dyskowa, tasma perforowana, taéma

magnetyczna. W instrukcjach, poprzedzonych deklaracja programu "ENO:. . LY

"'podaje sie nazwy noénikéw, umiejscowiénie i d{hgoéé transmi towvanych blpkéﬁ.,

4.1.6. Program obrébki.wynikdw pomiarowych

Program wykorzystu;e dane _zgromadzone podczas badan laczy dla wykonanla..

odpow1edn1ch Lnteresujacych sluzby utrzyman1a zegtawierl. Poczatek prog:a-
mu stanowi deklaracja “§0B:..", ' '

- 4.2, Wprowadzanie i realizacja_prograﬁéw

Wprowadzenie programéw odbyﬁa sig z klawiatury tablicy manipulacyjnej
lub poprzez czytnik tadmy perforowanej. Przy programach testéw /FT/ i ba-
darfi /BA/ realizacja programu inicjowana jest z tablicy manipulacyjnej,.w

pozostatych przypadkach program.wykonywany. jest z chwila napisania znaku

oznacza wprowadzenie cyfr roku i kryterlum roku normalne~

- : S L

e, Syséem komunikuje si¢ z operatorem za poérgdhigtwem drukarki i wydwie-

tlaczy na-tablicy manipulacyjnej.
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