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JOKO PURWANTO

PERANCANGAN ALAT PERAGA SISTEM HIDROLIK
MINIATUR LENGAN ESKAVATOR (BOOM CYLINDER)

ABSTRAK

Tujuan dari Proyek Akhir ini adalah membuat sistem hidrolik berupa
Miniatur Lengan Eskavator pada bagian boom. Pembuatan Miniatur Lengan
Eskavator ini berfungsi sebagai alat praktikum sistem hidrolik untuk mengetahui
prinsip kerja lengan eskavator yang sebenarnya

dengan semua

( &s Avatorydan pengujian untuk
melakukan perhitu er boom

&nyai perat 7 Kkg. Silinder

the hydraulic system in the

pthefbo Manufacture of miniature
excavator arm is functioned asa tes mgtool hydraullc systems to know the
working principles of excavator arm in the truth.

The making of boom begin with the stage of design and sizing. The next
step is creation of machining processes, which include welding, until the finishing
process. The last stage is assembly with all components of the miniature
excavator arm and testing to do a calculation of boom cylinder.

Based on the results of the calculation, the boom has a weight of 7 kg. The
boom cylinder had 14130 N of in stroke strength and 18.840 N of out stroke
strenght. Boom cylinder can lift 1902.48 Kg of maximum load when its out stroke.
Cylinder with 100 mm out stroke produce 45 ° of'boom angle’s motion.
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KATA PENGANTAR

Puji syukur kehadirat Allah SWT atas segala rahmat dan hidayah-Nya,
sehingga laporan Proyek Akhir dengan judul Perancangan Alat Peraga Sistem
Hidrolik Miniatur Lengan Eskavator (Boom Cylinder) ini dapat terselesaikan
dengan baik tanpa halangan yang berarti. Laporan Tugas Akhir ini disusun untuk
memenuhi persyaratan dalam mata kuliah Tugas Akhir dan merupakan syarat
kelulusan bagi mahasiswa DIII Tekni esin Otomotif Universitas Sebelas Maret

dimana sebagai tempat engrjaan Proyek Akhir.
6. Rekan-rekan D Il Produksi dan Otomotif angkatan 2010.

Penulis menyadari dalam penulisan laporan ini masih jauh dari sempurna.
Oleh karena itu penulis mengharapkan pendapat, kritik dan saran yang
membangun dari pembaca. Semoga laporan ini dapat bermanfaat bagi penulis dan
bagi pembaca. Amin.

Surakarta, Juli 2013
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Luas penampang (mm?)

Luas penampang piston kecil
Luas penampang piston besar
Diameter piston silinder (mm)
Beban yang diterima (N)
Gaya (N)

Gaya masuk

Gaya keluar

Percepatan gravitasi
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